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1 Basiswissen

System Ubersicht Dewetron Gerate
1.1 Systemiibersicht Sensor Veretiirker A/D Wandler

DEWE-ORION Karte

Um nachfolgende Details in dieser Schulung besser zu DAQP modules

verstehen, ist es wichtig, die Struktur der DEWETRON-Systeme @ Analog aus

—

zu erlautern. Alle DEWETRON-Systeme sind im Prinzip wie
folgt aufgebaut.

dynamic signals
(MHz)

Der Sensor wird an einen Messverstarker (DAQP-XX)
angeschlossen. Je nach Verstarker kdnnen Messbereiche und

Filter eingestellt werden. Messverstéarker vergrof3ern ein -
Sensorsignal, um fir die folgende A/D-Wandlerkarte eine

héhere Spannung bereitzustellen. static signals
A/D-Wandlerkarten haben begrenzte Eingangsbereiche von (Hz)

+100 mV bis £10 V. Signalspannungen aus DMS-Bruicken von
100 pV bis 10 mV wiirden maximal 10% des Eingangsbereichs
der Messkarte ausnutzen, und ein relativ erhdhtes
Signalrauschen beitragen wirde. Die Filter im Messverstarker =y “oe -
(Tiefpass) reduzieren zwar die Bandbreite, unterdriicken aber -
auch das stérende Rauschen. Galvanische Trennung (Isolation)

vermindert Storsignale und verhindert Masseschleifen. MDAQs sind Messverstarkergruppen mit Differenzeingang, und einem grof3en
Gleichtaktbereich. Sie haben keine galvanische Trennung und werden vorwiegend aufgrund der geringen Baugrof3e bei Systemen mit hoher
Kanalanzahl eingesetzt. Bei diesen Messungen ist galvanische Trennung nicht erforderlich, weil oft die Sensoren isoliert aufgebaut sind, und
auch direkt vom Messsystem aus versorgt werden (kénnen).

L Chassis
&
Processor

Serielle Schnittstelle

Der Analogausgang der DAQP- bzw. der MDAQ-Verstarker ist dann mit der A/D-Wandlerkarte verbunden. Die ORION-Karten von Dewetron
verfuigen Uber eine Auflésung von 16 Bit und eine Wandlungsrate bis zu 1 MHz. 24-bit-Karten der ORION-Serie haben eine maximale
Abtastrate von 200 kHz und verfiigen auch noch uber ein Anti-Aliasing-Filter. Alle Karten der ORION-Serie haben synchrone Abtastung, jeder
Kanal verfligt Giber einen eigenen A/D-Wandler.

PAD- und E-PAD-Module werden fir langsam veranderliche Gro3en wie Temperatur eingesetzt ... aber auch Spannung kann gemessen
werden. Hier sitzen die A/D-Wandler direkt im Modul. Die Messdaten werden Uber die serielle Schnittstelle Gbertragen. Die Abtastrate dieser
Module ist im Bereich 1 bis 10 Hz.

Die serielle Schnittstelle wird weiter auch fur die Konfiguration der DAQP- und MDAQ-Verstérker benutzt. PAD-Module werden direkt im
DEWETRON-Gerat verwendet, EPAD-Module koénnen extern, um das Messobjekt verteilt, betrieben werden. Mit einem Bus-Kabel mit
inkludierter Spannungsversorgung, werden die Module hintereinander mit dem Messgerat verbunden.

MSI-Adapter (Modular Smart Interfaces) sind Adapterstecker zur ey %jn"‘_m‘ a
Erweiterung der Messfunktionalitat von HSI-, DAQP- oder MDAQ- d s e
Messverstarkern. _Q\ s L

MSI-Adapter erweitern die Funktion vieler Verstarkermodule und
ermdglichen z.B. mit einem Briuickenverstéarker (DAQP-STG, DAQP-
BRIDGE) auch IEPE®, Thermoelemente, (PT100 bis PT2000),
Ladungssignale oder Spannungen bis 200 V zu messen. MSI-Adapter
werden automatisch von der Messsoftware erkannt.

——

Digital EIN- AUSGANGE

&
)
A4
l!.—l

Zusétzlich hat jedes DEWETRON-Instrument digitale Ein- und Ausgénge, Zahler EINGANGE
und auch mindestens 2 Zahlereingange. CAN-Bus, GPS, Video sind )
. . + Video Input
optionale Erweiterungen des Messsystems. —
+ CAN bus ,E =
. GPS I

& * PCM Telemetry .

i
‘ + High speed Video up to 500 000 frames/sec
[

,i'j Thermo camera
({1
ﬁ + ARINC 429 /MIL1553
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1.2 Basiswissen Messverstiarker

1.2.1 Single-Ended-Verstiarker

sind Messverstarker, die einen oder mehrere Eingénge haben, und
hier jeweils einen Eingang als Referenz haben. Alle A/D-Messkarten
messen genau nach diesem Prinzip. Sie haben mehrere Eingange
und beziehen sich auf ein gemeinsames Massepotential (GND).

Bei DEWETRON-Messsystemen mit DAQP-Modulen ist die
Messkarte ,single-ended” auf das DAQ-Motherboard (Modultrager)
verbunden. Die DAQP-Module liefern dann die Ausgangsspannung
bezogen auf Masse.

Ist das DEWETRON-RACK nun mit DAQN-AIN bestlickt, wird das
Messsignal ,single-ended” gemessen. Alle negativen Eingénge
der DAQN-Module (-IN) sind zusammengefasst.

11 Bei Messgeraten mit Netzanschluss (AC) ist der GND-Anschluss
des Netzteils und dadurch GND der Messkarte geerdet.

Damit sind auch die negativen Eingéange (-IN) der
DAQPN-AIN-Module geerdet.

Aus dem Blockschaltbild geht hervor, dass die Eingange

bei AC-Geraten mit dem Computernetzteil und mit der Erde
verbunden sind. Es sind also keine Messungen mdglich, in denen der
negative Eingang des Messobjekts eine Spannung gegeniiber Erde
fuhrt.

In anderen Worten: die gemessene Spannung muss galvanisch
getrennt sein, oder auf Erdpotential bezogen sein.

Kleinste Spannungsunterschiede ergeben hier Ausgleichsstrome,
die zu Messfehlern und Rauschen fiihren.

Auch alle gemessenen Kanale missen auf denselben

Messpunkt (GND) referenziert sein.

Méglich Maglich abar GND LOOP
Netzted 7 |
; ’ CH1 '[ l » CHO+ _/.7/
#oe 7 oe
GND i
- - s ouT
y ouTt CHO - CH1 // o S
/ Masseschiile
Méglich
A
Netztell 2" NICHT méglich KURZSchiuss
4 o
7 CH 14 |:| > CHO+  |Netztel 7
" po e /,’f" CH1
— - CHO - i
RL » P GHD
l Masseschieife & 1 -

— = CH1
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Bigital Digital
Input Input
— Netzteil :
0:DAQP M +12 .
- GND .
1:DAQP || o 2y .
t .
h :
© | pmemd “CFiO-15 :
AD Karte :
b :
° )
a :
B D B Di0
r Bx 9 B 041
d oo Sois
22n e
! B_DI 13 [
Bx [ 14 .
Bi1s .
By M6
[
IN out
68-pin Amplimite series
(AMP: 174339-5) SCSI N
IN out
DAQN-AIN
1:1 analog input module
Input signal Voltage signals up to 10V S =
with overveltage protection
Signal connection
DAQN-AIN-B Banana plugs .
DAQN-AIN-BNC: BNC connector
DAQN-AIN-D: 8-pin SUB-D connector . \.
@ o
srlerllar
2V — Netzteil - 9
0:DAQN - AIN S oc 4 +12 AC = N
ND L1 GND N [Et—eE
+IN o A2l i) 2
-IN(GND =
( ) 1:DAQN - AIN N ‘
Kanéle
+IN o »
AD Karte
-IN(GND GNDi
( ) 2:DAQN - AIN l
15:DAQN - AIN Computer

DAQN-AIN-D module
Voltage measurement via SUB-D cord

Input (+)

RS-485 A (if available within the system)

RS-485 B (if available within the system)

GND

+9 V power supply

+12 V power supply (+15 V in conjunction with a DEWE-30-4)
Reserved for special applications

Reserved for additional sensor supply

-9 V power supply

© 0~ OO W=

= CHO+
T CHo-
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1.2.2 Differenz Verstirker

Wie der Name Differenzverstarker schon sagt, misst dieser Verstarker immer
die Differenz zwischen zwei Eingéngen. Diese Eingange sind hochohmig und
haben keine direkte Verbindung zum zur Erde (GND) des Messsystems.
Aufgrund dieser beiden hochohmigen Eingange I6sen sich fast alle Nachteile die

ein ,single-ended“-Verstarker hat.

DEWETRON Training Manual

Differenzverstarker
G=1

a'.-."l_:.--'
HIN o e

IS >
AN ot |

Wenn wir uns nun die Verdrahtungsbeispiele anschauen sieht man, dass nun
plétzlich alle Anschlussmoglichkeiten ohne Probleme funktionieren.

Maglich Maglich
Netzteil Netzteil
CH1 + CHO + CH1 + CHO +
be o GND
ouT GND CHO - CH1 - OUT | ¢! » CHO- CH1-
keine Masseschleife
Méglich - Maglich
Netztell Netzteil
CH 1+ CHO+ CHO+
bC Dc I CHO -
OUT |GND > CHO - ouT kein Kurzschluft

RL :
Keine Masseschleife

L— ——— » CH1-

Wann stol3en Differenzeingangsverstérker an ihre Grenzen?

Dieser Verstarker misst die Eingangsspannung
zwischen +IN und —IN. Jedoch diirfen beide Eingange
nur einen bestimmten Spannungspegel von der
internen Verstarkermasse (GND) entfernt sein.
Uberschreitet man diesen Wert, liefert der Verstarker
ein falsches Messwerte.

Diese Spannung wird ,Gleichtaktspannung“ und in
Datenblattern oft Common Mode Voltage genannt.

Amplifier specifications

MDAQ-SUB-V-200-xx

Divider Off
Divider On_|#2.5V, 5V, 10V, 20V, 25V, 50V, 100 V, 200 V {common mode voltage up to 250 V)
1 MOhm to GND, 2 MOhm differential

Input voltage range:

input impedance

#0125V, 025V, 05V, 1V, 125V, 25V, 5V, 10 V (common mode voltage up to 12 V)

> - ___i| Netzteil -
mo M2V o N ae B
GND <
- z m GND IN FE
ay 24V Batiery oad Differenzverstarker 12V e 12V
- 5 & ~ouT —
—I— E e I y * =
g . & ™ | |Kanale
o | aNobm [T g
Syy e GND AD Karte
ov l GND I
Computer
In dem Beispiel oben wére der perfekte Bereich von CHO (Kanal 0) 0,5 V.
Aber in diesem Bereich ist die Common Mode Voltage nur 12 V.
Beide Eingange dirfen £12 V gegeniiber dem internen GND nicht tibersteigen. Abhilfe: 2,5 V Bereich einstellen (250 V Gleichtaktspannung)!
Version 1.4 Seite 6



1.2.3 Isolierte Eingangsverstirker DAQP-Serie

Die Isolierten (galvanisch getrennten) Eingangsverstarker sind auch
Differenzverstérker. Bei dieser Art von Verstéarkern wird nur mehr die
maximale Isolationsspannung angegeben, und man spricht nicht
mehr Uber eine Common Mode Voltage; an ihre Stelle tritt die
Isolationsspannung.

I Netzteil L
0:DAQP-LV HV el v [ac = m
+IN O /ooli| 12V l
Kanéle l

. o
IN o ; = AD Karte

2T GNDi

isalierter Verstarker l
Computer

e i g au e L L T

350V,
350V (1kV

RMS

Input overvoltage protection
Isolation voltage

with banana connector)

DEWETRON Training Manual

nu® 0z0 nu® d:0 nx@ 0:0f nxd S:0
nu® On0 ned Ox wn® Bx0 o n® Ox0
158 800 158 800 1s@ 8na 358 8ng
118 Bwe 118 Swe 110 Swa 110 Gwa
rungn @111 Fange @11 Furge @11 Fage (¥

Isolierte Verstarker sind teurer als Differenzeingangsverstarker, sind aber bei manchen Anwendungen unumgéanglich. Auf Grund der Isolierung
muss man sich keine Sorgen um Masseschleifen, Kurzschliisse oder Gleichtakt-Spannungen machen. Es darf nur die maximale

Isolationsspannung zum Gehause NICHT lberschritten werden.

Aufgrund der Isolierung und des hohen Eingangswiderstandes wird das Messsignal praktisch nicht gestért, und man kann problemlos in allen

Anlagenteilen messen, ohne vorher zu wissen, worauf ein Signal bezogen ist:
Wie bei einem Digitalmultimeter!

I
Shunt aA
IN- 0.1 MO

24V 24V Baltery Lﬁd
IN+
hunt

v

CHO

Version 1.4
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1.3 Basiswissen A/D-Wandler-Karte
Die A/D-Wandlerkarte digitalisiert das analoge Eingangssignal. Je nach Type der A/D-Karte ist die maximale Abtastrate 100 kHz bis
1000 kHz. Es kann somit jedes Signal mit bis zu einer Million Messungen pro Sekunde abgetastet werden.

ORION-Karten haben fir jeden Kanal einen eigenen A/D-Wandler mit einer Auflésung von 16 bzw. 22 (24) Bit.
Die Auflésung (n Bit) gibt die Quantisierungsstufen fiir den Eingangsbereich an (2"). Die folgende Tabelle zeigt eine Aufstellung:

Anzahl Diskrete Kleinste Auflésung fiir

der Bits Stufen +1V Eingangsbereich +5 V Eingangsbereich +10 V Eingangsbereich
8 256 0,007812500 vV 7.8mv 0,039062500 V 38,1 my 0,078125000 vV 8.1 mv
12 4096 0,000488281 vV 0,488 mv 0002441406 W 2,441 mv 0,004882813 V 4 883 mVv
14 16384 0,000122070 V 0,122 mvV 0,000610352 V 0,610 mY 0.001220703 V 1.221 mV
16 65536 0,000030518 vV 0,031 mv 0000152588 V 0,153 mV 0,000305176 vV 0,305 mV
24 16777216 0,000000119 V 0,119 pv 0,0000005%96 0,596 pv 0.000001M192 V 1,192 pv

1.3.1 Abtastrate und Aliasing

Will man ein Sinussignal mit einer Frequenz von 105 Hz zeitlich erfassen, so sollte man eine Abtastrate einstellen, die 10 bis 20 Mal grof3er ist
als

das zu messende Signal (in diesem Fall 105 Hz * 20 = ca. 2000 Hz). Tastet man dieses Signal mit nur 125 Hz ab; bekommt man wiederum ein
Sinussignal, aber mit einer tiefen Frequenz von 20 Hz, und dieses Signal ist in der Realitat nicht vorhanden. Es ist ein Fehlsignal, verursacht
durch Unterabtastung.

Dieser Effekt wird ,Aliasing” genannt. Um dem vorzubeugen, muss ein Tiefpassfilter héhere Frequenzen vor der A/D-Wandlung abschwachen.
Das Tiefpassfilter sollte keine Frequenzen gréRer als die halbe Abtastrate durchlassen; damit kann gewéhrleistet werden, dass es zu keinem
Aliasing kommt. Das eingesetzte Tiefpassfilter sollte eine hohe Ordnung haben, damit Frequenzen, die tber der eingestellten Filter-
sEckfrequenz” liegen, stark gedampft (gefiltert) werden (analoge Filter 4. bis 8. Ordnung, Filtersteilheit 24 bis 48 db/Oktave). Diese Filter sind
sehr teuer, und kénnen nur ein paar gestufte Frequenzbereiche abdecken.

Der A/D-Wandler der 24-bit-Messkarten, (Orion 1624-200 Heoy

Serie) verfugt Uber eingebaute Anti-aliasing-Filter. Dieses ; |
Filter wird automatisch immer auf halbe Abtastrate ; ;
eingestellt. Somit ist gewahrleistet, dass keine Aliasing- o \ : )
Effekte auftreten. i : :
In der Software wird der Frequenzbereich, bis zu dem keine i i
Aliasing-Frequenzen auftreten, neben der Abtastrate : W _ . 4 i
angezeigt. iy - 7 1 i
.Freq. span“ (darstellbarer Frequenzbereich): Wenn ein 8 s V! U A Nt
FFT-Display in die Messung von Dewesoft eingefugt wird, i i
wird die Frequenzachse automatisch bis zu dieser
Frequenz gezoomt. Von 0 bis ,Freq.span“, 0 Hz bis roter
Strich, gibt es keine Aliasing-Frequenzen.

Da auch dieses Filter keine unendliche Steilheit hat (Brick-
Filter), ist der Bereich kleiner als Abtastrate/2! Da nur
24-bit-Karten dieses Filter haben, wird auch nur bei diesen
Karten der ,Frequency span“ angezeigt.

1 125Hs ||
[}
*
.

e T T T T e T T e T T K e i

Speziell bei Schwingungsmessungen oder Modalanalysen sind aliasing-freie Messungen sehr wichtig. Darum sollten dort nur 24-bit-AD-
Wandler mit Anti-aliasing-Filter eingesetzt werden.

1 e Pt T A
. Dynamic acquisition rate
f | Freq. span:
5000 3100 He

THz/ch] (=

r';-r.-l B

2|
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1.3.2 Filter: Hochpass/Tiefpass

Wie der Name Filter schon sagt, werden hier Frequenzanteile aus dem Signal gefiltert. Man unterscheidet mehrere Arten von Filtern.

Tiefpass: Dieser lasst nur tiefe Frequenzen passieren, hohe Frequenzen werden gefiltert.

Bei Filtern wird immer die Grenzfrequenz angegeben. Grob gesagt, beginnt bei dieser Frequenz die Signalamplitude abzunehmen. Das Bild
unten rechts zeigt eine typische Tiefpass-Filterkurve 2. Ordnung; von 0 Hz bis ca. 25 Hz werden alle Frequenzen ungehindert durchgelassen,
Signalanteile daruber werden herausgefiltert (abgeschwécht). In diesem Beispiel sieht man das verrauschte Eingangssignal (blau) im Zeit- und
Frequenzbereich (links), sowie das gefilterte Signal (griin). Die hochfrequenten Rauschanteile werden vom Filter unterdriickt. Im FFT-Spektrum
(links oben, griin) sieht man, dass héhere Frequenzen nach dem Filter stark abgeschwacht sind. Das Nutzsignal jedoch bleibt vorhanden, da es
im Durchlassbereich des Filters liegt.

Das Nutzsignal wird zwar durchgelassen, ist aber phasenverschoben. Der Phasenwinkel (,Phase") des Filters (rechtes Bild, griin) ist abhangig
von der Frequenz des Signals. Im Durchlassbereich ist sie um 0 Grad, wird aber immer gréRer, je weiter man sich vom Durchlassbereich
entfernt.

Tiefpassfilter werden vor allem genutzt, um die Bandbreite des Signal und somit das Signalrauschen zu verringern.

= Signale, die man miteinander in einer Rechnung verwendet werden, sollten mit derselben Filtereinstellung gefiltert werden!
= Bei der eingestellten Filterfrequenz (Grenzfrequenz) hat das gefilterte Signal schon eine Amplitudenabschwachung von -3 dB (-30%)!

Response | Coeffidents | Zeros & Poles

Hochpassfilter, wie der Name schon sagt, lassen hohe Frequenzen durch und filtern tiefe Frequenzen. Stellt man die
Grenzfrequenz auf 10 Hz, werden Frequenzen uber 10 Hz durchgelassen, und Frequenzanteile darunter unterdriickt. Eine
Gleichspannung (3 V,..) hat die Frequenz 0 Hz, und wie man sieht, unterdriickt ein Hochpassfilter tiefe Frequenzen, damit sind
Hochpassfilter geeignet, um statische Anteile (DC-Komponente, Offsets) zu eliminieren. In der Analyse unten ist diese
Hochpass-(HP-)Filterwirkung zu sehen, das Eingangssignal hat eine DC-Komponente von 1 V, nach dem HP-Filter ist dieser
Versatz behoben. Auch im FFT-(Fast-Fourier-Transform-)Spektrum ist die Filterwirkung zu sehen: bis 10 Hz sind die
Frequenzanteile unterdriickt oder abgeschwacht, dariiber werden sie ungehindert durchgelassen.

Response | Coefficents | Zeros & Poles

Fitter freq

Version 1.4 Seite 9
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1.4 Software

1.4.1 Basismessung (erste Schritte)

Dewesoft 7 wird mit dem Icon (Bild rechts) gestartet.

DEWESoft - Setup: Mein erstes Setup.d7s

4\ g =3
= J) Messen Anal\yse Setupdateien | KanalSetup  Messen
= = -
| S &7, = ()

= =] =
MNeues Setup  Neue Sequenz Bearbeiten Laden Symbol  Umben. Ldschen Kopieren Ausschn,

Die Software teilt sich in zwei Ebenen:

Messen (aktiv) und Analyse.

Nach dem Start befindet man sich im Setup-
Modus.

Das heift, die Software zeigt das —_——
Verzeichnis, in dem die Setup-Dateien liegen;
an. Hier kénnen friiher erstellte und
gespeicherte Setups geladen werden. Sollte
kein Setup geladen werden, starten wir mit
einem neuen Setup im ,Kanal-Setup*“.

Mein erstes Setup.d?s

A z DEWESolt - Setupe Mein erstes Setup d7s
ey e o e
Im Kanal-Setup, dem Cockpit der @ i & = e 4 g w98
. . 2 = — W
Software, stellen wir die Messkanéle, gon. descm o | tesdw opuses NEBY ood Dme N Vde | Nam
. . B . At
die Abtastrate, die Speicherart, die T e e
Skalierung sowie die Messverstarker ==k
ein. Alle Messmodule werden sor oSt wen T - Physaliche Werte & @ s
automatisch erkannt, und in der * |hs I“I iov. e e ® 1 = it el
Kanalliste angezeigt. Ml 000 . 104 AU B0 : 4§ el
3 ey ll:.' DAQPALT A S 10e - 3 e = S
S0DMY T HHE Exc dmA =3 e
3 s IIZJ DAGP-MULTI e T - A - e
270 1T X0 @E) m [
= o l»u1 E\TI’"‘“HB = (O e ==
s o li;s EIRIDIIGISIDS -l nx:.. = i
_ o e B Suisnsicios - e
Machen wir nun eine einfache Messung.
o B DEWESoft - Setup: Mein erstes Setup.d7s Zuerst werden die Kandéle 1 und 3 eingeschaltet. Sie sind nun aktiv
@J e . und werden in das Datenfile gespeichert, und auch bei der Messung in
: : — der Kanalliste angezeigt.
g kg Loy = st | UG o
Speich. Speichern  ..als Header Optionen | Analog | Digital  Zahler o = ALLE Kanéle, die im Setup eingeschaltet sind, werden im
dyn. Aufeeichnungsrate e Tt Datenfile abgespeichert, egal ob sie bei der Messung in einem
o 4 Bl Instrument angezeigt werden oder nicht. Optional kann das Speichern
Uil S L) des Kanals deaktiviert werden: dann wird der Kanal zwar angezeigt,
aber nicht gespeichert (Bild unten, Kanal 1).
SLOT EIHfAUﬁ E NAME Verstirker (015) =
o AuS (a1 DAQP-LV SN: 385068 - _
" | 104100 kHz (BE) 2] £/ weg
. e ‘i [weg DADP-STG SN: 385196 - 1 R 2
vl 5000 i . 10 kHz (BUL: Exc 10Y A2
% B (a2 " DADP-ACC-A SN: 380104 - 2 AUS
— 5000w 1 kHz: Exe 4 md I = =
| g W Temperatur DAQP-MULTI 3 Em =I emperatur
: LN, E | -270.. 1370 °C .. 300 Hz [BE] = l} E_
Wara ORION-1616-105 =

Version 1.4 Seite 10
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Verstirker (010) 5] Physikalische Werte 8 ka. 8 setup |~
DAQP-LY SN: 385068 - 0,000 v Nl M o |_|
10Y.. 100 kHz [BE] 0 i w U |E=
DAQP-STG SN: 385196 - 886 mV Null o Setup 1
5000 .. 10 kHz [BU]; Exe 10 5000 T Erria A
DAQP-ACC-A SN: 380104/ - 1mV Hull s e
5000 my .. 1 kHz; Exc 4 mé 5000 T | e
DAQP-MULTI SN: 387389 - zoc| Ll
270..1370°C .. 300 Hz (BE) [ Gl | E[ WP
ADIAM 1040 108 = oo ow

Im Setup-Fenster des jeweiligen Kanals werden die Verstarkereinstellungen und die Skalierung eingegeben.

& Kanal Setup far Kanal 1

=
rabame wieg —
B Bereich 5000 - my
o o S—
rabe FEE -
Versorgung i -
Min Wert Automatik Max Wert Automatik Ausgangsoffset 0 v %
Teiler Samplerate 1 ~ | Ubersprini Sensorverstimmung 0 %
—
Skalierung
.
1. Punkt 2. Punkt
5000 mV 10cm
0 5000 mv
entspricht entspicht w",:vw — 1.15?1'72361;:::“
0 0 o 8861 mV 1,7722 cm
Skalieren Skalieren
| Ober Mictelwert | [ Ober Mittelwert | ~S000 my “10cm
[ aberRms | [ aberRms | _
T
g DEWESoft - Setup: Mein erstes Setup.d7s
[T N ST
J Messen Analyse Setupdateien | Kkanal Setup | Messen
< (| P | —
ggd H 1 o 4 ‘,!‘-.I] = | U '..: b
Speich.  Speichern wals Header Optionen Analog | Digital Zahler
dyn. Aufzeichnungsrate
mno [ Externer Takt
100 i || Start bei externem Trigger
200
500
2000 NAME Verstarker (001) g
5000 DAQP-LY SN: 385068
10000
20000 1ov. 100kHz@eE) |_'
50000 DAQP-STG SN: nsms;
100000 5000 ml .. 10 kHz (BU);Exc 10 af
'DEWESOft - Setup: Mein erstes Setup.d7s
Setupdateien | Kanal Setup | Messen
ol in— e (1]
ot § & 1R | ge
Speich. Suelcbem als Analog  Digital  Zahler AN Video

[ | Erzeuge Multidat.

[ | Stoppen nach:

Speichertyp stat, reduzierte Rate

[immer schnell -] A v

["]start automatisches Speichern ekl (=)
Geandert auf 1Sek,

Version 1.4

Am DAQP-ST

G-Verstarker wird der Messmodus ,Spannung“ gewahilt,

und der Sensor auf Weg in cm skaliert. Messkanal 3 mit dem DAQP-

MULTI-Verstal
.Typ K“ gestel

rker wird auf ,Temperatur“-Messung mit Thermoelement,
It.

Hier ist keine Skalierung nétig, da die Software im Zusammenwirken mit
dem Verstarker die gemessene Temperatur direkt ausgibt.

& Kanal Setup far Kanal 3 £2
Kanalname -Temuemtur ey
= Bereich 270.. 1370 -

s 5 refmesitr (o[ v]og
rase -
Min Wert Autorratk  Max Wert Automatk Feet |0 - [k
Teler Samplrzte. 1 = [ubersorn

- Sensor fault _Dehe:ﬁm an -

[Eingang: Skaliert:
2. Punkt
. - 1370 °C 1370 °C
0 1370 °C
entspricht entspicht
o 1370 HE 27,01 °C 27,01 °C —
Skalieren Skalieren 26,96 °C ————— 26,96 °C
, 26,89 °C 26,89 °C @01
[uber Mlttelwert] [uber Mltte?wert] -270°C -270°C ‘f]xs
[ aberrms | [ aberrms |

Somit sind unsere analogen Kanéle bereit fur die Messung.

Unter ,dyn. Aufzeichnungsrate*, DYNAMISCHE AUFZEICHNUNGSRATE,
wird die Abtastrate fir die Kanéle eingestellt.

Dies erfolgt durch Auswahl aus einer Drop-down-Liste, oder durch manuelles

Eintippen und

nachfolgendem Driicken von ,Eingabe*

Unter Optionen wird nun der Dateiname fur das Datenfile eingestellt.
Alle Messdaten werden in diesem Datenfile gespeichert.

Unter ,Speichern® oder ,,..

sie kénnen so

. als" erfolgt das Sichern aller Einstellungen, und
bei wiederholten Messungen wieder geladen werden.

Dieses Setup wurde mit dem Namen MEIN ERSTES SETUP

gespeichert. D

er Name des Setups ist in der Kopfzeile des

Softwarefensters zu sehen.

Seite 11



DEWETRON Training Manual

3 .. DEWESoft - Setup: Mein erstes Setup.d7s Nun verlassen wir das Setup und wechseln zu ,Messen*.
;A)/ O Im Messmodus sind in Dewesoft automatisch vier Messansichten
R Messen Analyse Setupdateien Kanal Setup | Messen ‘ Design .
_ vorbereitet.
@ L OO B @ m m .
cotich..  Putse | Subel Entaecen (NEUEEN . i e B2 In der ,Ubersicht* werden alle aktiven Messkanéle in einem
= = P e ——— « Digitalinstrument angezeigt. Im ,Scope“-Display liegt eine

Oszilloskopanzeige, und mit ,FFT“ erscheint eine Frequenz-
Auswertung der jeweiligen Kanéle.

(e el

e — sy - © *

.n-}- Senpdatsen  Gnelfewn | Moo Desgn &) Bearbonen | G Hife |y Ermackngen "Rekorder" Zeigt ein
Q@ H = m m Schreiberdisplay mit dem Zeitverlauf
Gisfracen  Ubereicht oee Rekesder T
T AT — der Messdaten.
_8 =
Messdaten werden nun angezeigt,
i n ' i ' werden aber noch nicht in das
i o \ Datenfile (z.B. Messung1l)
[ - - |”|I ||I || - _ - | i I gespeichert.
=) i |‘| | ||| |“I 1 'II] A
1 I’l‘
\ | |
3 B I | DEWESoft - Setups Men erstes Setup.7s
EEEC [ T [
EH.’.-‘ u '-—|I Setupdateien  Kanal Sehp 1Mas§er\| Desion
£ — TR
e n EH & m W
B Speich.  Pafe  Stopp Einfrieren  Ubersicht  Scope | Rekorder FFT P
e G 1= 10:47.825; Weg = 2,490 cm
2oz Curervere ——— mﬁ] ge|l T RS
- - g = !
% J"‘Iﬁ-" - }
[|Transparent ~ !
|| Gleiche Parameter 1
Z| [V|Ene zeitachse }
= % i io 1

Durch Driicken der Taste ,Speich.”
(Speichern) werden alle Daten in den
Instrumenten geldscht und die neu
erfassten Daten ab jetzt in das Datenfile
geschrieben.

Der ,Speichern“-Taster wird rot, die

Kopfzeile zeigt den aktuellen Namen des
Datenfiles. Ein vertikaler roter Marker : o LT T | e
zeigt den Beginn der SR
Messdatenaufzeichnung.

A e

T
1

"c
= el
o

(]

e

Auch wahrend der Messung kann
zwischen den Ubersichten hin und her
geschaltet werden.

Terpera
o e DL Pk

'
]
'
i
'
i
'
'
'
'
I
'
'
P
'
3
1
P
[
'
1
'
P
'
'
'
'
1
'
P
l
'
L2

| [0

| PR O S

pa

Mit der ,Pause“-Taste, kann die Messaufzeichnung unterbrochen werden, die Beschriftung &ndert den Namen zu ,Weiter", durch nochmaliges
Driicken wird die Messdatenaufzeichnung fortgesetzt.

= |=2| Speicherung gestartet um 12.03,2012 18:49:17,545
k‘ ® O @ - - - 4 Speicherung gestoppt um 12.03.2012 18:58:43. 148
Weiter Stopp  Einfrieren Ubersicht Scope Rekorder EET <

Version 1.4 Seite 12
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Zum Beenden der Messung wird die
STOPP-Taste gedruckt. Um wieder die
Messdaten ohne Speichern zu sehen,
wird der START-Button gedriickt.

+

Nun ladt ANALYSE automatisch das zuletzt
gespeicherte Datenfile in den Analysemodus
der Software. Das Datennavigationsfenster
zeigt den Ausschnitt, der gerade im
Rekorder angezeigt wird. Wird ein weiteres
Mal auf den ANALYSE-Button gedrickt,
erscheint eine Liste der gespeicherten
Datenfiles; durch Auswéhlen und Doppelklick
wird ein Datenfile geladen.

Specheng pestariet un 12032012 F5:04: 30
Soecherry peatopet um 11033017 1:06:30.97

ZOOM:

g e

Mit der Maus den Zeiger auf die

: Anfangsposition des Zoombereichs
bewegen, LINKE MAUSTASTE driicken und
; gedriickt halten, nun den Zeiger mit der
o : Maus nach rechts zum Endpunkt des
gewlinschten Zoombereichs bewegen, und

; linke Maustaste loslassen.

erperr |
»

Nach dieser Aktion wurden nun beide Cursors an den
Anfang und an das Ende des Zoombereichs gestellt. Zum
ausfiihren des Zooms wird zwischen beide Cursors geklickt.

Die Daten sind nun gezoomt.

18]

1+

Version 1.4 Seite 13
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Der REKORDER zeigt nun nur mehr den
gezoomten Bereich, auch der
——————————————————————————————————— Datennavigator (Streifen oben im
Rekorderfenster oben) zeigt den gezoomten
Bereich an.

et Bttt 1

Weg [cm]
1]
t
L
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
T
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
T
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
T
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
I
|

75
5
t
I
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|

e
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|

N SR
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|

S
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
I

- +|
7.695 12.208 16721 21234 257477
A i < Ll Unter DRUCKEN kann die aktuelle Ansicht
RGN e ausgedruckt werden.
Lrudker| POFCreator - Enstelungen = —_
- =r
Fapier |44 AL *|  Huchkact | Quer | | | seebrzemg Drurken
L i
1
1
i
1
1
- e f
f
"
[ B

Tt [ SO S L

Die Basismessung ist nun abgeschlossen.
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1.4.2 Individuelle Messansichten erzeugen und verwalten

q.p DEWESoft - Setup: Mein erstes Setup.d7s Unter MESSEN angezeigte Basismessansichten dienen am

Md\m e onen ‘MESSEH | E B_eglnn nur dazu, s_chnell Me§sdaten ohne viel Aufwand
__ = — sichten und analysieren zu kénnen.
E & m |
spich, Pase  Sopp Enfrieren || Ubemict  Scope [EENREN T |2 Jede dieser Ansichten kann individuell erweitert werden,
— 3 — indem man von MESSEN in den DESIGN-Modus wechselt.
t=0.000; Weg = 4345 cm
] A
|
|
|
|
DTraﬂsparEnt = :
[V] Gleiche Parameter :
a) = g T e [psmssTgEs= |m DESIGN-Modus, werden nun weitere Instrumente wie
Messen Setpdsteien  Kand: o Bearbes . . .
: - ———— - - Analoganzeige, Balkenanzeige (Bargraph), Kanallisten, XY-
LW W m@ ) @B T s ol Wy B®e . piagramme, Niederschlags-(Rainfall-)Diagramme sowie
& = e e . _ '] Textfelder und Kontrollobjekte (Eingabefelder) angezeigt.
| | i H
| i
 SU— i
i !
| | i :
| | i i
R s G i T
8) = R Die aktuell im Messdisplay angezeigten Instrumente bekommen einen Rahmen, mit dem die Grol3e
rj_,] i S mewlommErlu und Position verandert werden kann.
[+ s -
=
e
Firpmear il
R
o
Sy
e —
R —
E— B) = miky C fnatis i) <~
Neue Instrumente werden einfach so Kaaren aga- Lusio-u! ;E. - @=) o= hinzugefugt.
D|u|u||r-¢m|
] r 8 .Ur’ """"""""" .
o Inteep. myne. Kaniie 1
eE DEWESoft - Setup: Mein erstes Setup.d7s Entweder kdnnen mehrere unabhangige Instrumente eingefiigt werden, oder es wird eine
Analyse Setupdatelen  Kanal Setup |V"kem1 H Design |_

- - Anzeigegruppe mit E' erzeugt. Diese Anzeigen kdnnen dann als Gruppe positioniert
-‘ (€] I © B | cden Die Spalten definieren die Anzahl der Instrumente in einer Reihe.
Beim Hinzufligen werden den Instrumenten automatisch Kanale zugeteilt.

Kopieren Einfigen Lnschen Zuriick

lieg fe] A remperatur ¢y A0
0 = il
4958 358 j
["| Transparent E m| | Z
[V] Gleiche Parameter
Anzeige Typ =
Version 1.4
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i = | " |
Search q
L=

[ = Weg ]
[ = Temperatur ]
¥ (=] CANfPort 0

» [-5] SteeringWheel

» [-=] Engine

W [--] GasPedal

» [-5] Temps

» (2] WheelSpeeds
¥ 92 Math

V% Formula 0

| Weq/Filter

Baumansicht

Search
= CLUTCH
= ENG_RPM
= ENG_TORQUE
Wt Formula 0
= GAS_PEDAL
= IDLE
= STWH_ANGLE
= STWH_D_ANGLE
= STWH_D_SIGN
= STWH_SIGN
[ = Temperatur
= TEMP_COOLZ
= TEMP_OIL
= TEMP_OUTSIDE
= WANTED_TORGQUE
[ = Weg
| Weq/Filter
= WSPEED_FL
-~ WSPEED_FR
= WSPEED_RL
= WSPEED_RR

Listenansicht

Search

Channels

[abWeg

[abTemperatur

Selektierte Ansicht

= STWH_ANGLE
= STWH_D_ANGLE
= STWH_D_SIGN
= STWH_SIGN

Suchansicht

DEWETRON Training Manual

Nachdem alle benétigten Instrumente
eingefuigt worden sind, kann wieder in den
Messmodus gewechselt werden.

Auf der linken Seite (BLAU) werden die
Eigenschaften des jeweils aktuell selektierten
Instruments (Fokus) angezeigt, dort findet
man alle seine Einstellungen.

Die Parameter gelten entweder fiir alle
Instrumente in der Gruppe, oder fiur jedes
individuell, abhangig davon, ob ,gleiche
Parameter” gewabhlt ist oder nicht.

Auf der rechten Seite (ROT) finden wir die
aktiven Messkanéle, liegt der Fokus auf
einem Instrument, wird oder werden die
aktiven Kandle in diesem Instrument
angezeigt. Durch Selektion kdnnen diese
Kanéle abgewahlt, oder andere dem
Instrument zugewiesen werden.

Je nach Einstellung kénnen die Messkanéle in der Baumansicht (geordnet nach Kategorien), Listenansicht, selektierter Ansicht (zeigt nur

Kanéle, die im aktuellen Instrument angezeigt werden) oder Suchansicht ausgewahlt werden.

- INFO: Die Messansichten kdnnen auch wéhrend der Messung, mit oder ohne ,Speichern“, angepasst oder veréndert werden. Bei ,Stopp*
wird die letzte Messansicht in das jeweilige Datenfile mitgespeichert.

Version 1.4
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)

[Eleme- igenschaften
[~ [+ spar ~
Search . .
[l Transparent |:| v & A Nach dem Erstellen des Messsetups kann das Eigenschaften- sowie das Kanalfenster
[7] Gleiche Parameter - Weg ) ausgeblendet werden. Durch Bewegen der Maus erscheinen die Tasten zum Einblenden
[/] Eine Zeitachse e ) der Fenster wieder.
e DEWESoft - Setup: Mein erstes Setup.d7s
\ R

Analyse Setupdatelen  Kanal Setup |Messan‘ Design

O BE m m m

Speich.  Pause  Stopp Einfrieren  Ubersicht  Scope |R=kurd=r\ FFT

“ Weg [cm] ACT Temperatur [C] AT “

4850 cbb

1= 23:25.867; Weg = 4,850 cm -
gy G T e e e S S e P e o e e e D i e s e e e R O R S B e N R N R R N AR —
» - I 1 I 1
I I I 1
I | I 1
I 1 I 1
I | I |
- | I 1 I 1
> wl I 1 I 1
Bl 1 ] | | 1
I 1 I 1
I 1 I 1
= I ] I ]
[© I 1 I 1
g F | 1 I 1
E E | I | 1
o R R S S e R S R R SR R S i R S R S R R S S S R S S S SR —
I | I 1
£ = | I | 1
= I 1 I 1
I 1 I 1
I 1 I 1
| 1 I 1
3 1 1 | |
5 g5 i i el e e e+ T T R e M PO e i i i I 7 O i T A T S
] I | 1
I 1 I 1
| | | (e
I 1 I 1=
- I 1 I I+
8 = | | | |=
23246 23446 24048 24346 24:448 =

Bei hoher Kanalanzahl kénnen die vorhandenen Messansichten (Ubersicht, Rekorder, ...) nicht ausreichen, auch hier kénnen weitere
hinzugefligt werden. Dazu wird im Eigenschaften-Fenster von Instrumenteneigenschaften auf die Messdisplays gewechselt, ... dort kénnen
nun die Namen oder das Symbol geéndert und weitere Ansichten hinzugefiigt oder entfernt werden; beim Hinzufiigen entweder als Haupt-
oder als Unteransicht.

. o DEWESoft - Setup: Mein erstes Setup.d7s 3 q DEWESoft - Setup: Mein erstes Setup.d7s
d& ey N ; A oy ~
J Messen e e S P cceon [ \J Messen Aralyse  Setupdateien  Kanal Setup ‘Messen | Design
| L
o — 5 T m lzzz)
E &8 m W HE 8 B O =
— g Speich. Pk Stopp Einfrieren  Ubersicht Scope | SchriTe. I NEU FFT V
Speich. guse Stopp  Einfrieren Ubersicht Scope schr.Temp FET d X e
— Weg [em] | AeT
Weg [cm] ACT Temperatur [*C] —| Schr.Temp e
| 0 Y95e= - 26b
Anzeigename » B a
Schr.Temp -
Symbaol
[
Anordnung
—
e R A S—
t=31:42.098, Weg = 4,950 cm Anzeige entfernen = |
Entfermen _ G g e | 1 !
2 : |
I
. | z
| ot it ' |
i g * |
Yorlage wahlen - 1 | |
3 I Ausgewahite Vorlage als I
Ausgewahlte Vorlage al: ! 5 E L
- o 5 ! e P —
Hauptanzeige hinzufiigen 2 | e g ‘
s E : g = !
Unteranzeige hinzufilgen gg %D 77777777777777777777777 eogesy = |
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1.4.3 Messverstirker- und Messkartenkonfiguration

DEWESoft - Setup: Mein erstes Setup.d7s

A 5 Nach dem Start der Software werden die
o MUEET e i Raliedl e Messverstarker automatisch im
iy g : Fj o e e gg Kana_lsetup gefunden..Uber die serielle
Speich. Speichern  .als Header Optionen | Analog | Digitsl  Zahler can Video Mathe Schnittstelle werden die DAQP-Module
jgﬂ*“&ﬁ‘m"“"fm [ Toe— oder MDAQ-VerstérKer vor der
el ) S A/D-Wandlerkarte mit ihrer Adresse
abgefragt. Damit die Module auch auf
sior  EmyausE F HAME Verstirker (005) g Physikalische Werte 8 ka. 8 sewop - dem richtigen Platz angezeigt werden,
o aus M0 R " T L Setipd missen die Adressen der DAQP-Module
) ’—m E.\uag DAQP-STE ETETR e st mit den Slots Ubereinstimmen. Nur so
& 5000 m .. 10 kHz [BU): Exc 10 o E - . P
P e S ! i = kann die Software die Verstarker den
. 5000 . 1 kHz: Exc 4 mé 00 ] S Kanalen zuordnen.
£ [ Temperatur DAQP-MULTI SN: 387389 - %.6°C = |
g £ .%I 270 1370°C . 200 He (BE) i o S . . . - .
| = Im ;‘3'“"-1515-1"5 z mvs — — Um dies zu gewahr_lelsten, mussen dle_
Ims ORION-1616-105 0000 v DAQP-Module bei jedem Tausch auf die
> s 5y ‘ i i richtige Adresse gesetzt werden
ALG ORION-1616-105 0,000 V Imzl] g g N
[ AUs I = HNull Setup 6
5Y 5 s -
IAI? ORION-1616-109 i 0,000 V. |
7 AUS 5 3 MNull < Setup 7
’EAIS ORION-1616-1059 # 0,000 V
8 AUS HNull Setup 8
| 5 s
ALY ORION-1616-105 3 0,000 V
| AUS By = " 2 Mull Setup 9
Al 10 EPAD2-TH8 SN:D0383138 ¥ e i mnF wry
dll HA TCK: 2701272 °C L e Lo ) SR
AT 11 ORION-1616-109 i 0,000 V'
11 AUS = 5 HNull £ Setup 11
AL 12 ORION-1616-109 & 0,000 V/ =
12 AUS HNull Setup 12
5% -5 5
Nach dem Tausch der Module, Doppelklick auf den Verstérker, ...
Was soll mit di Modul g ht den?
| Fil | |F[2|IIe ab ¢0| | Clear | | Cancel |
Nun erscheinen Buttons zur Auswahl, was mit dem Modul gemacht werden soll, ...
.Fulle ab #Slot* auf den der Doppelklick gemacht wurde,
Um das Modul in dem Slot zu identifizieren 0 :
- driicken Sie bitte den oberen Taster des DAQ oder PAD-F Moduls
- bitte PAD Modul mit Adresse 0 einstecken Skip

b

Die Software vergibt nun die Adresse 0 (SLOTO Channel 0), alle Module ,héren* dieses Kommando, aber nur jenes, bei dem der Taster
physisch oben am DAQP-Modul gedrtickt wird, GUbernimmt die Adresse und antwortet mit der Modultype.

Um das Modul in dem Slot zu identifizieren 1 :
- driicken Sie bitte den oberen Taster des DAQ oder PAD-F Moduls

- bitte PAD Modul mit Adresse 0 einstecken

M
Wenn ein Modul programmiert wurde, springt die Dewesoft auf die nachste Adresse weiter, da wir zu Beginn ,Fille ab #Slot" gewahlt
haben. Auch hier wird wieder der Taster oben am DAQP-, PAD- oder am EPAD-Modul gedriickt. Sollte ein Slot nicht belegt sein, kann die
Adresse mit ,Skip* bersprungen werden. Mit ,Beenden“ wird die Prozedur abgebrochen.

Wird nur ein Modul neu installiert, reicht es aus, wenn man bei diesem Slot mit der Programmierung beginnt (Doppelklick) und anstatt

.Fulle ab #n“, nur ,Fllle* verwendet; damit wird nur die Adresse dieses einen Moduls programmiert.

Das Ganze muss nur einmal gemacht werden, die Module speichern die Adresse intern. Nur bei einem Modultausch oder einer Neuinstallation
eines Moduls muss wieder neu programmiert werden.

sLOT | Emjauss F NAME Verstirker (000) 5] Physikalische Werte 8 ka. 8 setop |~
0 AUS ALD DAQPLY i 068 - OO Setup 0
10% .. 100 kHz (BE) 170 ' w =P
=W vieg DAQP-STG SN: 385156 - 4,548 cm -
1 EIN N Setup 1
& 5000 my . 10 kHz BU); Exc 10 0 ' w =P
5 AuS ALZ DAQP-ACC-A SN: 360104 - ol et
5000 v .. 1 kHz; Exc 4 mé 000 ' o0l =P
. — £ [ Temperatur DAQP-MULTI s Hite Null Setup 3
& -270..1370°C .. 300 Hz [EE) 270 ' ol =P
AL4 ORION-1616-105 - 0,000 V
4 AUS i Hull Setup 4
Y 5 5
ALS ORION-1616-105 - 0,000V
5 AUS i Hull Setup 5
Y 5 5
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Module mit rot erscheinender Schrift werden nicht mehr gefunden. Grund kann auch ein Defekt sein, aber meistens ist es ein Adresskonflikt mit
einem neu eingesetzten Modul: zwei Module haben also dieselbe Adresse: Unbedingt eine Neuprogrammierung der Adressen vornehmen.

Um das Modul in dem Slot zu identifizieren 1 :
- driicken Sie bitte den oberen Taster des DAQ oder PAD-F Moduls

- bitte PAD Modul mit Adresse 0 einstecken Skip

M

PAD MODULE ohne Drucktaster (1. Generation)

Beim Programmieren der Module, fordert die Software das Driicken des oberen Tasters des DAQP- oder PAD-Moduls, oder das Einstecken
des PAD-Modules mit der Adresse 0. Die erste Generation der PAD Module verfugt noch ber keinen Taster. Diese PAD Module missen
die neue Adresse mit einem Kommando, das aus aktueller und neuer Adresse besteht, programmiert werden. Die alte Adresse ist hierbei
per Definition immer 0. Wenn man nun so ein Modul physisch reinsteckt, erkennt es die Software und programmiert die Adresse auf den
jeweiligen Slot um. Bei aktuellen Modulen mit Tastern dirfen sich alle Module im Rack befinden, denn nur jenes, an dem der Taster
gedriickt wird, wird auch programmiert. Bei den PAD Modulen ohne Taster darf immer nur ein Modul mit der Adresse 0 im Rack sein oder
neu eingesteckt werden, sonst wiirden alle dieselbe Adresse bekommen, und in Folge kein Modul gefunden werden.

Wenn so ein Modul deinstalliert wird (aus dem Rack entfernt wird), muss es vorher geléscht werden. Loschen heif3t in diesem Fall, wieder
auf Adresse 0 setzen. Einfach auf das Modul doppelklicken, ..

Was soll mit di Modul g ht den?

[ Fill ] [Fulleab #0] [ Clear ] [ Cancel ]

Danach ,Clear* wahlen, das Modul wird auf Addresse 0 zuriickgesetzt und kann jetzt aus dem RACK entfernt und etwa ins Lager gestellt
werden. Sollten meherere PAD Module vorhanden sein, wird mit jedem dieselbe Prozedur wiederholt.

Damit die DAQP-, PAD- oder EPAD-Module gefunden werden, muss die Schnittstelle im Hardwaresetup (unter ,Verstéarker”) und auch die
Module aktiviert werden.

Unter Einstellungen, Hardware-Setup, Analog, mussen sowohl die Messkarte (,Analogkarte”, AD-Karte) als auch die Verstarker (DAQN, MDAQ,
...) ausgewahlt werden.

a

ORION-DAQ1 = A Hardware Einstellungen [l
@ Hife | (5 Enstelurg Avobogausgang | et |[Pugrs | iy#erung
L Projekt » Analogkarte ferstarker Zusitzliche PAD Module
|'£ﬁ Hardware Setu;k. |
Dagcart e Fehlende PAD verwerfen
w8 (oot e /| DAQ-N Verstérker
L. Projektsetup .. . . ] MDAQ verstarker Zusitzliche PAD Schnittstelle
L e TErEE e PQL Verstarker Orion Onboard =
| Generelles Setup ... 1/ PAD Module
™/ DAQ-P Verstirker
= | MSI Adapter/TEDS Sensoren
Bm SensorEditor.. CACPU
[ Counter-Sensor Editor ... Karten Setup
SI units editor ... Dewetron DAQ Hardware ext, Takt: |Steigende Flant ~
ext. Taktteler : 1 =
Gerate Information
D Name Abtastrate | AIKandle AIreferenziert SN (Kal, Datum) CNT DI QutClk: ExtL;EXt2;Exiy
0 |ORION-1616-105 100000 16 (16bits) to SENSE wr| 15371178 (2011f11/30) 2 w |16 wr|Video; CAN; Aus
0 Expansion CNT 100000 - - 15440115 8 w8 w |Out0: Aus;Outl: Ai...

Je nach System werden die Verstarkermodule Uiber die Schnittstelle der ORION-Karte (,ORION Onboard®), Giber die serielle Schnittstelle
(,COM Port*) oder uber das ,EPAD Base" angesprochen.

Verstiirker EPAD-Module werden extern liber den EPAD-Stecker angeschlossen, sie belegen dadurch keinen Slot. Um auch
[oren onboard ) durch die Programmierung keinen Slot zu verlieren, werden fiir EPAD-Module virtuelle zusatzliche Slots
Kene Sdtetele eingestellt, die keinen Kanal der A/D-Wandlerkarte belegen.

COM Port oder Offline

S Diese Slots werden unter ,Zusétzliche PAD-Module* ausgewahlt und deren Anzahl eingestellt. Hier ist auch
einzustellen, welche Schnittstelle verwendet wird, um diese PAD Module abzufragen. EPAD-Module miissen nicht tber dieselbe
Schnittstelle wie die DAQP-Module abgefragt werden.

DAQP und MDAQ haben nur eine (fixe) Baudrate von 9600 bit/s, PAD- und EPAD-Module kénnen aber von 2400 Baud zu 115 kBaud
konfiguriert werden, um héhere Datendurchséatze zu erziehlen. Nur wenn Sie auch mit 9600 Baud abgefragt werden, kénnen sie tber
dieselbe Schnittstellle wie die DAQP- oder MDAQ-Module angespochen werden, sonst muss eine zusétzliche Schnittstelle, entweder ein

m——— e —— zuséatzlicher COM-Port, oder ein EPAD-Base-Geréat, vorhanden sein und eingestellt
IOrlon Onboard 'J 1 - Werden'

Dageard Verstérker Fehlende PAD verwerfen
s agga\"‘}‘:’sﬁ’hkﬁ’ Zusatzliche PAD Schnittstelle
e

lodule
- Orion Onboard

: I?ﬂg?:j:pelr::}?;gs Sensaren COM Part oder Offiine

CA-CPU ElEi
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1.4.4 Setup Einstellungen

DEWESoft - Setup: Mein erstes Setup.d7s

&3' P ln-:q— Sebodsisen | Kaseho | Metsen
" [T [+1+]
® a g A A S .
dyn. Aulrectvurgrale
Co— B ko
SL0T  EImjausE § nar Verstarker (015)
> L e ?I:".'n".]ll-l\:lk!lukl —
- r-;_i i :::::::“‘ilkm.ﬂll?:lu\f Lo
Sl L o
2 [ S Il'm“" ’:_\;‘Pi;::é' 200 Hz WL} - am ] m? oo
R ar T L
s S l)u\ :::IDN-IBIS-HB : Moc., e
A e e "
sLoT | Emjausd F NAME Verstirker (013) 5]
q oTE ALD DAQP-LY SN: 385068/ -
10 .. 100 kHz [BE) 10
s ’T’E& Weg DAQP-STG SN: 385196 -
& 5000 mv .. 10 kHz (BU): Exc 10 10
5 AvS IAI 7] DAQP-ACC-A SN: 380104, -
5000 miv . 1 kHz; Exc 4 mé 5000

SEtPAD

DEWETRON Training Manual

Im Setup werden die Kanéle fiir die Messung
eingeschaltet, der Kanalnamen vergeben und
die Abtastrate pro Kanal unter ,dynamische
Aufzeichnungsrate” eingestellt. Das aktuelle
Signal wird in Form eines Balkens (,Bargraph*)
in der Spalte ,Physikalische Werte* angezeigt.

Physikalische Werte 8 wka. B sewp | 4
0,000 V _l
- Null etup U
1
4,199 cmy
: Null Setup 1
1
1mV
- Null etup

Die Einstellungen des jeweiligen Messverstarkers werden am Ende unter ,Setup n“ gemacht.

‘ Kanal Setup fur Kanal 1 ' @I
= —ﬂ (2]
g i
Kanalname Weg Messung Spannung o v
Bereich 5000 T my
Einheit cm Tiefpassfiter |10 kriz -
Farbe Tiefpasstyp [Eutterwcrth v]
Wersorgung 10 -
Min Wert Automatik Max Wert Automatik Ausgangsoffset 0 v %
Teller Samplerate 1 ~ [ Oberspring Sensorverstimmung 0 %

Selbsttest Nicht gemessen

A

Cal

0 5000 mv
entspricht entspicht

] 10 cm

Skalieren Skalieren

[L’lberMitteIwert] [ElbeertteIwert]

[ aberRMs | [ berRMs |

]

Eingang: Skaliert:

5000 mV 10 cm
2100,1 mV 4,2001 cm
20998mV ——— 4,199 cm
20996 mV _ 41992cm

-5000 mV -10 cm

Mittelwert [ AcRMS | [ Min/Max

[ oK ] [ Abbrechen I

Im Kanalsetup werden die Einstellungen des
Messverstarkers, sowie die Skalierung auf eine
mogliche physikalische Grofze gemacht.

Hier ist es sinnvoll, die Einstellungen gegen den
Uhrzeigersinn zu machen, beginnend mit den
Verstéarkereinstellungen rechts oben.

1.) Hier wird die Messart (Spannung, Strom...), der
Messbereich, und das Filter, ... eingestellt.

2.) Unter Kanaleinstellungen wird der Kanalname,
die Einheit und die Farbe des Kanals eingestellt.
3.) Unter Skalierung wird die Eingangsgrofie, in
diesem Fall ,Spannung®, auf eine physikalische
GrolRe (Weg) skaliert. Die Skalierung erfolgt tber 2
Punkte: 0 mV entspricht 0 cm und 5000 mV
entspricht 10 cm. Die Einheit wird von den
Kanaleinstellungen tibernommen, ein Andern der
Einheit auf Meter (m) erfordert ein manuelles
Andern der Skalierung auf:

5000 mV entspricht 0,1 m!

ingangswert und der skalierte Wert angezeigt. Um
das Signal besser bewerten zu kénnen, kann
zwischen ,Mittelwert*, ,AC RMS*, oder ,Min/Max"
ausgewahlt werden. Die Berechnung dieser Werte
erfolgt Uber die ,CALC"-Zeit, von 0,1 oder 1
Sekunde.

}4.) Am rechten unteren Rand werden der

Die Skalierung kann, wie unter Punkt 3 beschrieben, durch Eingabe von 2 Punkten, oder durch Anlegen zweier physikalischer GréRen und
Messung der Eingangsspannung ermittelt werden.
Vorgehensweise: Anlegen der ersten physikalischen GréR3e (0 cm), Gibernehmen des gemittelten Eingangswerts durch Driicken der Taste
LUber Mittelwert” fur den ersten , 1. Punkt®, anlegen der zweiten physikalischen Grof3e (7 cm), ubernehmen des gemittelten Eingangswerts
durch Drucken der Taste ,uber Mittelwert” in der Spalte ,2.Punkt”.

Fir Skalierungen von AC-Signalen muss die Skalierung ,iber RMS“ gemacht werden, da der Mittelwert eines Wechselsignals 0 ist.

Version 1.4
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[ | oktn

(@) Skalierung [k]
() Empfindlichkeit [1/4]

0,002

0

am f mv

Offset [n]

cm

Ausgang = k * Eingangswert + n

y=kx+d
k ... Steigung
bzw.

1/k ... Empfindlichkeit

d ... Offset

& Kanal Setup fur Kanal 3

Kanaleinstellungen k387289 Rev:109
[zt s |
raname Tarpestr —

- Bereich 270 .. 1370 v 7o
S R
Fabe e R -

Engangstyp  |TypK -
Min Wert Automatik — JMax Wert Automatk AusaEnosol o o
wsampkzse®”l v |Ubersom
: S
Skalierung
[t | ronsr |
Eingang: Skaliert:
1. Punkt 2. Punkt
1370 °C 1370 °C
0 1370 RE
entspricht entspicht
0 1370 o I e
21,21°C ————— 21,21°C
Skalieren Skalieren 21,13 °C 21,13 °C
| Ober Mittelwert | | Ober Mittelwert | E 270 °C
[ aberrws | [ aberrws |
[Lmezeiwere [ acrus  J[ mnmax ]
o]
A Kanal Setup far Kanal 3 =
o] s | e
T vess

- Bereich 270 .. 1370 v T
Einheit °C Tiefpassfiter | 300Hz - Drdnung
Fabe e

K -
Min Wert 0,000 Max Wert 26,000 Ausgengsofiset |0 %
Teler Samplerste 1+ | Oberspri
: —
[ | ot |
Eingang: Skaliert:
1370 °C 1370 °C
[t} 1370 =E
entspricht entspicht
a 1370 S8 e =z
Skalieren Skalieren
[ ber Mictelwert | [aber Mictelwert |
[ oberrms | [ uberrms |

|#] Bearbeiten | i Hife | g Einstelungen

Version 1.4
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Die Sensorskalierung kann auch tber nachfolgende Funktion eingegeben werden:

Unter MIN-Wert und MAX-Wert kann der Anzeigebereich im Rekorder
eingeschrankt werden. Ist hier AUTOMATIK eingestellt, wird die
Y-Skalierung des Rekorders auf den skalierten Messbereich -270 bis
1370°C gestellt.

t= 26.969; Temperatur = 24 5 °C
=% mi r-
= 1
o
- 1
|
1
1
1 ____ 0
— |
5 1
= 1
e 1
20
e RGREEEEEEE -
o
o |
£ 1
o
= |
1
S | -
] |
{— T
I 1
=] |
=
o |
287 215.2

Begrenzt man nun den Anzeigebereich (0 bis 26°C), wird dieser auch
im Rekorder eingestellt. Der physikalische Messbereich bleibt jedoch
erhalten.

Im Falle einer Uberschreitung des Anzeigebereichs wird eine
LOverload“-Warnung (ORANGE) im Messmodus ausgegeben. Wird der
physikalische Messbereich uberschritten, wird ein Overload (ROT)
angezeigt.

t= 11.708; Temperatur = 20 573 °C
= r—=-
B |
|
|
|
- |
e r---
|
o |
£ I
5 1
Bl L___
@ |
o
E |
T 1
- |
|
S |
|
|
|
|
o
14.2 19.2
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™
{ Messen Anslyse

DEWESOIL - Setup: Mein erstes Setup.drs

Setpdsizen  Kanal Sehp | Messen 0t

Sopp  Einfrieren A

bersicht

Scope Rekorder

FFT £

w M

DEWETRON Training Manual

ma mmni“umm

Werte

Umben  Loscren | Kagieren Ausshn

Vterlaul

Dateschuts | orschau

[reore—")
ErEi

Bt

Gt | forcherstartrat | Versn

Harad hir. Faare Race Oiffeet M0
as s ’ b
e 0 p by
a Kanal Setup fiir Kanal 3 @
Kanalname Temperatur Messung |Temperatur h |
- Bereich 0..27 ~ T eC
Einheit °C Tiefpassfilter | 10 Hz - || 2nd - | Ordnung
Farve B ciosor oo -]
Eingangstyp |Typ K - |
Min Wert 0,000] Rmse WA fark 06 00N 100
Setze auf autematisch | = |
Teiler Samplerate T ~ TTUDETSHT =
Sensor fault |Dehech'on on - |

Version 1.4

Ein Doppelklick auf die
Overloadanzeige (,Kan. OVL") 6ffnet
ein Messfenster mit der Spalte
,Uberlauf*. Dies ermdglicht ein
schnelles Auffinden des
Ubersteuerten Kanals.

Beim Zurtickladen der Daten
werden in der Kanalliste, noch
bevor das Datenfile gedffnet wird,
die MIN- und MAX-Werte der
Kanéle uber die gesamte Messung
angezeigt. Wird der eingestellte
Min- und Max-Bereich
uberschritten, wird er ROT in der
Liste angezeigt.

Durch RECHTSKLICK im ,Min“-
und ,Max"“-Feld kann wieder
AUTOMATIK gewahlt werden!

Seite 22



DEWETRON Training Manual

INFO: Auch im Setup werden Messdaten angezeigt, die Abtastrate hier entspricht aber nicht der eingestellten Abtastrate,
»dynamischen Aufzeichnungsrate®; diese wird erst im Messmodus aktiv, im Setup tastet das System mit der Setup-Samplingrate ab. Die
Abtastrate, die angezeigt wird, wenn man die Software startet oder eine neues Setup erstellt, entspricht der SETUP-SAMPLINGRATE.

dyn. Aufzeichnungsrate
10000

[Hz/Kanal]

-

(=]

[] Externer Takt
|:| Start bei externem Trigger

ORION-DAQL = B X | GlobaleEinstellungen ==
= [ 10 1 1[ |! | Srker|
@ Hife L Einstellungen L . L |Dmucken L 1
R Zeichensarz
i Projekt L3 v|  [standard character set (pEFALLT) -
| Hardware Setup . Anzeigen Aknalisenungsate
1 ms
[ | Projektsetup ...
— Nutze mehrere Kemne wenn magiich
‘i Generelles Sﬁ-‘lﬂ | CPU Recheniimit
Ly - %
'.Ez Sensor Editor ... *
[] Erlaube mehrere Instanzen von DEWESaf:
Counter-Sensor Editor ... || zeige deg. /P
Sl units editor ...
- " - . -5000 - (@ 0.1
[ber Mittelwert | [iber Mittelwert | my/ 10cm Fi1s :
[ dberrms | [ dberrms | .
Mittelwert | [ ACRMS | [ Min/Max

(a2)

)
]

navigiert werden.

Version 1.4

< l oK ] ‘Abbremen
vj

Unter EINSTELLUNGEN->GENERELLES SETUP->GENERELL
LSetup-Abtastrate” kann die Abtastrate von ,Auto” auf einen
anwendungsspezifischen Wert gedndert werden.

z.B.: Messmikrofon-Kalibrierung bei 50.000 Hz!

Nach der Einstellung des Setups kann mit
OK=Ubernehmen oder mit ABBRECHEN das Setup
verlassen werden.

Bei der Einstellung von weiteren Kanélen, kann auch mit
den Navigationstasten(ROT) zu den nachsten Kandalen
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sLoT | Emjausd F

ALD
o AUS

£ |Weg
E3
1 EN |}
o
AT 2
2 AUS

NAME Verstirker (013) 5]
DAQP-LY SN: 385068 -
10% .. 100 kHz [BE]
DAQP-5TG SN: 385196 -
5000 m .. 10 kHz (BU); Exc 10%
DAQP-ACC-A SN: 380104/ -
5000 m .. 1 kHz; Exc 4 mé

Physikalische Werte

DEWETRON Training Manual

8 ka. & serop | 4
0,000 V
Setup 0
Setup 1
Mull Setup 2

Vor dem Button SETUP n, befindet sich der sogenannte NULL-Abgleich. Wird dieser Taster gedruckt, wird mathematisch der aktuelle
Offset abgezogen, und so das Messsignal auf Null gesetzt (TARA-Funktion). Mit dieser Funktion kann relativ zu einem Messwert gemessen
werden, oder ein kleiner Offset des Sensors eliminiert werden.

-10
I
-13,09
2 Punkte Funktion
@ Skalierung [k]
) Empfindlichkeit [1/k]
0,002 com f mv
Offset [n]
-3,09214 m
Nullsetzen
Ausgang = k * Eingangswert + n
S10T EINJAUSE F NAME Verstirker (011) =]

7 | Druck DAQP-LY SN; 385068 -
= 10 .. 100 kHz [BE) 10
=l vieo DAQP-STG SN 385156 -

1 EN f
. 5000 m .. 10 Hz (BU): Exc 10 )

2 = % [ Beschleunigung DAQP-ACC-A SN: 350104/ -
E; 5000 m .. 1 kHz: Exc 4 b g
= W Temperatur DAQP-MULTI SN 387385 -

3 EN :
a 0..27°C.. 10Hz [BE) )

a - AI4 DAQP-HY SN 290029 -

20 .. 300 kHz (BU) )
ALS ORION-1616-105 =
5 AUs
| 5y ]
sioT Emjausa F HAME Verstarker (004) &
o [Pem Druck DAQPLY S
10V 100 kHz (BE) ET)
Weg DAQP-STG S 385156, -
1 EIN
5000 v .. 10Hz (BUL Exc 10Y 0

. e Bescieuniging  DAQP-ACC-A S 360104 -

5000 mv .. 1 kHa; Exc 4 mh £
ITemperatur DAQP-MULTI S 367385 -

3 EIN -

0.27°C..10Hz BE) )

R Aus ALa DAQP-HY S 350025 -

20V 300kHz [BU) 20
ALS ORION-1616-105 -
3 Aus v
e FranaTin G nreziae =
sloT Em/AusE F NAME Verstarker (008) =

T =8 Druck DAQP-LY ‘SN: 385088 -
E 10 . 100 kHz [BE] h 10

a a0 B Weg DAQP-5TG SN; 385186 -
= 5000 .. 10 Hz [BU); Exc 104 D

> | em |5 eschienions DAQP-ACC-A S: 380104 -
a 5000 mY .. 1 kHz: Exc 4 mé g

z _— e DAQP-MULTI S 387385 -
a 0..27 °C.. 10Hz[BE) 03

4 AUS AL 4 DAQP-HY SN: 390029 -

20V .. 300 kHz (BU) ET)
ALS ORION-1616-105 =
5 AUS
Y 5

Version 1.4

3,052 om
Null

10

10,000 cmy
Null

6,508

Physikalische Werte

Physikalische Werte

Physikalische Werte

0,000V
10

ovL
tmV
154°C

0,007V

20
0,000V

0,000 V
10

ovL
1mV
2044°C

0,007 V

0,000 V

KaL E

:
]
[

=l
0.000V
10

ovL
1my
043°C

0,007 ¥

0,000

SETUP

Setup 0

Setup 1

Setup 2

Setup 3

Setup 4

Setup 5

SETUP |~

Setup 0

®

kAL &

Nicht gewahit
Haupt Gruppe
Gruppe1
Gruppe 2
Gruppe 3
Gruppe 4
Gruppe 5

SETUP

:

Setup 0
Setup 1
Setup 2
Setup 3
Setup 4

Setup 5

Nach dem Abgleich ist der Offset in der Skalierung deutlich zu sehen. Weiter ist dann auch der
Messbereich von £10 cm auf +7 cm und -13 cm z.B. geéndert hat. Es wird also nur der Offset
korrigiert. Ist immer noch ein Messbereich von +10 cm gewiinscht, muss der Eingangsbereich des
Verstarkers (DAQP, MDAQ, ..) erhoht werden.

- Mit der dahinterliegenden AUTO-Funktion
kénnen mehrere Kanéle fir die NULLUNG
vorbereitet werden.

Durch RECHTSKLICK k&nnen hier auch
Gruppen zugewiesen werden. Denn es ist
nicht immer sinnvoll, alle Kanéle zu selben
Zeit zu NULLEN.
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kar. 2| sgrup |~ Durch RECHTSKLICK auf den KANAL-HELFER kénnen nun verschiedenste Aktionen auf die markierten Gruppen
ausgefihrt werden.
Nul;[ r Setup 0
So kann das Software-NULLEN (Tara) fiir die GRUPPEN gesetzt, oder riickgesetzt werden, ... Zweipunkt-
i Null Setup 1 Kalibrierung, Filterfrequenzen setzen ,... sind nur ein paar Beispiele dafir.
Null Setup 2
Null Setup 3
Null Setup 4
SLOT ,‘Auﬁ F — HAME — Verstarker (0045) . 3555; : Physikalische Werte oml'f AUTO"ME"E ——
o | Ew FE 9., LA . ‘ —| AUTOfurelle Kansle zuracksetzen
T ';[':]EF;?T?DH o B Haupt Gruppe Softwarenull fir alle AUTO Kanale (TARA) 5
; IBesd‘\\Eunigung TP ST Gruppe 1 Tara fur alle AUTO Kanale zuriicksetzen »
2 EIN
e EDD.SE'TYMUWL’}TZ'E"“""‘A e Gruppe 2 sl Kalibriere 1. Wert bei allen "AUTO" Kanslen >
3 . :él 0 37T 10H: [BE) ; = Kalibriere 2. Wert bei allen "AUTO" Kanalen »
AL4 DAQP-HY SN: 390029 - 0,008 Y
4 AUS I N . ST = . o Bricken Nullen bei allen "AUTO" Kandlen >
Im 5 ORION-1616-105 - o000y Selbsttest fur alle AUTO Kanale
] Aus > .
i zxmz_ms S OEIE 8 aoeal o ¥ o 3 GréBte Bereiche fir Auto-Kanle einstellen »
s I ToK: 2701372 °C Flan . o an Besten Bereiche fur Auto-Kanale instellen v
A7 ORIDN-1616-105 - 0000
7 AUs I 5y 3 T ] Héchste Filterfrequenzen fiir alle Auto-Kandle einstellen »
. s I A8 ORION-1616-105 - 0000 Filterfrequenzen auf 40% der Abtastrate far alle Auto-Kanale einstellen v
E\émn T 5 | L Filterfrequenzen fiir alle Auto-Kanéle benutzerdefiniert einstellen ... »
AL S - - - 10,000 W
i st 5 3 | Y Zeitbasis fur die Kalibration: 1,0 Sek. (Mittelung) v
= ADINN ACiE 108 = |
sioT  EmjavusE F NAME Verstarker (008) B o B et =—wa. @ Auch im Verstarker-HELFER sind nitzliche
o (e LEAEY SN 3850 o . Funktionen wie BESTEN BEREICH
i 10 . 300 kHz [BE] Besten Bereiche einstellen u ) h .
= Wi DAGP.STG GIET einstellen, HOCHSTER FILTER, .. hinterlegt.
1 EIN ’é Héchste Filterfrequenzen einstellen ull r
& 5000 miv' .. 300 kHz (BU): Exc 10 Fites + 40% der Abtaerate inctc
£ [ Beschleunigung DAQP-ACC-A SN: 3801 ilterfrequenzen auf 40% der Abtastrate einstellen . . .
> §I 5000 my . 300 kHz; Exc 4 mé Filterfrequenzen benutzerdefiniert einstellen ... i Es lassen SICh_damlt SChne!_I Einstellungen
= W Temperstur DAQP-MULTI SN 3873 an allen Verstarkern durchfiihren.
3 EmEE 0. 27°C . 3kHz [BE] Module neu suchen il
AL DAQP-HY SEZLD Falle Rack
4 Aus I 20V .. 300 kHz (BU] i r
. aus IAIE ORION-1616-105 DAQP Module " L
i
5Y Bridge amplifiers v
Al6 EPAD2-TH8 SN: 00383 o TETT—om
5 N TCK: -270.1372°C L 1L 1L S L ] L=
sor emjausE Verstarker (002) 2 Physikalische Werte g wE sme - Auch bei der Kanaleinstellung kdnnen mittels
§ ; i o= oo HELFER all Kanéle ein- und haltet
o ENH e abwahen it ) = , o ma | sewwo all Kanéle ein- und ausgeschalte
S vies DAQP-STG S 365196 - oun werden.
! o : I 5000 my . 300 kHz [BU): Exc 10 0 = T Setup 1
o [em [FJe=stiomiona DAGPACCA S 380104 - Yl Setp 2
: SO0 /300 KH2; Exc 4 mih 5000 1 w00 e
& M Temperatur DAQP-HULTI SM: 387383 - 19,02/ 20,45 °C o
: = -I 0..27"C.. 3kHz [BE) 0 | = Setup 3
siot| Emjausa F NAME Verstarker (011) = Physikalische Werte 8 xka. & seoe 4 Rechtsklick auf den SLOT ermoghcht das
o | em T ?;\f"’;‘n‘n’wzma = ‘ S T Setip0 Kopieren der Einstellungen eines Kanals.
e DAGP-STG SN 385196 - o T
T o 5000 m .. 300 kHz [BUJ; Exc 10 ) L1 Setup 1
] [j§ wniging DAGPACCA B ™ Setup 2
1  FEinfogen : SO0 i . 300 kHz: v 4 md 000 i s e
. e Eeeesir DAGP-MULTI S 367369 - e . o3
& 0. 27°C. 3kHz [BE] o £ il © (it
stot| Em/avsd|F NAME Verstarker (012) = Physikalische Werte B ka. @ setup 4 Ein weiterer RECHTSKLICK auf einen SLOT
o | T ?;‘\'f'_’;;;’mz[m O ‘ L r Setipo nach dem Kopiervorgang, ermdglicht es, die
. e I DAGP STG s 65155 - ov| o r setip Einstellungen auf den jeweiligen Slot, auf alle
B imrors DAUP AR s T Kanale oder auf eine AUSWAHL der Kanéle
: o & 5000 i .. 300 kHz; Exc 4 mé o 3 MNull r Setup 2 einzungen_
— [E M Temperatur DAQP-MULTI i 578 - BT Setup 3
| == 0..27°C.. 3kHz BE] ‘ w ™ =
Einfugen (SLOT 1) 3 Einfugen St 'm . ”'W;) Null r Setup 4
W Alle Einfiigen = o
g Aus I Einfiigen bis Auswahl = ] 5 Nl ST

Version 1.4
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Bei letzterem 6ffnet sich ein Dialogfenster, in
dem die Kopieroptionen eingestellt werden
kénnen: von SLOT Nr. bis SLOT Nr., als
auch die Optionen, die kopiert werden sollen.

* PAD- oder EPAD-Module werden tber die

serielle Schnittstelle (RS-485) abgefragt.
Jedes dieser Module hat 8 Kanéle. Im

Kanalsetup werden diese Kanéle in Form

einer Liste angezeigt. Offnet man hier das
Setup des jeweiligen PAD-Moduls, erhélt

man die Kanalliste.

Die weiteren Einstellungen sind gleich wie
bei den DAQP-Modulen beschrieben. Mit
->ZURUCK ZUM KANALSETUP wird das
Sub-Setup des PAD- oder EPAD-Moduls
wieder verlassen.

g bl & B el oy :‘&'@9 = 83
speich. Speichern | Einfgen (SLOT1) b video Mathe
dyn. Aufreichnungsrate | paste from:  SLOT 2 Pasteto: SLOT 8 |
1000 A
R =] | Einfigen Property Name Property Wert
Nein Used True
Nein Stored True Physikalische Werte 2 ka. E setwp =
T Description 0,000V K|
Ja Unit cm o ] 10 ot . i
Ja UserScaleMin / Max 0/5 ovL ll Eetipd
1 SRDiv / SRType 1/5kip
i) Scale / Offset 0,002/0 o] 5757 - setp2
Ja AutoGroup Auto e ﬂé —
Nein Sensor o Null Setup 3
Ja MeasuredValue VOLTAGE 0,007 V
32 |Range 5000 V' i a3 |
32| LPFiter Hz 300000 o0V Mul | 2| setps
1 LPFilter_Type BU i 5 g ==
o | [ WA setPAD®
0,000V 5
= = . o w2 sewp7
NAME Verstirker (000} 5| Physikalische Werte EI‘ KAL. EI‘ SETUP
Druck DAQP-LV SH; 385068 - oo - ]
10% .. 100 kHz [BE) 1|n I 5 Ml |3 Seweo
l Weg DAQP-STG SMN: 385196 - ovL Null Setup 1
5000 v . 10 Hz (BUJ: Exs 10V 7 =
Bescheunigung DAQP-ACC-A Shr 780104 - Tmv =
.I 5000 v 1 kHz; Exc 4 mé “s000 T | ™ 3| w2
Temperatur DAQP-MULTI SN: 387389 - 20,62°C -
.I 0.27°C..1kHz (BE) % o Ml © setp3
A4 DAQP-HY Sh: 330028 - 0.007 v
us | 20 .. 300 kHz [BU] 20 i 0 Null Setup 4
|m5 ORION-1616-105 B 0000 v -
5 AUS = - . o NS sewps
Al G EPAD2-TH8 SN: 00383138 gl wzE el wE
¢ | TCK 2701372 T NA | seeene
Einstellung Serielle-Module
PAD mit Kanal 6
EFAD2-TH8 SNr.:00383138 Rev.:7.20
Modulbereich gemittelt [Werte]
TC K: -270..1372 °C -
<= Zurick zum Kanalsetup I
NAME | Physikalische Werte KaL E sETup
TEMP PAD O T 20,5 [°C
, : SEA £ setp
-270 | 1372 2
Slot 6 Sub 1 VL 1372 [°C
l E—
E
Slot & Sub 2 ovL 1372 [°C
'I _“J —
=
Slot & Sub 3 ovL 1372 [°C
LA _“J —
=
Slot & Sub 4 ovL 1372 [°C
4 AUS S Mull | £ Setup
=
Slot & Sub 5 VL 1372 [°C]
5 AUS null | €| setp
-l
Slot & Sub & oL 1372 [°C]
5 AUS null | €| setwp
£
Slot 6 S5ub 7 .I}‘JL 1372 [°C
7 AUS °Cl yun £ setp
£

Version 1.4
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Unter ,dyn. Aufzeichnungsrate* wird die
Abtastrate jedes Kanals eingestellt. Auf die
PAD- oder EPAD-Module hat das keinen

. Einfluss. Diese werden mit ca. 10 Hz je

Modul abgetastet, bei zwei PAD-Modulen mit
ca. 5 Hz pro Modul, bei 10 PAD-Modulen ca.
1 Hz pro Modul.

1000 - [ Externer Takt
[ Start bei externem Tr
SN IIN e rigger
NAME verstarker (013) 5] Physikalische Werte E|| KAL. EI‘ SETUP
Druck DAQP-LV SN: 385068 - 0,000 V. | -
ol | 2| setipo
10V .. 100 kHz (BE) 1) T 0 3 B
Ve DAGP-STG s o en
5000V . 10 Hz BUL Exe 10V ) "
Beschleuniging  DAQP-ACC-A S 390104 - Tmv N
ol | | setp2
II( 5000 mY . 1 kHz; Exc & més som0 i s000 3 °
Temperstur DAGP-MULTI S 387385 - wa77C .
ol | | setp3
II 0..27°C.. 1 kHz [BE) 0 I 3 El °
s A4 DAQP-HY S 390025 - oowry| s
20 .. 300 kHz (BU) ) T ) &
s ORION-1616-105 E 0000 v .
nall | | setps
5v 5 I 5 i
A6 EPAD2-THS N D338
wa | setpans
TCK -270.1372°C

-
é}) s A.Syse o i |Kana\5&tup‘ i

Die Speicheroptionen legen fest, wie und wo
die Messdaten gespeichert werden sollen.

s

uw

Digital

n@ &g

e

wals

[ ; "
Header | Optionen

Speich.  Speichern

Analog

-
!
Zahler

oo
oo

Mathe

&=

CAN

=
e

|| Erzeuge Multidat.

[¥] stoppen nach:

2000
|” | Neue Datei nach

Dateiname automatisch generiert.

stat, reduzierte Rate
[immer schnel v A "
Start automatisches Speichern ekl (=)
Gesndert auf 1Sek,

Einstellung

Unter Ordnerauswahl (ROT) wird der
Speicherort der Messdaten festgelegt. Der
Dateiname (BLAU) wird unter Dateinamen
eingegeben.

Ist ERZEUGE MULTIDATEI angewéhlt, wird
automatisch zum Dateinamen eine
fortlaufende Nummer, oder Datum, wie unter
EINSTELLUNGEN festgelegt, hinzugefigt.

Bei jedem SPEICHERN wird somit der

[y

@) = 53

Setupdateien ‘Kanal Setup | Messen

Zusatzlich kann die Messung auch nach
DateigrofRe, Zeit oder Trigger stoppen, oder

Version 1.4

sgen Analyse
(~ =] [TEE . i O ()
@ b by B w T e W
Speich. Speichern wals Header | Optionen Analog Digital Zihler CAN Video
Ordner Auswahl  [ER|[PORl  Aufzeichnungsoptionen
| | Data [ Datendatei
Test 0000 || Erzeuge Multidat.
Ordnerstruktur | | Stoppen nach:
D:\DEWESoft7\Data [ Neue Datei nach
Spaicharoptionen
Speichertyp stat, reduzierte Rate
[mersdmeﬂ v] Auto et
[ Start automatisches Speichern ==kl (=]
Geandert auf 1 Sek,

[+ 1+
oo

Mathe

Einstellung

2000

ser
triggers

zum nachsten Datenfile weiterschalten.

Speichertyp oder Speicherart gibt an, wie die
Messdaten gespeichert werden sollen.

IMMER SCHNELL bedeutet, dass alle

analogen Kanale mit der DYNAMISCHEN
B u AUFZEICHNUNGSRATE gespeichert
min werden.
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1.4.5 Zahlereingange, Digitaleingiange

Digitale Eingangssignale

B o DEWESoft - Setup: Mein erstes Setup.d7s D_EWETRON-MeSSgerétFT‘ kénnen nicht nur analoge_
A (T 2 8 - - Signale, sondern auch digitale, Z&hler (Counter), Video
J Messen Analyse Setupdatsien | Kanal Setup | Messen und CAN verarbeiten.
| A i - i : ST, B 'f..- . . . ilt.
, T . = et | T | OB Im Kanalsetup sind diese nach Kategorien unterteilt
| : . P R
; Speich.  Speichern . als Header Optionen Analog D|g|tal | Zahler Die Digitaleingange werden am Messgerat mittels
dyn. Aufzeichnungsrate 37-poligen DIO-Stecker am Gerat bereitgestellt. Im
1000 - I} " | Externer Takt Kanalsetup erscheinen Sie als Eingéange. Im Gegensatz
(bt ) [ start bei externem Trigger zu den analogen Kanéalen haben digitale
Eingangssignale nur den Wert 0 oder 1, low oder high.
_ SIOT | EWNAUSEF  NAME i SETUP |+ Alle Digitaleingange werden auch mit der eingestellten
B0_DID BN *glismus 1 e 4 dynamischen Abtastrate (1000 Hz) gemessen. Im Setup
L S e kénnen nur der Name und die Farbe eingestellt werden.
BODIL | ey gr ‘Siaus 2 _—
B0 | em il‘m 2 Setup
B0DI3 | gy gl‘ﬁm Setup
D+ |y ”%I‘D” Bt
“
SLOT EIN/AUSE]| F HAME WERT SETUP |+ Digitaleingé'mge (TTL-PegeI) Uibernehmen meist
ooe [Tew (g [ IS Statussignale zusétzlich zu den Messsignalen.
80 011 o Fsmusz Kanal Setup far Kanal B0_010 = Digitaleingdnge werden bei der Messung in der Gruppe
e = I,F Generell D1 Einstellungen DIO/PORT (wenn Gruppenansicht aktiv ist) angezeigt. Sie
. I’F Kanslnams Steus 1 kénnen in jedem beliebigen Instrument, wie Digitalanzeige,
- £ - Invert o Rekorder oder Statusanzeige am Schirm erscheinen.
B0_DI4 N IDI4 T .
T R I
B0_DI6 AUS IDIG
50.DI7 I,ﬁ Min Wert Automatik Max Wert Automatik
- AUS
B0_DIS AUS IDIS
e T
BO_DI10 AUS DI 10
L. Ik Die Statusanzeige kann nicht nur eine
e Farbe, sondern auch TEXTE oder Bilder in
System EIN e Abhangigkeit des Wertes anzeigen.
© Bewchimrgrg
Staus B e
e 1 o Steus 2
i H
' et 3
: nupt4
R I [ I i*
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Zahler-Eingénge
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Der Anzeigemodus wird von LAMPE auf
DISKRETE WERTE/BILDER umgestellt,
unter EINSTELLUNGEN werden dann die
Werte der Texte oder die Bilder zugewiesen.

Im Gegensatz zu Digitaleingangen, wo uns der Status high oder low interessiert, werden Zahlereingédnge dazu genutzt, um schnelle digitale
Signale zu zahlen (Stuckzahler); hierbei kann das digitale Signal um ein Vielfaches schneller als die Abtastrate sein. Zahler kbnnen Signale
bis zu einigen MHz verarbeiten, sie liefern nur das Ergebnis (Stuickzahl, Position) mit der eingestellten Abtastrate. Im Vergleich dazu wird
ein Digitaleingang nur mit der Abtastrate abgefragt; ist die Abtastrate zu klein, werden nicht alle Anderungen erfasst.

Zahler kénnen weitaus mehr als nur zahlen, sie kénnen Quadratur-Encoder-Signale (A, B, Z), Winkel oder Drehzahl auswerten, oder auch
Zeiten zwischen zwei Flanken eines oder zweier Signale mit einer Auflésung von 12 ns messen.

N .- - s DEWESoft - Setup: Mein erstes Setup.d7s
‘s [y _
\_/) Messen k\d\ysg Setupdateien iKanaISEmp| Messen
| i - | 3
e ] £ b i [T [+1+]
@ by i | B e« w il e B |98
Speich,  Speichern wals Header Optionen Analog Digital ‘ Zahler | CAN Video Mathe
dyn. Aufzeichnungsrate
1000 v [T Externer Takt
Start bei externem Trigger
k] (2] [ rigg
WERT SETUP
Setup
0 Ereignisse  BO_CNTO
| Setup
0 Ereignisse | B0_CNT1
Setup
0 Freignisse | E0_CNTO
Kanal Setup fur Kanal BO_CNTO
Grundeinstallungen Hardware Einstellungen Sensor Einstellungen
Grundannencung 1] Bel Stan zutlicksetzen
Einfache Ereigniszahlung - [ Zaer Nl
[“JErweiterter Zahlermodus
L ririr ;
— ey Signal Eingang | Source_BO_CNTO - | Clinv
EIN/AUS F NAME ‘ MESSUNG ‘ ROHDATEN I‘SKALl'OFPSFII MIN ‘ SKALIERT: EINH. MAX
AUS BO_CNTO |- 0 |1 ‘u Iu 0|Umdref 10000
Kanal Setup fir Kanal BO_CNTO
Grundeinstellungen
Grundanwendung
Zi Ereigniszahlung
Timing Modus
« y
[ | Erweiterter Zahlermodus

Version 1.4

Zahlereingénge haben wie Digitaleingénge eine eigene
Kategorie im Kanal-Setup.

Unter SETUP wird dann der jeweilige Messmodus des
Zahlers festgelegt.

Der Z&hler (Counter) ist im Setup nach Anwendungen
aufgebaut.
Zuerst wird die Art der Anwendung ausgesucht, ..
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Grundanwendungen sind:

Sensor-Modus: ist fir Encoder, Langen- und Winkelmessungen mit Drehzahl- oder Geschwindigkeitsinformation.
Ereigniszéhlung: Zéhler, AUFWARTS/ABWARTS, AUFWARTS/ABWARTS mit Steuereingang, ..
Timing Modus: Frequenzmessung, Periodenzeitmessungen, Puls-Pausen-Verhéltnis-Messungen.

Kanal Setup far Kanal BO_CNTO &= Je nach Grundanwendung gibt es verschiedenste
. Zahlermodi. Unter Hardware-Einstellungen kann ein
Rucksetzen | (/] Bei Start . - o
[Ercignisshion <] Engengsiier [100ms = Emgangsfllter gesetzt werden, um Stérspannungen
_— T e (Spikes) und somit Falschzahlungen zu unterdriicken.
[Fousngmitr -] Ein Wert von 100 ns bedeutet, dass das Eingangssignal

Erweiterter Zahlermodus

mindestens 100 ns low oder high sein muss, damit es
verarbeitet wird. Damit kdnnen Spikes (Stérungen)

L ELELE siuieios [Suceionn vl unterdriickt werden. Es empfiehlt sich, hier mindestens
— [ Tosiwel [Gawg0oum =|Elinv 100 ns (je nach Eingangsfrequenz) einzustellen.
| %

Je nach Messmodus werden die Countersignale dem
Funktionsblock zugeteilt. SIGNAL: Source_B0_CNTO
* SKAL. orrsn:l MIN SKALIERT: | EINH. MAX TORS'GNAL GATE_BO_CNTO, .

EINJAUS | F NAME MESSUNG ROHDATEN

AUS BO_CNTO - 0 1 0 -10000 0|Umdret 10000

Grundsatzlich heiR3en die Kanale der Counter ,Source",
,Gate* und ,Aux“ (A, B und Z).

Bx steht fur Basis-Counter der A/D-Wandlerkarte. Jede A/D-Wandlerkarte hat 2 Basiscounter. Das x (BO) steht fur die A/D-Karte, denn ein
32-Kanal-System hat 2 A/D-Karten mit je 2 Basis-Counter, also in Summe 4 Counter, xxxx_B0 CNTO,xxxx_B0_CNT1, xxxx_B1
CNTO,xxxx_B1_CNTL1.

Die A/D-Wandlerkarte kann aber auch eine Counter-Erweiterung haben. Ist so eine Erweiterung installiert, heif3t diese fir die erste Karte
xxxX_EO_CNTXx, und fiir die weitere Karte xxxx_E1_CNTx. Physisch sind diese Counter auf DSUB-37 oder LEMO-Stecker am Gerét
ausgefihrt. Die Stecker sind mit Bx oder Ex beschriftet.

Am unteren Ende des Counter-Setups sind die Ergebniskanéle angeordnet. Je nach Messmodus kommen hier unterschiedliche Ergebnisse
heraus.

Im ersten Beispiel haben wir einfaches Zahlen mit Torsignal, bei jedem Eingangssignal (Source) wird je nach Zahlrichtung RAUF oder RUNTER
gezahlt, wenn das Torsignal HIGH ist.

Kanal Setup fr Kanal B_CNTO = Im zweiten Beispiel wurde der Timing
Modus gewahlt. Mit dem Messmodus:
Grundanwendung Ricksetzen | (] Bei Stait zuriicksetzen Periode, Pulsweite, Tastverhéltnis, ...
|'I'|mmg Modus - | Eingangsfilter |1 -~
Zeitmessung Kein iedsthole letaten et~ | ) Wie man hier sehr schén sehen kann, ist
[perode, Pusweite, Testverhaims o - - — es nicht noétig, ein bestimmtes

Eingangssignal=physischer PIN zu
verwenden. Es lassen sich immer alle
Signale zweier benachbarter Counter auf

PW
1 den Eingang routen.
o e BO_CNTO . .
i [ Souroe B ONT Als Ergebnis bekommt man Periode,
D= PW/P 8 TR Pulsbreite, Frequenz und Tastverhéltnis.
ptastrale Bei den ersten kann man auch noch die
DI6_B0 gewiinschte Einheit andern.
EIN/AUS | F NAME EEL?EEEI( a0 EN * SKAL. - OFFSET MIN SKALIERT: EINH. MAX
BO_CNTO/Periode - ExtTrig BO =l B 0 0 0 msec |1000 . .
| —— ECI Divl_o0 e R | = Alle Ergebnisse eines
= T ExiCh, Dive B0 reec - . = Counters werden synchron zu Analog-
e |5 [ o0 Torecuen: ) g . ° B S und Digitaldaten erfasst.
Em I BO_CNTO/Tastverhaltnis 0 1 0 0 0% 100
-

Die Abtastrate geht in diese Ergebnisse nicht ein, der Zahler macht diese Auswertungen auf einer 80-MHz-Zeitbasis, und liefert nur mehr die
Ergebnisse mit der eingestellten Abtastrate. Ist die Abtastrate (=Ausleserate) hoher als das Zéhler-Eingangssignal, ist nicht bei jedem
Abtastpunkt ein neuer Z&hlerwert verfiigbar, je nach Modus (ROT) wird der letzte Wert wiederholt oder NULL ausgegeben.
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Kanal Setup fur Kanal BO_CNTO
Grundanwendung _ [/] Bei Start zuriicksetzen Enkoder Puss | 360
(e o, co,Tacm..)_v]  Evoona
Encoder Modus
Sensortyp
Encoder-360 - u Fieq diop time  Automatic 5
Encoder-350 Enkoder Null — [7]
Encoder-512
Encoder-300
oo I ——
Encoder-1800
{Chooder 3500 ional & Souwee_BO_CHTO | linw
352 ignal B fuy_BO_CNTO - | Clinw
CDM-720 ignal 2 Gate_BO_CHTOD - | [Clinv
Tacho (Analog)
Tacho (Digital)
Tape
1 r

EIN/AUS NAME MESSUNG | ROHDATEN +skAL -offseT] M | SKALERT:  EmH.| MAX
BO_CNTOinkel 0 [Fegrees ~ | ¢ o 0 0/Grad |1000
-
ﬁﬂso _CNTO/Frequenz 0 |p_pM =| [ [] 0/RPM | 1000
-
BO_CNTO/Raw_Count 0 1 ] ] 0/Hz [1000
?ﬁmsn _CNTO/Raw_EdgeSep 0 1 o ] 0% 100
- ]
Kanal Setup fiir Kanal BI_CNTO
o M — T — [ ——
Grundanwendung [/] Bei Start zuriicksetzen
e ——
Feers Zahlichtung | Z5hle aufusts v
Tacho (Digital) - E
W Signal Eingana | Saurce_BO_CNTO - | [Clinv
[ —
ETH/AUS NAME MESSUNG | ROHDATEN *skaL |-oFFsET{ Mm | skauERT: |EmH.| mMax |
BO_CNTO Winkel 0 [Fearess 7 | < ] ] 0/Grad | 1000
-
?ﬁﬂsn CNTO/Frequenz 0 = j 1 [ o DlRPM 1000
-l
ﬁ?msc CNTO/Raw_Count 0 1 [] 0 B 0/Hz 1000
ﬁmsu CNTO/Raw_EdgeSep 0 1 [ 0 ol% 100

Dieses Beispiel zeigt den SENSOR-Mode als
Grundanwendung. Im Sensormode mufR3 ein
Sensor aus der Sensorliste ausgewahlt
werden.

Je nach Sensor &ndern sich nun die
Eingangssignale, und auch die
Ausgangssignale(Ergebnissse).
Grundsatzlich liefert dieser Modus immer
eine Drehzahl oder Geschwindigkeit, und
einen Winkel oder einen Weg.

Im Sensormode hat man Tachosignale,
Encoder furr Drehzahl- und Winkelmessung
oder Tacho- und Encodersignale fir Weg-
und Geschwindigkeitsmessung.

Je nach Sensortype gibt es unterschiedliche
Einstellugen , wie X2-,X4- Auswertung bei
Encodern, oder Riicksetzen des Encoders
mittels Z-lmpuls (Encodersignale A, B, Z)!

Wie aus dem Beispiel hier zu sehen ist, sind
in der Sensorliste bereits einige Sensoren
vorbereitet. Jeder Sensortyp hat Pulsanzahl,
sowie Sensorart(TACHO, ENCODER, CDM,
.. ) gespeichert. Abhangig von diesen
Sensoreigenschaften andert das Counter-
Setup die Anzahl der Signale, und Sensor-
Einstellungen. Die Ausgangssignale bleiben
immer erhalten.

Im ersten Beispiel ist ein Encoder mit 360
Pulsen gewahlt, das Counter-Setup stellt die
3 Eingangssignale zu Verfligung (auch diese
kénnen frei geroutet werden ), und die Modi
X1, X2, X4.

Im zweiten Fall wurde ein TachoSignal
gewahlt.

Die Ausgangssignale (Drehzahl und Winkel)
bleiben , das Eingangssetup passt sich an.

RAW_COUNT und RAW_EDGESEP sind
die Rohdaten des Counters, aus denen

Winkel und Drehzahl berechnet werden, im Normalfall werden diese sonst nicht benétigt, sollten aber mit gespeichert werden, um bei

Anomalien die Fehlersuche zu unterstiitzen.

= Sollte der Encoder bei einer Anwendung die falsche DREHRICHTUNG haben, Drehzahl negativ, und Winkel negativ, entweder A und
B Signale am Eingang des Counters tauschen. A>AUX B-> Source. Oder im Counter-Setup die Signale SOURCE und AUX

umrouten.

Sensortyp Sensortyp
o — e —

Signal & Source_BO_CNTD > | Clinv >
') E— . Aus_BO_CNTO | Flinv
. —— SignalZ Gale_BO_CNTO | Elinv
f'“}"

".l}

Signal &

Signal B
L+ r -..

Signal 2.

Auy_BO_CNTO > | [inv
Source_BO_CNTO - |[Clinw
Gate_BO_CNTOD > |Cinv

Invertieren eines Einganges wiirde zwar auch die Drehrichtung und den Winkel umkehren A vor B, und durch invertieren von A, ist dann B vor A

¥ [ oNT
= BO_CNTO/Winkel
= BO_CNTO/Frequenz
= BO_CNTO/Raw_Count
= BO_CNTO/Raw_EdgeSep
¥ (=] DIfPorto
nnr Staus 1

Version 1.4

und die Drehrichtung und der Drehwinkel geéndert. Aber wenn man ENCODER-NULL auch benétigt funktioniert das
Ricksetzen des Encoders nicht mehr. Darum, wenn Drehrichtung geéndert werden soll, Eingangssignale tauschen.

Die Ergebniskanale der Counter stehen im Messmodus, in der Gruppe CNT zur Verfugung.
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Kanal Setup fir Kanal BO_CNTO
Grundeinstellungen

Grundanwendung
[Sensor (Enkoder, CDM, Tacho ...)

Sensor
Encoder-380

Hardware Einstellungen

Bei Start zuriicksetzen
v] Eingangzfilter [100 ns

e >

)

Signal & [ux BO_CNTO | Clinv
SignalB [ Sowce BO_CNTO - | i
SignalZ [ Gate BO_CNTO v | [Clinv
‘ Counter Sensor Editor E@
+

& E

] ] Signalart Signalfilter
- |Digital (TTL level) ~| [1w0ns -
e
Pulse /Umdrehung Standard Enkodermodus -
- fa 5

DEWETRON Training Manual

Sensortypen werden mit dem sogenannten
COUNTERSENSOREDITOR (CSE) hinzugefigt. Hat man
einen Sensor ausgewahlt, kann man die Parameter des
Sensors mit dem CSE ansehen, oder einen neuen, noch
nicht vorhandenen Sensor hinzufiigen.

Nach der Auswahl des Sensors kann mit der Schaltflache
nebenan (ROT) der CSE mit dem aktuell gewahlten Sensor
aufgerufen werden.

Im CSE sieht man nun die Einstellungen des
aktuellen Sensors.

Hier kdnnen neue Sensoren hinzugefligt
werden oder aktuelle editiert werden. Jeder
Sensor hat einen Namen (ROT), der frei
wahlbar ist, sollte aber sensornah sein, und
eine Type (ART).

Je nach Sensorart missen noch
Zusatzangaben wie (Pulse/Umdrehung)
gemacht werden. Das Signalfilter und auch

A Counter Sensor Editor = | .= |#5] | die Flanken, sowie der Standard-
+ — - Encoder-Modus beim Encoder kann

Encoder-360
S T Sensor hinzufiigen  Sensor lgschen Speichern
Sensortyp Signalpegel
Signalart Signalfilter
-

IEncoder I |D|g|ta| (TTL level) - | [100 ns V]

fTacho | [

Zahnrad Sensor, COM B e

Zahnrad Sensor mit Nullpuls, COM + TRG

Zahnrad mit Licke

Zahnrad mit Doppelzahn Mullagen Flanke

Linearer Enkoder
Linaerer Pulssensor
Tape sensor

@ HrE][{ngmmi;;gm_]
Projekt 3

Hardware Setup ...

Projektsetup ...

Generelles Setup ...

Sensor Editor ...

|
A 7 E 7l

Counter-5ensor Editor ...

51 units editor ..

Version 1.4

vorkonfiguriert werden.

Der CSE ist entweder direkt im Counter-Setup bei Auswahl des Sensortyps ,Encoder” abrufbar (wie in
obigem Beispiel), oder im Kanal Setup unter >EINSTELLUNGEN - Counter-Sensor-Editor
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[omonomar |- 7 % Sollten Digitaleingdnge oder Z&hlereingange nicht im Kanalsetup aufscheinen, missen Sie unter >EINSTELLUNGEN
@it yoeegen 2 HARDWARE-SETUP > Analog aktiviert werden.

Projekt »

[
¥ 7l

Hardware Setup ...
Projektsetup ...
Generelles Setup ...

Sensor Editor ..

ENY Nl

Counter-Sensor Editor ...

SIunits editor ...

‘ Hardware Einstellungen E
W| CAM || GPS || Video H Math H Timing || Alarm H Analogausgang H Met H Plugins || Lizenzierung |
Analogkarte Verstarker Zusitzliche PAD Module
[Dewetron DAQ [Dnon Onboard v] 1 -
Karte gefunden [J] Daqeard Verstarker Fehlende PAD verwerfen
[V DAQM Verstarker e T _
’ ) [V MDAQ Verstérker SRS
Treiber Version: 1. 0. 0. 89 ] PQL Verstrker
/| PAD Module
V1 DAQ-P Verstarker
[¥1 MSI Adapter/TEDS Sensoren
[Ccacpu

E=Em
Dewetron DAQ Hardware ext. Takt: |Steigende Flank +

1 Karte gefunden ext, Taktteiler : 1 =
ext. Trigger : | steigende Flant

Gerate Information
ID| Mame Abtastrate | A Kandle |AI referenziert) SN %I.Dammm\k: Extl;atz;Exi:.]
0 | ORION-1616-105 100000 15 (16bits) toSENSE wr|15371178 (201 ffj30) 2 CAM; Aus ...
%Emﬁnsion CNT 100000 = = o 15440115 Aus;Outl: Alj
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1.4.6 CAN-Bus-Datenerfassung

DEWETRON Training Manual

Instrument Cluster in CAN Network

Weitere Eingangssignale kdnnen vom CAN-Bus kommen.
DEWETRON-Messgeréate konnen CAN-Bus-Kanéle von PKW oder
LKW (J1939 Standard) direkt und synchron zu allen anderen
Messdaten erfassen.

—— Bus 1 Drive train bus
e.g. Motronic
ABS/ASR/ESP
Transmission control

Multimedia bus
e.g. Main display unit
Radio

Travelpilot

Body bus

e.g. Parkpilot
Body computer
Door control units

£ Hardware Einstzllun gen

‘Analog || CAN || GPS H Video || Math H'I'lrning H Alarm H Analogausgang H Net || Flugins || Lizenzierung

Wie bei Analog, Z&hler und Digital steht auch
hier im Kanal-Setup ein eigenes Setup-
Fenster mit der Bezeichnung CAN zur
Verfugung. Sollte das nicht angezeigt
werden, muss der CAN-Bus unter >
Einstellungen > Hardware Setup —->CAN
bei der benutzten Messkarte aktiviert
werden.

Jede Messkarte der ORION-Serie besitzt 2
unabhéngige CAN-Ports. Werden in einem
Fahrzeug vom CAN-Bus Daten bzw.
Messkanéle mitgespeichert, dirfen diese
nicht bestéatigt werden. Der Empfanger im
CAN-Netz des Fahrzeuges muss hier die
Daten bestétigen.

Deshalb muss der MODUS - Bestéatigung
inaktiv gewahlt sein.

Wird ein Sensor tUber den CAN-Bus
implementiert, muss der Empfanger
(DEWETRON-Gerét) die Daten bestétigen,
dann muss der Modus auf ,Bestétigen aktiv*
gestellt werden.

Da der CAN-Bus ein serieller Datenbus ist,
muss auch hier eine BAUDRATE eingestellt
werden. Die Voreinstellung (Default) kann
auch im Hardware-Setup vorgenommen
werden.

Im Kanal Setup des CAN-Bus sind die
beiden CAN-Knoten zu sehen. Aktiviert man
den SCAN, werden die empfangenen
Botschaften angezeigt. Das sind aber nur die
Rohdaten ohne Kanaldekodierung. Vor dem
Scan muss die jeweilige Baudrate des CAN-

Eine Botschaft kann auch manuell
hinzugefugt werden. Der Name der

CAN Karte(n) Karte gefunden Bit Reihenfolge 7.0 -
im_Dawatan DSA
I 7 Driver version: 1.0.0 89
| National Instruments Mo, of cards found: 1
| DEWESoft USB
| Softing
| L Vector
| L] Test CAN (Replay Modus)
| L] Trion
port | Board name Portname | Seriennummer | Firmware  [ransceiver Typ Modus Termination |Def, baud rate | Spedial device
0 |DWDAQO CAND = H5 Sstatigung inakt 500k Mane
1 |DWDAQO CAM1 = H5 tatiguna inakt 500k Mone
DEWESoft - Setup: Mein erstes Setup.d7s
A\ \
4/ Messen Analyse Setupdatelen | Kanal Setup | Messen
T T 7=
e L P
Speich.  Speichern wals Header  Optionen Analog Digital
500 - kBaugd Botschaft Zeige DBC library 5 Botschaft{en]); 1Kanle
LT [+ [+l | [Botchar| kanale [¥] 5can [7]31939
ERW. ¥ CAN-ID & EmjAUS E|F MNAME WERT & serup
+ |Gane 1ok EIN EIMESSBQE 00 000000000003 O 011 0 00000 qU000H 01 G001 1 000500000000 0000001 [
| ] 1 | 1 1 1
T ok AUS Message 0/ 00l 001 [9000000 11111 0000 00/ 11 [1000000§00000005001 0000 [00000 0 o
A s B AUS Message noonooogu o 1 0 j0000000go0nnnn | {100 000q0000000500000005o000n o
= 40h A Message D000000GO! | O O[O0V O 0 0 0001 0010001 00060 1 00 000000000 e
2
s e 50h AUS IMESSBQE NOonOoonGo oo oo 0G0 001 0] 0 O 0000 001 00 1 0000 G0 00 1 0o
1 1 [ | 1 1
Knoten eingestellt werden.
i
500 - kBaud ift Zeige DEC library 6 Botschaft(en); 0 Kanale
+ o] = | [TBotschan | Kanale | Einlesen V] Scan 11938
Err. msg: 0 /74833
M Kanal Setup
ERW. Y can-ID & e
+ |1o0H: 10h L
1 Mame  Message
20h
+ |sohe . A ab.D # 1243
]
DLC 8
+ agH 4ok A
Delay [Ti ~0
+ i 50h A ime ms
1
34A4h
+ !
Version 1.4

Botschaft, ID, sowie DLC, und CAN-Type
missen definiert werden.

Eine Botschaft hat in der Regel 8 Bytes,
diese 8 Bytes miissen nun zu Kanéalen
dekodiert werden. Jede Botschaft enthéalt
spezifische Messkanale, diese weild nur der
Fahrzeughersteller.
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CAM Kanal Setup

Name

Arb. ID # 1243

Typ CAN Standard -

Message

Name

Einheit -

Farbe

Mator Temp

Datentyp

Startbit
Lange [bit]

Signaltyp

DEWETRON Training Manual

Durch Einfugen kénnen nun manuell Kanéle, die aus der
Botschaft dekodiert werden, hinzugefuigt werden. Alle
eingefugten Kanéle heiRen ,Channel”, diese werden danach
umbenannt und auch die Dekodierung und die Skalierung
der Daten wird eingestellt.
0 =0 =0 200 s5]0 =0 = [oebg]
TN T | O N N T e
@ Skalierung (k)  0.004
) Enef. Gl
Offset -50
Maximum 162,14 AUTO
Minimum -50 AUTO
Akt. unskalierter Wert 0
Akt. skalierter Wert 0
500 - kBald Botschaft Zeige DBC library 6 Botschaft(en); 4 Kanale
G [+ ‘ +1,| — | [TBotschaft | kanate [¥]Scan ["]31939
ERW. ¥ cAn-ID & EmnjAus & F MAME WERT & serup
+ - 10h AUS Message u0D 0000 000000 [0 O O 000000000 (1000 0 11 0000G0000000G00 1 1 00 [
+ |aon 20h AUS Message o' 00 00 00000000 1 O 0 000011 11{000000050000000400! 000! 0000000 DR
+ s 30h AUS IMESSBDE 000000000 0 11 0000000000000000 1000 000400000004000000000000000 IR
+ e 40h AUS IMESSBDE 0000000001 1 01 00 1{D1 00 00Eor 0 0] 0000 000001 00040 | 00 040000000 I
— 50h AUS IMESSEDE 0011100000011 00) LT Qo000 ) 0000 0011000010 1000 000111 DO
12A3h EIN Message 000000000000000000000000000000000000000d00000000000000000000000 e
DG — Mator Temp g Setup
-50 162,1:
16..31 EN Channel B & Setup
32.47 EN ] - Lo/
0
5..63 m IChE”"e‘ B L
4] 65535

Ist das fiir alle oder die benétigten Kanale gemacht, stehen diese als Messkanale im Setup zur Verfiigung und kénnen im Messmodus wie
Analog-, Digital- oder Counterkanale verwendet werden.

Auf einem CAN-Knoten kénnen hunderte Botschaften, und - daraus resultierend — 1000 e Kanéle vorhanden sein. Auch wenn man nicht
alle benétigt, ist das manuelle Einstellen dieser Kanéle nicht zumutbar. Darum stellen die Fahrzeughersteller eine sogenannte DBC-Datei
zur Verfligung, in dem die Botschaften, Kanéle und deren Dekodierung beschrieben ist.

O ¥ i@
Anderungsdatum
28072003 M:51
- Ofinen
= -

00 . iaud  Soesran Teige
e Jasnss + | = Botichet | ranaie
mw. v can & emgaus & A Offnen
' L Aus
Suchenn: |, Daln
+ L Aus
= - Hame
+ ..‘ Aus —p TeatCAR dbe
Zuletst besachi
‘. 4ok AlS “ '
o P T
s 1 Desttop
0..15 | -
T i Ribliotheken
6. 31 | m i .
PRI i u;;m
8.6 | o i @
“lL‘n‘;l‘ﬂ
Datename:
Datetyn
Version 1.4

L&adt man dieses File, generiert Dewesoft automatisch alle
Botschaften und Messkanéle.

Die Option ,existierende Botschaften“ LOSCHEN oder
BEHALTEN wird benétigt, wenn mehrere DBC Dateien die
Kanéle an einem CAN-Bus beschreiben. Ist das der Fall,
wahlt man behalten, sonst I6schen.

Seite 35



DEWETRON Training Manual

¥ [ cANpPort0 Nach dem Laden stehen alle
- kgeud Botschaft Zeige DBC library 5 Botschaft(en); 17 Kanale ‘ ) S .
Y [t ltol—] N o . ¥ Lz Steering\heel Kanale in der Kanalliste zur
Ermsg 0 /5052 T ansle Scan 11939 . ANGLE “ . - B
RW.Y cavD B Emjaus B nAME WERT g sne |- < STWH Verfugung. Die aktivierten Kanéle
' z 2 = STWH_D_ANGLE i
0.1 m RGLLEE ,1"” o s D Gruppe CAN/Port x bereit.
15.. 15 EN STWH_SIGN [~ 11 senm = STWH_D_SIGN
o L ¥ [-2] Engine
5.3 m STWH_D_ANGLE g 0 =
i preres - ENG_TORGQUE
STWH_D_SIGN ieg/s
i = i o= - WANTED_TORQUE
‘ DLE [~
0.0 Aus 5 i setup = TEMP_OIL
i Aus — .Z [1] Setup ¥ o] oNT
5. 15 m EIENG—TOWUE ,3:‘“ [:':‘5] = = BO_CNTO/Winkel
- -
16.. 31 Aus ENG_RPM ,1:“3 [1:;’;] ) = BO_CNTO/Frequenz
56.. 63 o (5o e [0t - = BO_CNTO/Raw_Count
@ 0 55.45
. & AUS IGESP“E‘ nooonodo o 1 0o 1 o011 oonoo | Setip = BO_CNTO/Raw_EdgeSep
16‘” = aus GAS_PEDAL 1.2 2. ¥ | DIfPert0
F L2 s Staus 1
e Em EITEMDS 1 00000! 000 000001 1 001 060000000 s
e s = — U Staus 2
8..15 AUS [TEMPZOUTSIDE . . = Setup

2 14e5 €]

. =

24..31 m IE L= loiL . Setup
@ =

€0 .
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1.4.7 CAN-Bus-Datenausgabe

CAN Karte(n)

Dewetron DSA
| Dewetron DAQ
Mational Instruments
DEWESoft USB
Softing
Vector
Test CAN (Replay Modus)
Trion

DEWETRON Training Manual

Im Abschnitt 1.4.6 wurde die Datenerfassung von
Messdaten an einem CAN-Bus beschrieben. Das
Dewetron Messgerat ist auch in der Lage

Daten iber den CAN-Bus zu senden. Um diese Option
zu aktivieren muss zuerst der Modus auf ,Bestatigen
aktiv* gestellt werden. Diese Einstellung wird unter ->
Hardware Setup ->CAN (siehe Punkt 1.4.7)
vorgenommen.

port | Board name | Portname

|5a‘iennunmer| Firmware |rranscaverTyd/-Plades\|
. HS

Wenn der Bus auf Bestatigung aktiv gestellt
wurde, erweitert sich das CAN-SETUP mit dem
Transmittblock (Tx). Botschaften und deren
Kanéle die hier definiert werden, kénnen tber

den CAN-Bus an externe Gerate die Uber einen
CAN-Eingang verfligen gesendet werden.

Auch dort muR3 , Bestatigen aktiv“ beim CAN-

s — o B B
[ [cav

500 v kBaud Botschaft Zeige
Er.msg: 0 /0 | K )= | [Eotcher] ransie |
ERW. \ CAN-ID & EINJAUS & F NAME

Bus aktiviert sein, damit Daten empfangen
werden kénnen. Sonst funktioniert die

Dateniibertragung nicht. Des weiteren muss natirlich am Sender (Dewetron) und auch am Empfanger die selbe Baudrate eingestellt werden.

Mitl +1x wird nun eine Ubertragungsbotschaft hinzugefiigt.

= Nun wird
automatisch ein

. iBaud  Botschaft Zeig
500 [.=\CANKanaISctup
Y AT e
ERW. \ CAN-ID [ _—~rHTRUS S W
Name Message
- oh Nessage
Ab.ID 20
7o [caNStendard -]
plc 8
Schedule |periadic -
Period [ms] 100

[Enfugen

Telegramm
eingefligt und das
Setup wird geoffnet.

!_Lnschen ]

Im Kanalsetup kénnen Kanale mit EINFUGEN zum Telegramm hinzugefiigt und benannt werden.

CAN Kanal Setup =]

Name Message

| 7]6]s]alsl2a]r]o

Ab.ID 2 0

T —
pLc 8

s [perode =]
Period [ms] 100

+| ©skalleng® 0,01]

= Empf. (1)
Offset 0
Einheit Startbit ]
Farbe Lange [bit] 16
Valuetype |Constant  v| Akt, unskaberter Wert 1245
value 12,45

Akt, skalierter Wert 12,45

[ o |

Jedem dieser Kanale muss nun eine konstanter
Wert oder ein Messkanal zugewiesen werden.

12,45

e e

Value

Channel

Danach muss das Ubertragungsformat und die Skalierung fiir die
Ubertragung festgelegt werden. In diesem Beispiel wird ein SIGNED
Datentype mit einer Lange von 16bit definiert. Dieser Datencontainer kann
damit einen Zahlenbereich von +32767 und -32768 Ubertragen. Liegen
die zu Ubertagenden Werte in diesem Bereich kann die Skalierung auf 1
gesetzt werden. Ist der zu Ubertragende Wert zum Beispiel ein Druck mit
153.26N wird 153 im Datencontainer Ubertagen. Die beiden
Nachkommastellen werden nicht beriicksichtigt. Liegt der zu erwartende
Wertebereich des zu ubertragenden Kanals bei ca +-300, ist es Sinnvoll,
den Skalierfaktor auf 0,01 zu setzten. Wie im Beispiel rechts zu sehen,
wird damit ein Wert 12,45 im Datencontainer als 1245 ubertragen, und

beim Empfanger wieder zuruickskaliert. Der Maximalwert und Minimalwert des Eingangskanals oder der Konstante darf in diesem Fall
+327,67 nicht Gberschreiten, und -327,68 nicht unterschreiten. Diese Skaliereinstellung muf3 fir jeden Kanal getroffen werden.

Version 1.4
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CAN Kanal Setup Im néachsten Schritt wird nun die Telegramm ID Festgelegt (xxxxhex), mit dieser ID wird das Telegramm auf dem
LS CAN-Bus versendet.

e e 15 Nun muss noch definiert werden wann, oder wie oft die Daten versendet werden sollen.

Arb.ID # 1245 Wird PERIODISCH alle 100ms definiert, wird das Telegramm mit

s den Kanélen mit 10Hz versendet.

bic 8 Info: Ist ein Analogkanal, oder ein Mathematikkanal als Datenquelle definiert, wird dieser

Schedule typisch alle 40-50ms upgedatet=neuer Wert in das CAN-Setup Ubertragen.

Wird die Ausgaberate (Period[ms]) kleiner 40ms eingegeben, wird der letzte Wert bis zum néchsten update
Period [ms] 100 wiederholt gesendet. Bei groBer Systemlast kann sich die Updatezeit (40-50ms) um das vielfache erhdhen.

Weiter Sendeoptionen sind:

Schedule | OnStart =
o . gngtart, Ee?m gtart((jier Messung
OnButton . nStop eim Stop der Messung

Delay [ms] gngErt Diese konnen verwendet werden, um am Start oder beim STOP, Botschaften mit Statusinformationen

natop zu senden um CAN Gerate am BUS zu konfigurieren.
OnChange
iadasie OniTrigger 1 e OnChange wenn sich ein Wert der zu tibertragenden Kanéale andert

BeforeMessage

Mame Kz aAfterMessage

Schedule [DnTrigger V]
e OnTrigger nach einer Triggerbedingung auf einem Kanal
Channel[.ﬁ.l 1 v[_‘::_ » 0
Schedule [BEF”EMESSEQE '] e BeforeMessage  vor einer anderen Sendebotschaft
e AfterMessage nach einer anderen Sendebotschaft
Message |Kanzle 4-8 -
Schedule [DnButton v] e  OnButton beim Tastendruck des Schalters, Kontrolldisplays

Button ch. [Button Pressed V]

Version 1.4 Seite 38



Nach dem Verlassen des Moduls miissen die Kanéale noch aktiviert werden.

500 | - keaud

Err. msg: 1/0
ERW. | % CAN-ID
124Ah

0..15
16.. 31

32..47
1248h

Tx

Tx

Botschaft Zeig

3

Filter DBC library

[+ [4n — | [EoBGaR] kandle | [(Rx [ 7« [P [ cinlesen Scan

EIN/AUS &l F NAME
Transm.OFF e iE
Transm.OFF ==
Transm.OFF LIRS
Transm.OFF =t

T [ IKana\E 48

500 + kBaud
Err. msg: 1 .’L\Qi

ERW. v canip &

i 1248k T

0.15 %

.31 "

32.47 %

. 124Bh  Tx

Version 1.4

Botschaft Zeige

WERT
000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000(

0 5

327,68 32767
o -1
| 0 65535
o -1
fo 65535

0000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000}

Filter DBC library

[+ [ 40 — | [FEOEFRY ranstle | [ re | 7 [PAI | Einlesen Scan

Emjaus & F
Transmit Kanale 1-3
Transmit Kanal 1
Ty Kanal 2

P IKana\ 3

P— I Kanéle 4-8

NAME

WERT
0000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000f

) =
327,68 | 2767
o -1

1 ] 65535
o -1

fo §5535

0000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000f

DEWETRON Training Manual

2 Botschaft{en); 5 Kanéle

11933
SETUP

Setup
Setup
Setup
Setup

Setup

2 Botschaft(en); 5 Kanale

11939
SETUP

Setup
Setup
Setup
Setup

Setup

Seite 39



1.4.8 Video als Messkanal

DEWESoft - Setup: Mein erstes Setup.d7s

L)) e
J Messen ind\vse Setupateien | Kanal Setp |

g

Messen
I 1 | ¢ T 44 [T
om—| om—| -y il 1 ey =
BE B3 | & 2 e v 8 &= | ‘=
| speich. Speichern wals Header Optionen Analog Digital Zahler caN | Video

Store oplions

Frame rate

[immer sehnell v] Vorgabe -

SLOT | ON/OFFZ] NAME

o | |

| VALUES ‘ SET

 Logitech HD Wabcam C270 T =

Bildrate: 30,00 Bideris Kanzlsetup
A Hardware Einstellungen

Analog || CAM Video || Math ‘ Alarm ”Ana\ogausgang” MNet |‘Lizenzierung|
[ |Photron FastCam

Gefunden: 1 Kamera(s)

No | Name

| Encbiffl | peay
1] Logitech HD Webcam C270 Ja

AVI Dateityp fiir Komprimierung
XVID

AVI mit der Einschrankung Datenfile < 2 GB
DVI mit uneingeschrénkter Videofilegrofie

DEWETRON Training Manual

DEWETRON-Messgeréte sind auch in der Lage, Videos
synchron zu den Messdaten aufzuzeichnen. Dazu kann fur
einfache Dokumentationszwecke eine Standard-USB-
WEBCAM verwendet werden. Fir Videos mit hdherer
Abtastrate werden getaktete Kameras von MARLIN, Basler
oder Photron verwendet.

Bei diesen Kameras taktet die A/D-Wandlerkarte die Kamera,
um bei Videoraten von 100 bis 10.000 Hz eine synchrone
Aufzeichnung von Analog- und Videodaten zu gewahrleisten.
Wie auch Analog, Digital, CAN, ... hat auch Video im Kanal-
Setup ein eigenes Setup-Fenster mit dem Namen Video.

Sollte es nicht zur Verfligung stehen, muss die Kamera,
unter

- EINSTELLUNGEN - HARDWARE-SETUP - VIDEO
aktiviert werden. Da jede USB-Kamera einen DirectX-Treiber
verwendet, kann eine solche liber diesen angesprochen
werden.

Da diese Kameras ja frei laufen und die
Ubertragungsgeschwindigkeit der Bilder von der
Kompression und der Kamera abhangig ist, kann das Delay
in [ms] eingegeben werden und damit diese Laufzeit
kompensiert werden.

Bei Kameras wie Basler oder Photron ist aufgrund der
Taktung mittels A/D-Wandler (Ext. Sync. Kabel zur Kamera)
kein Delay vorhanden.

Weiter muss noch ein Dateiformat fiir die Videodatei
angegeben werden. Hier stehen zwei Méglichkeiten zur
Verflgung:

Nach dem Speichern im DVI-Format kann das Video mit oder ohne Komprimierung in ein AVI-Format Konvertiert werden.

Dateityp Speicherung AVI Dateityp fiir Komprimierung
(I DVI >2GB ¥VID
@ AVI <2GB

Unkomprimiert

[~ Nach d. Messung komprimieren

Registrations Status

Kamera 0 (Logitech HD Webcarm C270)
BASIS EINSTELLUNGEN
Kameraname

KAMERA EINSTELLUNGEN

Direkte Eingabe || Eingsbe Dialog

Kamera 0

Komprimierung | FEE24

II

Vorschau - 16,1 Bider/s

Auflasung 1280x960
Bildrate 30 -

Bildeinstellungen

Belichtung [ 8]
Helligkeit
Kantrast .
Sattigung [
Schirfe .
Weirzabgleich ﬂ

Hintergrund K.omp.

‘Werstarkung

Version 1.4

[ it
Auta
Auto
Auto
Auto
Auto
Auto
Auta

Wenn im AVI-Format gespeichert wird, kann bei langsamen Videos <5 Hz
auch online komprimiert werden, oder optional sofort nach der Messung.

Im Kanalsetup werden die Videoparameter und die
Auflésung eingestellt.
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Store options Frame rate Bei Frame-Rate kann die Default-Framerate geandert
- 5 - werden. Der Wert fur Default-Framerate bewegt sich je nach
Kamera und Aufldsung zwischen 10 und 30 Hz.

[ immer schnel

SLOT | ON/OFFZ NAME VALUES SET
Logitech HD Webcam G270
0 e _ Bidrate: 5,00 Bikder's Kanalsetup

< . DEWESalt - Setup: Hein erstes Setup.d7s

£ L

,A)w;-m« o atpeen xadsenp |wemn | e Qo
B m@e=1 o8 Frl u o ww MR = &

ope g L ek
= =,
B Q

Im Messmodus Design wird das Videodisplay zur Anzeige
verwendet.

=

AN < R ‘5’; In der Analyse werden die Videobilder
e e e niene USRS synchron zu den Messdaten angezeigt.
-~ 2D — e um 15.03.: :53:]
o W ol e ) RN L N | Bewegt man den schwarzen Cursor
0 . (Voreinstellung: schwarzer Hintergrund,
4| gelber Cursor), werden alle Messdaten und
auch das Videobild zu diesem Zeitpunkt
angezeigt.

" e

33 8265 12387 18530

0.000 .
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1.4.9 Auswertung, Datensichtung, Zoom, Ausdruck, Konvertierung in andere Fileformate

DFWESalt - Datenifates SChubing.47d =7%  Wird ein Datenfile geladen, kann mit dem

e SRS schwarzen Cursor (ROT) durch das Datenfile
,,,,,,, EL S e navigiert werden. Alle Instrumente folgen den

Werten der aktuellen Cursorposition. Mit der
Wiedergabetaste (BLAU) kdnnen die Daten
abgespielt werden. Der Cursor wandert
automatisch entlang der Zeitachse, und alle
Instrumente zeigen die Daten der aktuellen
Cursorposition an. Mit den FWD-Tasten
(BLAU) kann die Abspielgeschwindigkeit
geandert werden, langsamer oder schneller.

In der Kopfzeile (GRUN) wird der Inhalt des
gesamten Datenfiles angezeigt. Es wird
standardmafig immer der erste Kanal
gewabhlt.

1iaty

Will man einen anderen Kanal anzeigen, wird
auf die Kopfzeile geklickt (Focus liegt nun auf

AT [Beschisunigung fmisd "8 | Temperatur ['C] [l

/3 ‘ n ‘ | q 7 Kopfzeile) und der neue Messkanal (Weg)
e i [ S 5 — wird zugewiesen.
T Die Kopfzeile gibt auch Auskunft, tiber
— ST welchen Bereich eine Anzeige wie
[ e—] . e Digitalinstrument, FFT, Rekorder,.. die Daten
[ S| . > Tengs anzeigt oder visualisiert.

Im Beispiel rechts sieht man, dass der Focus auf dem Digitalinstrument Beschleunigung liegt. Dieses
Digitalinstrument hat als Anzeigetyp RMS und eine Mittelungszeit von 1 s eingestellt. In der Kopfzeile visualisiert ein
gelber Balken den aktuellen Mittelungsbereich des Digitalinstruments. Dies ist bei allen Instrumenten der Fall.
Daten kdnnen nun auch gezoomt werden. Daflr muss ein Rekorder fir die Visualisierung vorhanden sein. Nur im
Rekorder kann gezoomt werden. Beim Zoom werden alle Kanale auf denselben Bereich gezoomt.

Ilangsam {1s) - ]

Zoomen: (1):LINKSKLICK auf STARTPOSITION (1) TASTE GEDRUCKT HALTEN
(2) Mit gedriickter LINKSTASTE Fenster bis zum Ende des gewiinschten Zoombereichs ziehen.
LINKETATSE auslassen, Cursor | und Cursor Il sind positioniert
(3) Zwischen den Cursor | und Il LINKSKLICK: Datenbereich ist gezoomt

- RECHTSKLICK reduziert Zoom Schritt fur Schritt

o
—_

12,238

Ciruck [bar]
Wiz [om]
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Nach dem Zoom zeigt die Kopfzeile den

s =5 Temperstur ['C) gezoomten Bereich an. Will man das
™ Fenster ggf. verschieben - links oder rechts -
gn ‘ E l—' B ‘ einfach in die Kopfzeile LINKSKLICKEN und

gedriickt halten, dann das Fenster
verschieben.

t=14.720.0; Weg = 6,028 cm Rec
_________________ u_:
| = :
1
= _ 1
|2 & i
g3 :
_
o I
=1 § t114.868 E:'emperalurFinger:ZZ-EECI:,E H_:
5 = | | |
g _————
5 & \’_ i | _:
E E‘ | | N I
- A T B
I z | | 1
E @ | | I—
2 %F” ””””””””” [ Tttt TTT T - ”"“%_
g | | i Ii
6.079 10667 152! 19.843 24 431 :
& 5] 1145130/ Beschieunioung = 0,162 mig- i t Oder im Rekorder auf die X-Achse (Cursor
-3 I I 1 . . .
g5 w L | verandert sich auf Handsymbol), und mit
- ! ! | ! gedruckter linker MAUSTASTE den
5 ! " . .
e R e e ) e R o e = g Ausschnitt verschieben.
f | | W :
E @ | I I—
2 £r” ””””””””” I TTTTTT T T Tr ”’ﬁ%
g_ | | |i
8122 10710 lﬁlgﬁ 19 887 24475 7

t=8.779.0; Weg = 2 421 cm

I
I
I
)
I
I
|
T
I
I
i A VN LA [ S
& ! ]

Druck [bar]

Druck [bar]
Wieg [cm]
N
|
l\
|

-10

o

|
I
I
-
I
I
|
T
|
I
I
-
I

Durch Linksklick auf den Kanalnamen wird der angezeigte Bereich automatisch auf den minimalen und maximalen Messwert gezoomt.

Wir die STRG-Taste auch gedriickt, so werden alle Y-Achsen des Rekorders
so gezoomt, dass alle Kanéle denselben Minimal- und Maximalwert haben,
MIN und MAX wird Uber alle Kanéle ermittelt: somit sind alle Kurven im
gleichen Maf3stab zu sehen.

t= 15.4759.5; Beschleunigung = 0,038 m/s®

65921
6921

_ Die Y-Achse kann auch manuell skaliert werden. Linksklick auf den MIN- oder
3 MAX-Wert, und Eingabe des Werts> Bestatigen mit OK oder Eingabetaste.
E _ = Halt man die STRG-Taste vor dem Klick fest, werden nach der
2 E Eingabe alle MIN- oder MAX-Werte im Rekorder auf denselben Wert gestellt.
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DEWESoft - Datendate:: SChulung.d7d i

afE=l < . Auch im ANALYSE-Modus kdnnen nachtréglich noch

Messmn | anavm  Oswndsm senp  Gberscht | Duden  Ewod 2] oeorbeten (g #fe ) Evwinkngen

0

Kapieren Enfugen Loschan

(=t~
T
B e

= 20079

~ . ' DEWESoft - Datendatei: SChulung.d7d

L)

N
sgen Analyse Datendatei  Setup Ubersicht Drucken Design

,‘. <4 VO PP |—| * X .

Wiederg. Geschw.: 1x Modus  Sound Mathe  Auto Re J Ubersicht | Rekorder FFT
DEWESoft - Datendatei: SChulung.d7d - e
A el o o pee 2] Beatbeiien | @ Hife | |{y; Emstehungen
Speicherung gestartet um 15.03.2012 19:08:49,126.0
e e b e WX = ] | -] ] Speichenung gestoppt um 18,08,2012 19:09:20.967.5
Wiederg, Geschwg, Ix Modus  Sound AutoRecalc  Speichem  Ubersicht | Ubersicht | Rekorder FFT

Druck [bar]

J B i
Terperatr
1503012 - 190504 4 S0 | ¥[E] PADIntfOSiote
= Temperanr Fger
S— e 1T
L (I e |
f T > (2 Engne

-

Beschieungung [

EXPORT der Screens

W%
Epart B 4] Beteten || Hike [y, Eratekege

H B B B NSSniaiimae

: o
Wiederg, Gescha: ix Mogas  Sound hatg Frcaks Speichem Ubgricht | USersichl | Rekeeder FFT

Teromeae
¥ ] mannf it
Tampaestis Frger
¥ ) canpen
B [5] Steernglihes
¥ (] fogne
- [5] Tempe
viom
50_CHTD kel
50O Freqenz
13_CTOFan_Courd
~ B0_ONTORaw_FdgeSep
¥ ) et
oy |
s 2
D2
e
L

i

[RE)

Version 1.4

% o =r = — I T T Anzeigeinstrumente, iber den DESIGN-Modus hinzugefiigt
SHSE S MU E (U 06 il oder entfernt werden. Somit kann man nachtraglich die
gewilinschte Ansicht fir den Bericht erstellen.

Damit dieses neue Display-Setup auch im
Datenfile erhalten bleibt, muss es mit
SPEICHERN gespeichert werden.

Bei sehr langen Datenfiles kann der Anfang
und die Lange des gezoomten Bereichs auch
manuell eingegeben werden. Am Ende der
Kopfzeile kann das uber ein Menu eingestellt
werden.

Ist das Analysefenster nun fertiggestellt, gibt
es nun mehrere Méglichkeiten, es zu
exportieren.
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Export als Video

-8 x - &%  Der die aktuelle Ansicht wird so wie bei der
2] Bearbeiten || g Hife || (i Einstelungen Asesseien g ey msene=n.  Wiedergabe in ein .avi-File exportiert.
&l In Zwischenablage kopieren || Speicherung gestartet um 15.03.2012 19:08:49.126.0
8| Wl Kopicre Gruppein Zuwkchensbiage [T I S e R RN Auflésung, Wiedergabegeschwindigkeit,
Kopiere Bildschirminhalt in Zwischenablage — = : Bildrate und Komprimierung eingeben ->
L] " |1/ | ortiere Bildschirm zu AV Datei .
I : - oyl = Export > Fertig.
Lelos e = L] | vEma . i
LI Speichere Bild als Date ... o Dk e Birate Widergaberate R Daten kénnen so fur Leute ohne Dewesoft-
peichere Daten in Date b weg dsnn =] - [ = Weg_ | Installation und -Kenntnisse weitergegeben
- Beschleunigung indkanal ssion - 3 . . . .
. ; i m  fr— - werden. Die Originaldaten bleiben beim
) xumpmfnerevmeu nach AVI Sy e Anwender.
B Export Bildsching nach AVI... e ((eport | (avbrecher] | = —
= T A AR A A - s
Al % Lol - Datendatet Schubung 474 ==% In Zwischenablage kopieren
o rewsen | m).—-— Daerdsis  Sep | \bemor | Duden Dot Desgn | Bemrteters | g Yithe . o, Ermiehagen
| In Zunschenablage bopreren . .
g moE.m m SRR Liegt der Fokus auf einem Instrument, kann
Kb etk o Breiivie | dieses unter BEARBEITEN in die
: a4 Zwischenablage kopiert werden, und dann in
Spchrs i Dot ‘“‘,,‘.’n Excel oder Word eingefligt werden.

Kopiere Gruppe in Zwischenablage

Liegt der Fokus auf einer Gruppe
(Rekodergruppe links) und wahlt man diese
Option, so werden alle Instrumente, in
diesem Fall beide Rekorder, in die
Zwischenablage kopiert und kdnnen wieder
in Excel, Word oder in viele andere
Programme eingefiigt werden.

Kopiere Bildschirminhalt in
Zwischenablage

Der die gesamte Ansicht wird in die
Zwischenablage kopiert, und kann wieder in
Excel, Word, ... eingefiigt werden.

Ausdruck der Daten

a Unter DRUCKEN kann der aktuelle Schirm ausgedruckt werden.

e

~
N | e

e rmbeom

e (a4

Crucie esder Time reschtin

Ist die Option MEHRSEITIG aktiviert, kann der Inhalt eines
Rekorders automatisch auf mehrere Seiten aufgeteilt

o 1 werden. )

e B Unter Zeitaufldsung und Uberlappung werden die Parameter
oo 250 eingestellt. Mit den Navigationstasten (ROT) kann durch die
Vorschau navigiert werden.

VYT T L
0N
VITTT TR
1 [Wf
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Export der Messdaten

57 £3589 136060 514506 1480 S LA PSS9

o = = eknsls Daten

oo MSEwe  DEWESoll |Datelemert Inablage  ReliliveZet

s DATEIEXPORT wird der Dateiname

DEWETRON Training Manual

AJ == B ] [BESET=F  unter EXPORT kénnen Messdaten auch in
e Lt

Anaiyse | Datendsin  Setp | e | Duoen | Doot @ 1t [y Ensishrom

andere Dateiformate zur weiteren
i Verarbeitung ausgegeben werden. Bei

vorgeschlagen und das Format aus einer
Liste ausgewahlt.

T - | | (et Sono e e

Am Ende kodnnen die Kanale, die exportiert
werden sollen, ausgewahlt und ggf. die
Reihenfolge mit AUF und AB geé&ndert
werden.

Was man sieht, wird exportiert!

Es wird immer nur der sichtbare Teil
exportiert. Ist kein Datenzoom aktiv,
werden die gesamten Messdaten

T |. Hessae G| Dmenson | fiame. |
e mw | e 1 Jusgegeben.
p— s st das Datenfile gezoomt, wird nur der

el

-_; 4 s e gezoomte Bereich exportiert!
-l algm =00 Bealer Sims 1
= orayr ) Salw Smsl . . .
P alo ™ P Damit kann man im Nachhinein nur den
L AL LA < gewiinschten Teil einer Messung
ausschneiden und ausgeben.

NEGRRD e BT Deshalb gibt es auch die Maglichkeit, die

M2/ asiw | avwre | Dswecn sets | Geesit | Duden | Coot @ e | Drestekrgen

'l'-o i}_." A -

Fiemm  MSEwe | DEWESoMt | Dueiemod islege | WelstveZen

- Schrralia Dstes

Daten im Dewesoft-Format zu exportieren.
¥ Einfach den Teil von Interesse rauszoomen

Emon

. Und wieder als Dewesoft-Datenfile unter

|

neuem Namen ausgeben. Zuséatzlich kdnnen
auch noch Kanéle, die nicht benétigt werden,

briires bl ey deaktiviert werden.
%r:amx Veseraiare
e
Teo ot 74 Somit kénnen Messdaten mit reduzierter
Lénge und Kanalanzahl weitergegeben
werden.
INFO: fur die Analyse und Sichtung der
Messdaten ist keine Lizenz erforderlich!
e e S e | s | =[]
o ".".-' £ =5 B R !."‘A. i | -
1 ALy ;o0 Sesler ey | &
I : a2 2000 Sewer Bestheungrg
e a3 2000 Scater Temperns
T P ~ b
T w0 L w00 st sz
== oro 2000 sl D02
| k3 ooa a0 W3

Einfache Datenreduktion beim Export

DEWESoft - Datendatei: Schulung.d7d Beim Export werden nun je nach Option:

SCHNELLE DATEN oder REDUZIERTE DATEN mit RELATIVER oder

Export

o 7P
\j fnalyse  Datendatei  Setup
e\ Ix? g
Flexpro ~ MSExcel — DEWESoft | Dateiexport

Schulung
dyn. Aufzeichnungsrate

2000 . [ Externer Takt

e = [ Start bei externem Trigger

ABSOLUTER ZEIT exportiert.

Schnelle Daten

<

In}\ T Relative Zeit

post Ist SCHNELLE DATEN beim Export gewahlt, werden alle Kanale mit der
aufgezeichneten dynamischen Abtastrate, mit der die Messung
aufgezeichnet wurde, exportiert. Das sind alle analogen und digitalen Kanéle,
sowie Zahlereingange. CAN- und PAD-Kanale sind asynchrone Messkanale,
die synchron zu den analogen Kanéalen abgelegt werden. Bei diesen Kanélen bestimmt das externe Gerét die
Abtastrate. Beim Export mit der Option SCHNELLE DATEN, werden diese mit der Abtastrate, die bei der
Messung vorhanden war, exportiert. Je nach Datenformat beim Export (Zeitkanal ist immer die dynamische

Aufzeichnungsrate der analogen Kanéle) werden Liicken gelassen, oder zwischen den Werten interpoliert.

Version 1.4
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- [ = = DEWESoft - Datendatei: Schulung.d7d Wird REDUZIERTE DATEN beim Export
A' L ' g — eingestellt, werden die Daten mit der
\_/ Messen Analyse Datendatsi  Setup | Ubersicht | Drucken | Export

reduzierten Rate exportiert. Diese reduzierte

: e Rate wurde schon bei der
= T Reduzierte Daten  + in. ; .
'_" Ix: A = sduzierte Daten - gl M 'f}-lM_ax Messdatenaufzeichnung festgelegt und kann
Flexpro  MSExcel  DEWESoft | Dateiexport| InAblage  RelativeZeit - FRMS g Mitiel Export im Nachhinein nicht mehr verandert werden.
Export Dateiname
Schulung
T oft - Setup: Mein erstes Setup.d7s Unter OPTIONEN- statische reduzierte
N Rate wird sie eingegeben. Ist die Einstellung
Analyse Setupdateien |Kana| Setup | Messen

AUTO, so wird automatisch ein Verhaltnis

i 0 P o - =] [+1+] von 1:1000 zur dynamischen
T = o w—! GO b ] ] = ] . .
e :g_id eig L W § v IR il e Aufzeichnungsrate eingestellt.
Speich.  Speichern .. als Header | Optionen Analog Digital Zahler CAN Video Mathe

2000 Hz / 1000 = 2 Hz oder 0,5 Sekunden .
Manuelle Eingaben der reduzierten Rate sind
natiirlich méglich.

=rengt Auch wenn als Speichertype IMMER
gfd"“‘mm SCHNELL eingestellt ist, werden die Daten
H\DEWESoft7\Data . N . . .
e N  -,..or"215ch zusatzlich mir der reduzlerten
Rate gespeichert.
Speichertyp
[mmer schnell Was und wie wird gespeichert? Werden die
I Start mstomatisches Speichern Daten ausgelassen, gemittelt, .. ?

Stellt man zum Beispiel eine Rate von 0,5 s
ein, so wird mit der dynamischen Aufzeichnungsrate gemessen und gespeichert (da Speichertyp IMMER SCHNELL ist), bei den reduzierten
Daten wird immer Uber die letzten 0,5 s der MITTELWERT, MAXIMUM und MINIMUM, und auch der quadratische Mittelwert (RMS) berechnet
und gespeichert.

Bei Langzeitmessungen und Speichertyp IMMER SCHNELL sollte dieser Wert der Applikation angepasst werden, sodass im Falle einer zu
grolRen Datenmenge beim Export durch umstellen auf die REDUZIERTEN DATEN eine Datenreduktion erreicht werden kann.

Die Reduktionsrate ist im Nachhinein nicht mehr anderbar. Es kdnnen in ANALYSE die Daten auch mittels Statistikfunktionen reduziert werden,
bei verniinftiger Einstellung kann man sich das aber ersparen.

. [ DEWESoft - Datendatei: Schulung.d7d Beirr_]_ Export der reduzierten Daten kann nun
A\ ) N . pr— gewahit werden ob MIN, MAX, RMS oder der
\_/ Messen Anclyse ~ Datendatsi  Setup | Ubersicht el [ II\EAittIS_I_wert eﬁportierthwercri]en soII.d |
" _ . R g s kénnen hier auch mehrere, oder alle
'),:i f.\,'_: A = feanmis ot L IR |Q-|M_ax' ‘v/ gleichzeitig ausgewahlt werden.
Flepro  MSExcel  DEWESoft | Dateiexport| In Ablage N Belative Zeit - 7 RMS o Mite Export
Durch die MIN-MAX-Werte bekommt man
auch bei reduzierten Daten einen guten
schulung Uberblick Uber das Signal, auch wenn nicht

mir voller Rate gespeichert wird/wurde.
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1.4.10 Speicheroptionen: Kontinuierlich schnell oder langsam, bei Trigger, ....

IMMER SCHNELL

A 4 DEWESoft - Setup: Mein erstes Setup.d7s Im Messfenster wird das Datenspeichern mit dem Taster SPEICHERN

A [ N : gestartet und gestoppt. Mit PAUSE kann das Speichern unterbrochen, und
—J — — - _sfp _|. i G dann wieder fortgesetzt werden. Dies ist der Fall, wenn unter Speichern die
HE = = ®|m Option IMMER SCHNELL (Voreinstellung) als Speichertyp gewahlt wurde.

Speich. Pause Stopp  Einfrieren Ubersicht | Obersicht | Rekorder 5

< DEWESoft - Setup: Mein erstes Setup.d7s

55/) i O .. [ Hier werden alle Kanéle mit der dynamischen Abtastrate aufgezeichnet.

T = 4 | = P nr 6T a2 0o
l@ g g r B I nnr ol 5= Vi 06
peich.  Speichern - als Header -Uuticnen‘ Analog Digital Zahler cal Videa Mathe
Ordner Avswahl [T
| | Data ] pstendatei
Schulung1 ["|Erzeuge Multidat.
Ordnerstruktur
D:\DEWESoft7\Data ["|stoppen nach:
Speichertyp stat, reduzierte Rate
[immer schnel v A -
|| start automatisches Speichern bt

Gesndert auf 0,5 Sek.

IMMER LANGSAM

o g DEWESoft - Setup: Mein erstes Setup.d7s

@ Me;m. e p— Beim Speichertyp IMMER LANGSAM wird mit der dynamischen Abtastrate
‘ - = =y T gemessen, und mit der statisch reduzierten Rate gespeichert.
L= o B e o T @ = 88 \welcher Wert wird nun gespeichert? Mittelwert, ein Werte alle 1 s?

Sl o i
| Speich. Speichem  _als Header | Optionen Analog  Digital  Zahler AN Video Mathe

Es wird immer der MIN-, MAX-, MITTEL- und RMS-Wert tiber die eingestellte
reduzierte Rate gespeichert.

Schulung1 [ Erzeuge Multdat.
Ordnerstruktur

D:\DEWESoft7\Data [ stoppen nach:
Speichertyp stat, reduzierte Rate

[mmer langsam - 1 -

[Cstart automatisches Speichern el

A DEWESaft - Datendatet: Schuing! 47 Sieht man wéahrend der Aufzeichnung der Messung

| | .m.-\m Deiwdets  Seho | o | Dren et e N .
[ «mw ~ . 8 B | WLW B B " = auler der kleineren Datenmenge noch keinen
| B iyt B0 I Bl B Unterschied, merkt man spatestens in der Analyse,

dass die Daten ein bisschen anders aussehen. Im

| =
Eruca fear] S g jomf ' pencrmengeng [

T s - : S = van Rekorder (Anzeigetyp: ECHTE DATEN) sieht man
= 2798 ‘ 4113 ‘ oo42 (24599 ‘ e ein Band, ... es wurden ja nur mehr die MIN-, MAX-,
T : ‘ g MITTEL- und RMS-Werte gespeichert.

T e Der Rekorder zeigt nun beim Anzeigetyp: ECHTE
DATEN, die MIN- und MAX-Werte der reduzierten
Rate an. In diesem Fall zeigt er jede Sekunde einen
neuen MIN- und MAX-Wert. Graphisch merkt man
fast keinen Unterschied zur Speicherung mit der
vollen Rate IMMER SCHNELL). Obwohl wir hier mit
einer langsamen Rate speichern, wird uns durch die
MIN-MAX-Technologie nichts entgehen.

Der Rekorder kann auch von ECHTEN DATEN auf
MITTELWERT oder RMS-Wert umgestellt werden.
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=R

£ Pt 3 %y Prmtebgen

tot um 1E.00.3013 $500:30.355.5
topot um 35.03,2017 14

78410

Nach der Umstellung auf RMS oder
Mittelwert kann man nun deutlicher die

i s E,, e | B e reduzierten Daten iiber 1 s sehen.
(sl IR .
T 1 T Timgerire) - — @ Dieser Modus ist besonders gut fur
== | ANy ' o |~ omt Langzeitmessungen geeignet. Auch wenn
(114 ‘ o047 ‘ !_.Jij 9 3 e durch schnellere Signale, wie
sis ) ] el Beschleunigungen oder Uberwachung der
o= = H v r " () !
R Py S s - Temperstur Fimger Netzspannung (50 Hz), mit hohen
- Jr ™ \ i B ¥ (] canpento
=2 i O o = S W & \ 1 e seees Abtastraten gemessen werden muss, kann
i RS | S man die Daten mit einer vernlnftigen,
H 5 + v on langsamen Rate speichern, ohne etwas an
' ' T ek . ) .
__________________ R T T Information zu verlieren. Und das alles mit
. ; i homm2=.  einer Umstellung von IMMER SCHNELL auf
;z,mwnwwvmh; - 1 Yl IMMER LANGSAM.
= ' Il : e Tama Y
ol g s B ’ .|I%| E —;-— e :::
5= [ 1 1 i ampl4
LS| ___;_______1I|__' SR U Y | M (-1
13 - Ny =
il : A s A )
. : ,!I o \'-. 7% § J},-' A~ l". B
Q;UI:THHHH#T.EE-M{ I '\}l‘;iu ----- \f - ujw ----- Il(.: -
o Die START-automat_isches-Sp_eichern_—Option aktiviert das Speichern im
. _ Messmodus automatisch. Damit kann ein eventuelles Vergessen des
Speichertyp stat, reduzierte Rate Speicherns im Messmodus verhindert werden.
’immer schnell v] 1 -
[V|5tart automatisches Speichern: skl (=)

i I P
oty
Messen

DEWESoft - Datendatei: Schulungl.d7d

Setupdateien  Kanal Setup |Messen| Design

- I - ‘ . -
— e

Ubersicht | Ubersi t‘ Rekorder

FFT

=

Stopp  Einfrieren

ACT Weg [cm]

cc I8

| Druck [bar]

za T pm hn.d7s
-_//IJ R M}ﬂl Setpdateen  KamlSemp | Messm | Oreden  Desen
tartet wm U600, 01T L4240,
> Rt Enlrieren  Obersicht | Dbersieht | Rekorder [
| fecilie T e fomf 47 Beacrieungung [ma]
i 7738 3 IEE nn
== E
=+ ) s ] o i « J 00
Traregercrt M
7] Gleiche Parameter = e 054 543, Vg « 3,165 cm =
2 7 . .
]ire Penachee 2 el =
R— | Dttematme it beves ochanden, s mochien e |
[eotoen -] oo =
2 Esrarise sogen = i
o Ifterp, aync. Kanke ¥ Fagen
g Anderes Rame
Rtmer v :
i Sascannn - =l
EET-1 | __
[ s e
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Mit dieser Option wird beim Wechsel vom Kanalsetup zum Messen speichern
automatisch aktiviert und beugt dem Vergessen des Speicherns vor.

Ist ein Dateiname fur das Messdatenfile schon vorhanden, wird vor dem
Speichern gefragt, ob Uiberschrieben werden soll, oder der Dateiname noch
geandert werden soll.

Wird bei UBERSCHREIBEN die Option NIE MEHR FRAGEN gewahlt,

wird beim néachsten Mal ohne Fragen tberschrieben.
Ruckgesetzt wird dies durch Neustart der Software.
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SCHNELL bei TRIGGER
=En noemes

Bexdingungon “Wicht Speschom” +

Trigger Setup @
Alekansle | AL |paD [can [onT [pr | video [paten -]
[ bruck

Weg Wert  |Echte Daten |
[] Beschleunigung -
[ Temperatur Modus ‘Flanke h |

Trig.Pegel 5 cm

Lvl
Y

Trig
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Bei den Speicherarten Immer Schnell und Immer
Langsam, muss der Anwender die
Datenaufzeichnung starten und stoppen.

Bei der Speicherart SCHNELL BEI TRIGGER
Uberwacht die Software vordefinierte Messkanéle,
und startet das SPEICHERN und das Beenden des
SPEICHERNS lber den Zustand (TRIGGER) dieser
Kanale.

Auf der linken Seite werden die BEDINGUNGEN
~STARTE SPEICHERUNG" definiert, auf der rechten
wird die BEDINGUNG ,STOPP SPEICHERN*
eingestellt.

Die Startbedingung wird auf Uberschreiten des Weges von
5 cm eingestellt. Uberschreiten entspricht der POSITIVEN
Flanke.

Fir die Stoppbedingung wurde ein Unterschreiten
(NEGATIVE Flanke) von 3 cm eingestellt.

Ein weiterer START- und STOPP-Trigger Uberwacht die
Temperatur bei START auf Uberschreitung von 30°C und bei
STOP auf Unterschreitung von 25°C.

Wird das Speichern im Messmodus gestartet, ARMIERT
(ROT), werden die STARTTRIGGER-KANALE (iberwacht.

Ist eine der Trigger-Bedingungen erfullt (ODER
Verkniuipfung), beginnt die Datenaufzeichnung in das
Messdatenfile.

Ist VOR-Trigger aktiviert, werden auch die Daten fiir die
eingestellte Zeit davor mitgespeichert.

Danach werden die Stoppbedingungen Giberwacht. Wenn
eine zutrifft, wird im Falle, dass NACH-Trigger aktiviert ist,
noch diese eingestellte Zeit weitergespeichert, und danach
die Aufzeichnung gestoppt.

Die Messung lauft weiter, auch die Trigger werden weiter
Uberwacht, beim nachsten Auftreten eines Starttriggers

beginnt derselbe Ablauf von vorne. Ist die Trigger-Totzeit
aktiviert, wird die Trigger-Uberwachung erst wieder nach

Ablauf dieser eingestellten Zeit aktiviert. Damit kénnen Trigger-Ereignisse, die zu schnell nachfolgen, unterdriickt werden.

Wenn keine STOP-Bedingung aktiv ist, uynd NACHTRIGGER aktiviert ist, wird nach dem Starttrigger-Ereignis noch fiir die Nachtriggerzeit

gemessen und dann wieder gestoppt.

Ist auch kein Nachtrigger aktiviert, wird das Speichern gestartet aber nicht mehr automatisch gestoppt.

Damit kann gezielt auf Ereignisse oder Fehler getriggert werden.

A DEWESoft - Setup: Mein erstes Setup.d7s
N b
S Analyse Setupdateien  KanalSetup | Messen | Design @ Nl
Stopp  Einfrieren  Ubersicht | Ubersicht = Rekorder FFT Vi
J_@]‘ Druck [bar] AT Weg [em]
=l
enteic = - e E
[ =+ |- spari ~ L.L _JLJ
Transparent | m -]

Version 1.4
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= i: Sct d7d Nach dem Armieren (Start der Uberwachung) kann ein Trigger auch manuell
Setpiateien  farelset | vessen | Desgn ausgeldst werden, indem man auf die TRIG-Taste driickt (gleicht einem
B = om o m 4 zutreffen einer Start-Trigger-Bedingung).
gf Einfrieren  Ubersicht | Ubersicht | Rekorder FFT. -
ACT Weg [em] ACT
|
2239 | 367
|| Transparent E
: T = i 1.d7d Danach werden die Stopp-Trigger-Bedingungen, Gberwacht, oder im Fall,
J Mess‘en' I i areiscap | i [ DR dass es keine Stopp-Trigger gibt, wird fiir die DAUER der
I e ¢ EEm mom T NACHTRIGGERZEIT gespeichert und danach gestoppt.

Speiche . . . . "
B . B T | e e P i#7  Ist beides nicht vorhanden wird das Speichern nicht mehr gestoppt.

| Druck [bar] ACT Weg [em]

2231| 31167

Nochmaliges Driicken der TRIG-Taste stoppt das Speichern manuell.

IH Anbei ein Datenfile mit Trigger.
L 8 |n der Kopfzeile kann man deutlich sehen,
: dass die Daten nicht durchgéangig
st [E=c] L:’,_’ 575 ‘ 5,’] 5{3 ‘ JL-II | J E Lf 5‘ ] S gespeichert worden sind. Auch im Rekorder
in der Mitte ist deutlich zu sehen, dass hier
Y M i R | - die Daten nicht aufgezeichnet wurden.

AT Wing [em] AT Beschisusigung [mist] AT Temparatur ['C)

K ‘Cl!u 6432 cm

e — ”f.

AN

' Als das Wegsignal die 5 cm Uberschritt,
:/’“ wurde Speichern gestartet, mit einem

1 VORTRIGGER von 2 s, und als das

E Wegsignal 3 cm unterschritten hat, wurde
nach der NACHTRIGGER-Zeit das

i | | Speichern gestoppt.

Man kann nun in die Messdaten zoomen,
e oder

mit der TRIGGERMODE-Schaltflache von
Ereignis zu Ereignis springen.

1+t

HE = @ m et == Mit den Navigationstasten kann von Ereignis
stoRecaic Spuchar | Youraie | Upenit | mkortee  FiT F mwmg m*n. “esmes  zu Ereignis gesprungen werden. Jedes

_ . =] Trigger-Ereignis wird automatisch gezoomt
AT g en) A7 Baschiaungung [me) AT Temperatur '] im Rekorder angezeigt.

J'H'll rLir ‘LJJ_{J;PEIU ‘

Temperatar Finger 0]
5
Bcs:ﬂn.rlrg\.r\q (i)

ARET

14t
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Zusatzlich kann eine NICHT-SPEICHERN-

Schuung? Erzeuce | Trigger Setup Esl| Bedingung oder -Bedingungen hinzugefiigt
e Sompen] o o T - We[den. _Ist (§|nd)_dlese“Bedlngung(en)
e Lo o lor ludk e ] erfilllt, wird die Trigger-Uberwachung

spechertyp stat reduzerte Rate [ eg weat [eesaen  ~ | deaktiviert.
| b e —

Sl s o i +| Indiesem Beispiel wurde die Bedingung fir
: et B bar Nicht Speichern, auf UNTER 5 bar gestellt.
7Vortrigger 7] Nachirigger | Trigger Totzeit Ist der Druck unter 5 bar werden die START
o R I S o TRIGGER nicht tiberwacht.

A

Bedingungen "Starte Speicherung”

Beispiel: wenn der Kompressordruck unter

5 bar zeigt, ist dieser nicht eingeschaltet, und
muss daher fiir diesen Zeitraum nicht
Uberwacht werden.

Im Gegensatz zu den STAR-STOP-
TRIGGERBEDINGUNGEN stehen hier nur
Pegeltrigger (gréRer, kleiner) und
Fenstertrigger (innerhalb, auBerhalb) zur

Verfugung.

Bedingungen "Nicht Speichern”

>WIRD DIE STRG-TASTE beim Selektieren
der Triggerkanéle gedrickt, kbnnen mit einer

Schulung2 JErzeuge s Trigger-Bedingung auch mehrere Kanale

Trigger Setup ==
e [Fstoppenie _ L gleichzeitig tiberwacht werden.

alle Kanale__ [ |PaD _cAN ‘_CNT _; DI :.V\dEUm ) W
Rz B oD o ,\ | ‘ Natirlich macht das nur Sinn, wenn die

5 - Eallils H lerf aten T . . . .
lsi:"tm:gg?m — e i :gi%ns i | — gleiche Bedingung 50W|e_g|e|che Pegel auf
R —— mehreren Kanalen bendétigt werden.
sty -
| Vortrigger V| Nachtrigger | Trigger Totzeit fataey 5 e
1000 ms 2000 ms 3000 ms
Lo
| —,

Bedingungen "Starte Speicherung” [+

Bedingungen "Nicht Speichern”

Ist NACHTRIGGERBAR aktiviert, kann ein

il e weiterer Starttrigger, der innerhalb der

pchod bl Trioges = = e . . . .

ot it oo Y| Nachtriggerzeit auftritt, das Speichern
verlangern.

s whooe; < Machingger Trioger Tetzeit /| Nathinggerbar

w0 s o ms ms

Bedingungen "Starte Speicherung” + =] "Stopp Ilz

u ""°""'F_ e sy _
= | " Bl .

Bedingungen "Nicht Speicherm”

-
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2,238

Bei diesem Beispiel wurde auf Kanal Weg,
Uberschreitung 5 cm, Stopptrigger
Unterschreitung 3 cm, Nachtriggerzeit5 s
gesetzt.

Druck [bar]
Wiieg [em]

o
=

=
=

Weiter wurde die Option
NACHTRIGGERBAR aktiviert.

Hier sieht man deutlich, dass die
Speicherzeit aufgrund eines erneuten

wurde.

ROT1: Uberschreitung 5 cm, Start speichern mit PRE-ZEIT 2 s
BLAU1: Unterschreitung 3 cm, Nachtriggerzeit beginnt zu laufen, 5 s spéter wird gestoppt GRUN1

ROT2: Erneutes Uberschreiten 5 cm, Nachtriggerzeit erlischt, Speichern geht weiter

BLAUZ2: Unterschreitung 3 cm, Nachtriggerzeit beginnt zu laufen, 5 s spéater wird gestoppt GRUN2, da kein Trigger in der Nachtriggerzeit mehr

aufgetreten ist.

TRIGGERMOGLICHKEITEN Daten

Trigger Setup ==
|Mlekanzle| A [paD [can [ewr [pr [ video | [paten -
[ Druck
Weg Wert Echte Daten -
[ Beschleunigung Echte Daten
[ Temperatur Madus gemittelt
RMS
Pasitiv. Max
Min
1 Trig.Pegel 5 an
%ﬁ
7
Trig
~Trigger Setup [ee3al
| QUELLE —— Trigger auf |
[Alekansle | a1 [pap [oan [owr [or [ video | (Baten =
[ bruck
Weg Wert Echte Daten = ‘
[ Beschleunigung
Positiy -]
Trig.Pegel 5 an
%
=
Trig
Trigger Setup @
[Mlekznse| A |PAD_[cAv [ovT [or_ | video | [aten -
[] Druck
Weg Wert Echte Daten -
[] Beschleunigung
[] Temperatur Modus | gefilterte Flanke v

Trig.Pegel 5 an
Rearm Pegel 3 an

vl 0
3
Trig

Triggers in der Nachtriggerzeit verlangert

Getriggert kann werden auf ECHTE DATEN (volle Abtastrate des Kanals)
oder
auf die REDUZIERTE DATEN, RMS, MAX, MIN oder MITTELWERT.

Da bei einem Flankentrigger jeder Wert Gberwacht wird, ist es bei hohen
Abtastraten und einer hohen Anzahl von Triggern empfehlenswert, auf die
reduzierten Daten zu Triggern.

Flankentrigger, POSITIVE (Uberschreiten) oder NEGATIVE (unterschreiten)
eines Schwellwertes.

Beispiel: Druck Uberschreitet 25 bar, Weg Uberschreitet 5 cm, ....

Flankentrigger mit REARM-Pegel

Beim normalem Flankentrigger kann es durch Rauschen des Signals
passieren, dass es bei positiver Flanke (Uberschreitung des Trigger-Pegels)
und auch bei negativer Flanke (Signal unterschreitet Pegel) zu einem Trigger
kommt und umgekehrt.

Grund: Wenn das Signal den Wert unterschreitet, wird kein Trigger
ausgelost, da positive Flanke eingestellt ist. Aufgrund von Signalrauschen
unterschreitet ein Sample die Schwelle und das nachste uUberschreitet sie
wieder. TRIGGER wird ausgeldst, obwohl alle anderen Samples danach
wieder unter dem Triggerpegel sind.

Beim Flankentrigger mit REARM muss zuerst der Rearm-Pegel Uberschritten
werden, erst dann ist der Trigger bereit und 16st beim Triggerpegel aus. Nach
diesem Trigger muss vor dem néchsten Trigger wieder der REARMPEGEL
Uberschritten werden, damit der Trigger wieder scharf ist und beim
Triggerpegel erneut auslost.

Bei POSITIVER Flanke ist der Trigger-Pegel immer groRRer als der REARM-Pegel, bei negativer FLANKE ist es umgekehrt.

Version 1.4
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TriggerSetup Ly

Alle Kangle | Al

[ Druck

Weg

[ Beschleunigung
[] Temperatur

PAD CAN CNT o) Video

Beim Fenster-Modus werden zwei Werte definiert, einer fir oben und einer
fur unten. Diese beiden Werte legen ein Bereichsband fest. Getriggert kann

[Daten -] nun auf
| das Betreten oder das Verlassen dieses Bereichs werden.
wert  [EieDaten -]
Modus ‘Fanﬂer7'|
[ereich betreten -|| Beispiel: Kiihlertemperatur im Normalbetrieb zwischen 50 und 100°C ,
HIGH Pegel 5 an Trigger auf Bereich verlassen.
LOW Pegel 3 cm

e Trig
o

Ll 1

3

TiggerSetun =] Pulsbreite funktioniert wie Pegeltrigger, jedoch kann die Zeit fur U.t_)er- oder
Unterschreiten definiert werden. Zeit kann fir LANGER ALS oder KURZER
Alle Kanalf | AT pap_[can o [or Videa [Daten =) ALS eingestellt werden.
[ Druck
B e semirs wet [sheosen <) | peigpiel: Kithlertemperatur tiberschreitet 100°C langer als 20.000 ms
[] Temperatur Modus | pulsbreite -
| Positiv puls ~|
Trig.Pegel & an
|IEnger als vl
Zeit 0 ms
vl 0 IQ;):K
Trigger Setup [E=l] Fenster und Pulsbreite gleich wie Fenstertrigger, nur kann auch hier die
Zeit fur das Verlassen oder das Betreten des Bereichs, LANGER ALS oder
Alekansle| AT |paD [can ot [or [ video Paenv) KURZER ALS in ms eingestellt werden.
ruck -

[] Beschleunigung
[] Temperatur

Wert |Echte Daten

Modus ‘Fenster&Pulsbre\ "

Version 1.4

| 1m Bereich ~|
HIGH Pegel 5 an
LOW Pegel 3 an
langer als 7
Zeit 0 ms
Trigsd
MUGEL_E/
Ll 1 :
Pt
Trigger Setup 5=
Mekanzle| AT [pAD [can [onT DI | video [paten ]
[ bruck
|| 2 wes Wert  [Echte Daten ~|
H|[] Beschleunigung
[] Temperstur Modus |5beigung 'l

| Positive Flanke

dx (Wert) 5 m
‘sbe\\ar als A |
dt(zeit) 300 ms

Steigung: Steigt ein Signal schneller oder langsamer in einer bestimmten
Zeit um einen bestimmten Wert, wird getriggert.

Beispiel: Druck steigt innerhalb 1 s um 20 bar!
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Alle Kanle | Al PAD CAN CNT o)
[] Druck

Weg

[] Beschleunigung

] Temperatur

Video

Zeittrigger

==l

|Daten ~|

wert  [EchteDaten -]
Modus |Amphmdend\f‘ferer "
[Post ]

dx (Wert) 5 an

Trigger Setup

Alle Kanale | AL PAD CAN CNT o)
[ Druck

Weg

[ Beschleunigung

[] Temperatur

Video

Version 1.4

|Ze\t = ‘
| Absolut (nur zeit) ~|

(&
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Amplitudendifferenz: Andert sich die Amplitude um den eingestellten Wert

(Delta), wird ein Trigger ausgeldst. Startpunkt ist der aktuelle Wert bei
ARMIERUNG der Messung.

Beispiel: ARMIERUNG aktueller Weg 2 cm erster Trigger bei 7 cm, zweiter
Trigger bei 12 cm, ...

Zeittrigger: hier kann entweder ABSOLUT oder RELATIV auf Zeit getriggert
werden.

Alle 20 s relativ bedeutet: 20 s nach ARMIERUNG erster Trigger, nach
weiteren 20 s zweiter Trigger, ...

Alle 20 s absolut bedeutet: Bezogen auf die Uhrzeit, bei 00 s, 20s,40s ...
wird ein Trigger ausgeldst.

Wird anstatt ALLE GLEICH eingestellt, wird nur ein Trigger relativ oder
absolut ausgelodst.
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SCHNELL bei Trigger, SONST LANGSAM
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T L= Diese Speicheroption vereint die langsame
. st und schnelle Messung in einem.
D DOWESRT M Stopoen nadh:
omctarts st e mate Wird kein Trigger ausgelost, wird mit der
e i i langsamen (statischen, reduzierten) Rate
gespeichert, bei einem Triggerereignis mit
Vvt e roger Tatt  achrgomber voller Abtastrate.
1000 L] 2000 ™ -
+1-, Danach wieder mir der langsamen
S (reduzierten) bis zum néachsten Trigger.
s [=% e e Anbei eine Messung. Man kann hier deutlich
=L R sehen, dass zweimal ein Trigger und
e WO Wy, [E (= |

dadurch eine schnelle Messung ausgeltst
wurde.

Meaa  founs Matre ersicnt

—]
Deuck
Trarmguwent Weg
¥ Geche Paramater Beximrmary
1B Tetacree Lo
f . ¥ (2] macyiest ofsin
= Terperats Frge
Ectis Ciatan ¥ [ canpato
4 Breigricss meigen ¥ [ Saeergnhert
ke, pmme. e
> (] Ergem
7 abtastiurite st »37
Rahmen arveigen A,
¥ [oon
= BO_CNTO ekl
e B0 ENTOFracues
Dty B_ENTO Poaem Coumt
: e B0_ENTO Frae_fikgetinn
4 ¥ [ eparta
= o St
;- st St 2
R numz
Tege Cursrmerte
dt = DED1E i h3
w1k s
¥ [ e
==

RIGGER
HODE

Druck [bar]

AT Weg [em] 4CTBeschleunigung [mi's ACT Temperatur [C] * Zoomt man in den ersten getriggerten Tell,
— ) kann man deutlich den Ubergang zwischen
~ 335 5 Gﬂ - GB LI ~ j L’ j—, q j reduzierter und schneller Sp(geichgerung
L.L . [ . L L LAV L
sehen.
t=22.489.0, Weg = 0,000 cm Rec
g2 T T "
o ! ! ! . . .
- ! ; ! Dieser Modus eignet sich hervorragend, um
v v = im Fehlerfall alle Details mitzubekommen.
I I ]
- | 1 1
gﬁéa e i i ! Tritt kein Fehler auf, hat man mit reduzierter
&= ! ! ! Rate einen Uberblick Giber den Signalverlauf.
N I R R G A | Durch die MIN-MAX-Technologie gehen
;r ;r ﬁ: keine Informationen verloren.
2 = | | 1
- L L -
8 Bl i | Y
o I I ]
- I I ]
I I ]
RPN ol ittt SOV MUV e T T | —
P ‘ : !
= @ ‘4 AL ______ L ______ e ____] |
N T T 7=
g | | R
- % | | | =
22.024 24587 27150 29713 32276 =
Version 1.4
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Zusétzlich zu den
Eingangskanalen kdnnen auch

berechnete Kanale, statistische
Werte oder Filter mit Hilfe der
Mathematik eingefiigt werden.

Die Mathematikfunktionen sind in
Gruppen geordnet. Links

beginnend mit dem Formeleditor,
FILTER, STATISTIK,...

Figt man ein Mathematikobjekt hinzu, erscheint es

Im Formel-Setup kann dann die gewiinschte
mathematische Funktion eingegeben werden. Im
Beispiel hier werden die beiden Driicke mit den
Namen Druck und Druckl voneinander subtrahiert,
und ergeben den Differenzdruck in bar.

Es koénnen beliebig viele Mathematik-Objekte
hinzugefugt werden. Das Ergebnis eines
Mathematikobjekts kann in anderen Mathematik-
Objekten weiterverarbeitet werden.

0 \ -~ DEWESoft - Setup: Mein erstes Setup.d7s
A ey
J Messen And\yse Setupdateien ‘Kanalsemp Messen
i e
Fou 3 |
[+ og=l [eg-l " ol U E [ oo
#b L= ; " e Y% (88
Speich. Speichen  ..als Header Optionen = Analog  Digital  Zihler AN video | Mathe
Basis Mamemahkmndu\a Bearbeiten
I
e }&. ? & FR[D = 5 & hﬂém‘ = bfé @ 2
‘ Farmel Fiters il Other Triggering ::t: Rosemas | |
/A E | NAME | WERT SETUP |
. DEWESOft - Setup: Mein erstes Setup.d7s
vy ~ . ]
J Messen Analyse  Setupdatzen |Kar|a\52mp| Messen in der Liste.
i g P — 2 |
@ g g & Bl w7 e % | 29|
Speich. Speichern  .als Header Optionen  Analog  Digital  Zahler CAN Video Mztffil
Basis Mathematimodue Bearbeiten
By KPS Lk L..A s 4 @
.&q Frers | e % T omer gy P T ponne s | | ‘.
nm \ HAME | WERT S seroe N\
T [
jee o s
Formula 0 !‘Tﬁ I u&
VFnrmd'selup i
Ausgabe Formula
Neme  Differenzdruck
Enheit  barf Farbe
- 'Druck’-'Druck1’
‘Druck '—'Druckl’ B
| Grondrechenarten | ICTI W e R
| Mlekansle | AL |pap | can
i s
Max 2,375 bar b
RMS 0,02087 bar Weg
Mittelung 2,239 bar Beschleunigung
Min 2,085 bar Temperatur
Brick
| Signals | Measure H Events. ‘
| | e | |
trunc mund‘ md
Minimum -257,8 bar Iogﬂ \og!.ﬂ‘ n | e |
Templates - iF | nen | mac | mn |
(=]
Co ] (o
Version 1.4
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DEWESoft - Setup: Mein erstes Setup.d7s

£ 1t \
AN ]
Messen Aralyse  Setupdatsien | KanalSetp | Messen
a— i, [} oo
B g = 9 e w022 )
Speich.  Speichern .als Header Optionen  Analog  Digital  Zahler can Video Mathe
Basis Mathematikmoduie Bearbeiten
) 11k - Hé“ T
R }L - E - FREQ . =k J%-‘ & ’1\3%5 ﬁ o
Farmel Fiters Statisties Other Triggering i Rosemes
EIN/AUS IR ]IRF}KE’I 1E WERT SETUP
g ’\ i “Druck-Druck1’
BN fo FIR Filter e Setup
i Ea i 222
" FFT Filter
:U 1 Bulterworth, Tiefpsss, Ordnung: 8, Fh: 100
EN |§ e Setup
& Druck/Fiter ER ' 12.24
ilter setup
Filter 55 d & A
iDru\:k dt at )
Weq
o v erotot  [putterworth  +|
Temperatur
Druckl — -
Temperatur Finger Ordnung (4 »| Fu 10 Hz Fo 200 Hz
STWH_ANGLE
STWH_SIGN
/UH_D_ANGU Skalier.
ENG_TORQUE
WANTED Zinew Antwort | Koeffizienten | Nullstellen & Pole

Bl
80_CRTo Winks!

Mame Beschleunigung/Filter
et -
aximum 16,67 -
Max 0,08579 -
RMS 0,01106 -
Mittelung 0,04625- —
Min 0,02073 -
Templates - Save
ale)
oK Cancel
EIN/AUS F NAME WERT
= [t Formel “Druck-Druck1’
EN |z ) ~[bar]
Lo Differenzdruck £ v
(I3
IR Filter Butterworth, Tiefpass, Ordnung: 4, Fh: 200
Druck/Fiter : 3

-7.782
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Jedes Mathematikobjekt wird als Listenelement angezeigt.
Wahrend eine Formel immer nur einen Ausgangskanal
besitzt, kdnnen andere Mathematikobjekte dieselbe Funktion
auf mehrere Kanéle gleichzeitig anwenden.

Eine diese Funktionen ist das Signalfilter.

Beim Filterobjekt werden links (ROT) die Kanale selektiert,
welche gefiltert werden sollen. Auf der rechten Seite werden
Filtertyp, Grenzfrequenz, Filterordnung .. also die
Eigenschaften des Filters eingestellt. Diese Einstellungen
gelten dann auf alle gewahlten Eingange.

Links unten (GRUN) werden die gefilterten Signale mit einem
Default-Namen (Kanalname/Filter) bereitgestellt. Einheit und
Namen kdnnen eingegeben oder gedndert werden.

Es wird immer der aktuell selektierte Kanal am Eingang
(ROT) angezeigt.

Nach der Einstellung werden die drei

EIN -
i . Wen/Fiter =T

Version 1.4

. Beschieunigung/Fiter

-18,87

SETUP . . .
gefilterten Signale angezeigt.
Setup
12.24
Setup
10
16,67
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p.d7 Auch beim Statistikmodul ist der Aufbau gleich wie beim
Filter.

B[ o g

als Header Optionen  Anzlog  Digital  Zahler AN Video ﬁ

Bearbeiten
-2 18 ¢ 9
WERT SETUP
- oarl Setup.
i £
-4
1 e
3] wEdy
[ 0
-0
1867
- [bar] Setup
1224
= Links die Kandle, rechts die Eigenschaften, und links unten
r— die Ausgangskanéle, wieder mit einem Default-Namen.
D s [Tl crest Faktor [Clcov
“ | [CImittelwert [Tl spitze ["] Time of Minimum
[ Quadr. RMS [ Spitze-Spitze. [~ Time of Maximum
Tempelraturﬁnger 1 ! "
[ Masximum [|standard Abweichung
2o Rocose heenins
1 R 0,1 []sec in Prozent -
Uberiappung
| [TE—— = L =
- Gleitend
Einheit ~ m/s? Fahe- 4 |
Einzelwert
Maximum 16,67 m/s?
ot mnx
Max 0,07171 m/s? Setogetz Hade;
Mittelung 0,07171 m/s2
Min 0,07171 m/s? {Figer) ey
Tenpates v [sae | L OioSteSSde
[
[ |
: * Basis Mathematimodue [ Bearbeiten Nach den Einstellungen stehen die
e == E . e RN (R L. . o ] .' @ Ergebniskanale wieder in einer Liste bereit.
Farmel Filers Statistics it Other Tringering l‘_ﬁ'; Rosemss
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[ S (68 [T Im Messmodus stehen die Mathematikkanale

Druck par AT wieg oy AT Beashieunigung o' AT Temgerstu 'C] i S in der Gruppe Mathematik zu Verfigung.
7 __H_{ JL T |Creomdess
IR YN ‘1_ e B e | R
L : Dl fPort 0
L, ¥ 5% math
¥ Duffererudruc
& DruckFiter
——————————————————————————————————— i Weg/Fiter
& Beschleunigung/Filter
Dirvack RS
WegAMS
Beschieunigung NS
¥ ] Video
""""""""""""""""""""" Yo Kamera O
+
- [ BeschleunigungFilter = Durch Rechtsklick am selektierten Kanal in der Kanalauswahl 6ffnet sich ein Dialogfeld,
: = Druck/RM3 in dem Parameter geandert werden kénnen.
= Weg/RMS
— S S
= geschl.J}.igung_rRMs
B Farbe
Umbenennen
Einstellungen dndern
DEWESoft - Datendatei: Mathematik.d7d Auch in der Analyse kdnnen mathematische
__,/ Messen ‘ Ana}yse Datendatei | Setup | Ubersicht Drucken Export Funktionen hmzugef[lg_t werden und
— berechnet werden. Weiteres kdnnen
H ﬁ == : Math Einstellungen der bereits vorhandenen
Kanile Ereigmss& Datenheader Dateischutz Objekte ge'andert Und neu bel’echnet
Basic Edit werden.
wORD S e b o Ll W% & o)
et Fhers | Swites K%:E e it e i | <
EINJAUS  F NAME WERT SETUP
= Ma*E Formel “Druck-Druck!’
EN [§ 1 ~[bar) Setup
& Differenzdruck e == it
M IR Fiter Butterworth, Tiefpass, Ordnung: 4, Fh: 200 :
1 Druck/Fiter R : Ll T
EN 3 - =5 : Setup
-i ‘Weg/Fiter o T 0
| Beschleunigung/Fiter S -‘!:} 8Er
| % Einfache Statistik RMS Block basiert; bt=0,1s
Druck/RMS 2 T e 12,24
EN 7 == . Setup
i i WegiRNS T 10|
.a hleuni e “iei=l I
eschleunigung/RMS 5 T

| " " DEWESoft - Datendatei: Mathematik.d7d

b
Messen | Analyse Datendatei Sy i g Design

T S — ‘x

Wir eine mathematisches Objekt verandert,
muss es im Analysefenster neu berechnet
werden. Sollen die zusétzlichen oder
geanderten Mathematikkanéle auch im
Datenfile gespeichert werden, muss
SPEICHERN ausgefiihrt werden.

[ Transparent () -_ 5 5 5 g:; 3 E L'{

[V Gleiche Parametesr

Version 1.4

Wiederg, Geschw.: 1x Modus  Sound Speichern Ubersicht | Ubersicht | Rekorder FFT
— = Druck [bar] ACT Weg [cm] ACT  Beschleunigung [mis3]
— + |- Spalts 1 -

nnr
L
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i = Weg/RMS Im Analysemodus kénnen die Einstellungen der mathematischen Funktionen zur Nebenrechnung auch im
! — etz maacs, | Messfenster, durch Rechtsklick auf den Messkanal und Editieren der Mathematik, gemacht werden.
= | Beschleunigung/RMS
T Farbe
Umbenennen

- Einstellungen dndern

Mathe hinzufdgen 3

| Edit Eirfiqche Statistik

Delete Einfache Statistik

FLyoe x
—

Danach 6ffnet sich das jeweilige
Mathematikobjekt, in dem die neuen
Einstellungen vorgenommen werden. Nach
dem Verlassen des Fensters wird sofort eine
Neuberechnung ausgefiihrt.

Mt | Ay  Dabmdain  Sern | usenni | Duden  Bwet  Desm

W W M

“BEWESATL - Datenatel Fathenath d7d =% Ist ein gezoomter Ausschnitt gewahlt, wird
tbechl | frekm Bgot Dosen |4} Bearteten G ey Ermickeg

-8 T bei Anderung des Mathematikobjekts nur
o Aonmiles i B R I \,E;J., ,,,Emm% ,5, E | gateation S2ALTII RALOS IS Uber den gezoomten Bereich die

Berechnung ausgefiihrt. AuRerhalb des
5 fschmnguang o) T Tampsrs ) gezoomten Bereichs sind keine Daten

” : vorhanden.
0324 0121 E‘)}_,IL’, :E ‘ - s

g fee|

i PR, MY |
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w7 TER .
< ke ot e - e g e ZOOMEman raus, wird nur der berechnete
@ 4o BB B nearnar ey Teil angezeigt. Um den neuen Bereich oder
et ecn | Oomic SRS Mebuole.Fel das gesamte Datenfile neu zu berechnen,

muss BERECHNEN ausgefihrt werden.

-0121 |24Y Ik
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1.4.12 Zusatzinformationen, SN, Test Ablauf, Ereignisse, mit den Messdaten speichern.

Sepdatoen  Kanaletp | Mesen | Desgn
H = m m
Finlrieren  Obersicht | Obesicht | Rekorder FFT

] Bruck - T Wieg; - [om]
o

2238 |

x| :

1= 23858 Weg = 1.714 cm

i
i1
3

;/_I\'
]
1l
1
1
1
1
|
1
'
1
1
1
1
1
'
|
Y RS, SR,

639

g?u-.n EREICNLS NOTIL

AT Beschieungung - =]

e B — §
i f i
| | |
I 1
] 1
——————————— pooeeeeeef LA
] 1
— |
] 1
| ]
} ' X
| i
| i
i i
I i
----------- Fmmm ———
| i
i i
\£] Bearbe
82 kb
A o Az

| Echin Dsten BN T T e P e e e s i | o el et i Pt l( ————— =1
. 1 —
| Bregrace megen ) 1 I
i —— iz V i i H
|| Ablastoaurkte smichren _','Ii_e' 4 : +
Rabmen anzegen 3§ i i i
| Cursar prgen o 1 i
e —] i ' :
Flalre = ’ | H i |
g i i ' i
8
Globale Einstellungen (=23
@ Hilfe | {5 Einstelungen
q [ | |Generell| |[Anzeigen| Drucken | (Sensoren| (Verstirker
- o " | [Genere] nzeger] Souna] [orucke] Gensorer] st
Fpe
=8 Hardware Setup ... Ahiviae hereigni
| Projektsetup ... [F' Srer Soundah r v]
% Generelles Setup ... [llﬁ?_‘in 16hit Mang v]
E Sensor Editor ... Trigger Einstellungen
™ Counter-Sensor Editor ... DBBEPI’E“ a9 123 E 56 7 B
Be=p beim Stoppirigger 12 4 5 6 7 8
Sl units editor ... D E
Jomowosr [~ 5 X
Design | Besten Bereich wahlen | 7] Bearbeiten g Hife | {3y Einstellungen

|22, Notizereignis um 19.03.2012 05:13:40.175

| Motizereignis um 19.03.201205:18:59.448
) Tastatur Ereignis um 19.03.2012 05:20:29. 109
Tastatur Ereignis um 19.03,2012 05:20:32,277

Version 1.4

(&

Markierung mit [Leertaste]

Wird wahrend des Speicherns die
LEERTASTE auf der Tastatur gedriickt, wird
eine Markierung in das Datenfile gemacht
(ROT). Die Markierung scheint im
REKORDER-Instrument auf.

Notiz mit Taste [,N*

Driick man die Taste Notiz wéhrend des
Speicherns, wird eine Notiz zum Zeitpunkt
des Tastendruck in das Datenfile
hinzugefugt. In der Menuiizeile kann dann der
Notiztext eingetragen werden. Mit der
[Eingabetaste] wird die Textnotiz
abgeschlossen.

Spracheingabe mit Taste [,V*]

Halt man die Taste Voice wahrend des
Speichern gedrickt, kann fir ca.15 s eine
Sprachnotiz aufzeichnet werden.

Ist die Spracheingabeoption deaktiviert, kann diese
unter >Einstellungen - Generelles Setup >
SONDS aktiviert werden, wenn eine Soundkarte im
System vorhanden ist.

Wahrend der Messung werden alle
Ereignisse in der Meniizeile angezeigt.
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Lfﬂ},

\E’E”%

Pistiz - Meine Notiz um 000005804,

i

S ERTED W T T R

Bescrmunigang Ina']

et e

a7

A Do [ Ce

DAL D . 7 °C .. Lt O] s 2789

EYHEEEE

T - DEWESoft - Datendate Events.did

hﬁ)ln_;»m\m Dot | neny | (bmaht Oen Bt

= . T
Braignisse  Oacerhesder Duelnchias

anidle

o
Sorach-frmy um 18,01, 2013 05 SR 0880 (40,
Hpachanung paetopot um 18,50 013 058 L1.0J5 fll -wn

Offuat Barwich '
FE=) M2 128k 228 234
0 .. Wan oM 77
0 AT, IBATmA 0.3 B4
(1 LBt E-o) @i
0 0,5, 13 1 1
o 5. 18- ! '
- %
@ it [y Ereshumen

In der Analyse werden alle Events im
Rekorder und in der Menuzeile angezeigt.
Bewegt man den Cursor Uber das
Textereignis, wird der Inhalt der Notiz
angezeigt. Doppelklick auf ein
Sprachereignis gibt dessen Inhalt wieder.

Wechselt man im Analysemodus in das
Setup, kann dort die gespeicherte Kanalliste
und auch die Ereignisliste angezeigt werden.

Die Kanalliste und auch die Ereignisliste
kénnen gleich wie ein Analyse-Screen
gedruckt werden.

. ' DEWESoft - Datendatei: Events.d7d -8 x
N el | =
Analyse Datendatsl  Setup |(b_er:ld1t H Drucken | Export OHﬂf: |13 Einstellungen
[Porcreatar <) [ ens = = t iDMCkEHEEder [ Tme resolution - Overlaptime & =1
= | = |U‘-1 Min, |-qu ‘ =
Papidl (a4 [ v|  Hochkent| quer | Meh | Vorheriges  Nachste Drucken
SEwETRON CasraTete o
I e e
l Triggermeargunge Wener sl T e S ]
[T
s | mwe [ s | wn | e
o o “on 7 7o o T2kt B e
At 200 Swn-mmE e s =]
B 0 [Besoeunigng e e s R EEE [
3 I: ':mv.mm T v S SEmET Js
EPEE TS TCR 270 1572 °C) OS5 Tin 008 30°C ) I
-von -5bis - [ [l
BT O 53
wn0os 1 o ]
-von Dbl 1434 [ (LT
“wn00s 1 =% 0 1
S Snet- O O
ECFEEE] O T
~on 05 8845 WD o XS
-von -5bis 5 - [l [
o 5a0s o © B =
e “on 05 000 Grad . o
| Sensor Modus - Encoder-360 - von 0 bis 1000 RPM. [ [l
e “wnoos oM O 0
Sereor o - Exooder 380 wentoE 0% O O
EEE TS ] ]
e as0E1s- i i
e GE0E 15 i i
EEE TS ] ]
o a50E 15 T 1
AL, 1250850 (RGE24). 126 Trames |-von 0 bl 3000 - 1 125
)
‘Speichenung gestariet um 13.05.2012 0537260040
Ntz - MeiE Notiz um 19.03.2012 053731 3585
Noflz - Mebe Nofiz| um 18032012 0537446125
Tastnr Ereigns o 18032072 053705525
Tastr Ereignis om 19032072 053750585
‘Sprach-Ereignis um 19.03.2012 05:35.06.065.0
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Eingabe von Zusatzinforamtionen vor oder nach der Messung Global Header

“"% Im Datenheader konnen zusatzliche
Messen Hife |y Bnstelungen . . . .
’ - - | oo sl Informationen mit dem Datenfile gespeichert
g | = o -, £ uy &) Vi . .
e ARl BN Do M WL werden. Die Eingabe kann vor der Messung,
=T durch Eingabeaufforderung, oder im Kanal
oowa LT Setup unter HEADER erfolgen.
Test | Erzeuge Mulndat.
D:\DEWESOft7\Data | Stoppen nach:
Header Informatonen |
b
Testlauf
Gebebe Getrebe A
[ouonoaor = T %) [proekemtelungen ES)|  Die Headerinformationen werden unter
i [0 r—ife][@ﬁs " _] |Pm;ekmrdner”StansempHDisplays”Sidﬂerhe\tHlntema\dariahlen‘W‘Spemharusmnng‘ 9 Einstellungen 9 Projektsetup 9
i Projekt , @i [icingae Eawvan | fad Fas | Loschen DATENHEADER definiert.
54| Hardware Setup ... Lo i "
= = B Es stehen ein INFOFELD, ein
‘_&' P[ojektsrgup.” ‘ Serien Nummer E E i
= I o Farbe EINGABEFELD und ein AUSWAHLFELD
| Generelles Setup ... Testiau Eht— zur Verfugung
T& SensorEditor .. =iz Getriebe A o)) -
eindeutige 1D . .
[ Counter-Sensor Eitor .. vmsee) Das Infofeld beinhaltet nur Text, und wird
ST units editor ... u hauptsachlich als Ub_erschrift oder zum
Trennen von Abschnitten verwendet.
Das Eingabefeld kann einen beliebigen
alphanumerischen Wert aufnehmen. Im
Auswabhlfeld kdnnen Werte frei vordefiniert
werden. Jedes dieser Felder kann beliebig
[ v et B Mt e acecemrs oft verwendet werden, so kann individuell
ein Header fur die Messung definiert
werden. Optional kann vor oder nach der

Messung eine Aufforderung zur Eingabe
der Headerinforationen gemacht werden.

£ - Setup: Mein erstes Setup.d7s Ist die Option ...VOR DER MESSUNG
Schpdateen  forlSetp  Mewen | Ducen  Deson s gewahlt, wird man unmittelbar vor dem
e D 6 @ E = m m Spedenng gertatetun 100020 2 LLOTHL 40 Speichern zur Eingabe der Informationen
Speich.  Fause  Start  Einfrieren  Ubersicht | Obersicnt  Rekorder  FFT aufgefordert.
= I Druck; - [bar] ACT_Vieq: - foml ACT A x
‘—*‘ r— =
. I EE
(=] spur ~ . Header Informationen [[ud
|| Transparent - SerienNummer | 1234 |
7] Gleche Parameter Y Gt . . Messung ohne Damofer -
] Eine Zeitachse 807 . .
= S EEE |- Wurden Daten im Kanal-Setup unter
777777777 -~ HEADER vorab eingetragen, werden diese
S = hier schon angezeigt, und kénnen bei Bedarf
terp. async. Kanale B .E o
e Les o 8 | noch geéandert werden.
["JRahmen anzeigen ﬁ”g
[¥] Cursor zeigen =
-3 S i
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Spachen.ng pestartetum 19.03. 2012 11-11:29, 827,
Sprmcherurg gestsel m 19,93 3002 11:11:

Messung obne Dampler

et [wing fomf

1968

Lo Parmens g
EETEE—] |
(=l e
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Unter Analyse kann vor dem Laden des
Datenfiles der Inhalt des Globalen Headers
schon gesichtet werden, und damit in
Abhangigkeit vom Inhalt das gewtinschte
Datenfile geladen werden.

Bei Serienmessungen ist es eventuell von
Vorteil, ein Multifile zu schreiben und
Messparameter und Testattribute im Header
festzulegen.

Auch im Analysemodus kénnen im Setup die
Headerinforationen gesichtet werden.

Des Weiteren kann das Kanalsetup mit den
Headerinforationen auch ausgedruckt
werden.

Die Header-Informationen stehen in der
Kanalliste zur Verfigung.

Im Analyse-Fenster scheinen die
Headerinformationen in der Gruppe
VARIABLEN/DATENHEADER als Kanéle
auf, und kdnnen im Digitalinstrument
angezeigt werden. In dieser Form kdnnen
Sie einem Bericht beim Ausdruck beigefugt
werden.

Beim Export wird zusétzlich zu den
Messdaten auch diese Informationen
mitgeschrieben.

Data info
File name D-\Dampfer_001.d7d
}Start time 19.03.2012 11:11:29 AM
Number of channels 2
Sample rate 2000
Store type always fast
Header Informationen Header Informationen
Serien Nummer 1234
Testlauf Messung ohne Dampfer
Getiebe Getriebe A

«» W[ Events | Datalnfo . Results “Datal %]
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1.4.13 Skalierung mit Daten aus der Sensordatenbank, nichtlineare Skalierung

A Kanal Setup far Kanal 1

roveme  ag e
- Bereich 10000 > T mv

e am R

Fane I e

Versorgung 10 -
Min Wert Autormatk ~ Max Wert Automatik Ausgangsoffset 0 - %
Teiler Samplerate 1 « || Obersprint Sensorverstinmung 0 %
Verstarkerabal.

Sebsttest | Nicht gemessen

rE Skalierts
[ LPunkt  2Punkt | 10000y 1625 em
6519 mV 10,593 cm
0 8000 mv 6518mV —— 10,592cm
entspricht entspicht =t 10,591 cm
1] 13 =)
Skalieren Skalieren
[ber Mittelwert | [ aber Mittelwert | ~10000 my “EE B
[ dberRMs | [ aberrMs |
Mittelwert AC RMS MJn‘Nax
& Kenal Setup fir Kanal 1
Kanaleinstellungen DAQP-5TG SNr:385196 Rev:106
Lo |
—
Sensorgruppe Sensoren
Weg = 34123 = Bereich 10000 - T my
Verstarkung T 300 kHz =
0,001615 cm/mV Tiefpasstyp 1
Offset
0cm Versorgung 0 - E]
Beschreibung y Ausgangsoffeet 0 v %
Damferweg its vorne
rec Sensorverstimmung 0 %
SLIELILy Speichere Verst.
e ert I
Eingang: Skaliert:
10000 mv' 16,15 cm
omv 0,000 cm
-lmV ———— -0,001cm
-1mv -0,002 cm
-10000 mV 16,15 cm
Mittelwert AC RMS. Mn‘Max
Version 1.4

Wie schon unter Punkt 1.4 beschrieben, kann ein Sensor mit einer 2-Punkt-
Skalierung auf den physikalischen Wert skaliert werden. Oder mit der

FUNKTION y=k*x +d.

Wird eine nichtlineare Skalierung, die nur mit Hilfe von Stutzpunkten oder
eines Polynoms beschrieben ist, benétigt, muss der Sensor Uber die Sensor-
Datenbank in das Messsystem eingegeben werden.

Auch wenn eine Zweipunkt-Skalierung ausreichend ist, kann der Sensor in
der Sensordatenbank ausgewahlt werden. Da alle Daten in der Sensor-
Datenbank hinterlegt sind, entfallt die Suche nach den Skalierwerten.

Sensoren, die in der Sensordatenbank vorhanden sind, werden in der
Kanaleinstellung unter SENSOREN fiir die Skalierung in das Setup

hinzugefugt.

Fiir eine bessere Ubersicht sind die Sensoren in der Datenbank in Gruppen
unterteilt. Ein Sensor wird dann tber die Seriennummer ausgewahlt. Im
Kanalsetup wird die Skalierung automatisch aus der Datenbank

Ubernommen.
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Der Sensor-Editor zum Hinzufiigen oder Andern des Sensors kann im

Kanaleinstellungen ; = Kanalsetup tber SENSOR EDITIEREN, oder unter - Einstellungen
i & fife iy Ensteluncen 5 sensor-Editor aufgerufen werden.
Sensorgruppe Sensoren B EmJEkt y
Weg - 34123 - ]
Hardware Setup ...
e =8 Hardware Setup
0,001615 cm/mV == .
Offset [l | Projektsetup ...
0 cm
Beschreibung ?3, Generelles Setup ...
Damferweg rechts vorne
Rekalibrationsdatum ‘ Sensor Editor ..
0033085 B seng
™ Counter-Senszor Editor ...
5 units editor ...
& sensor Editor In beiden Fallen 6ffnet sich der Sensor-Editor und man sieht
g S Gitep Sl alle Sensoren, die in der Datenbank vorhanden sind.
H g g % om
Speichem  Hinzufigen Entfernen  Hinzufigen Entfernen Umbenen.  Verlassen Jeder Sensor ist einer GRUPPE, die normal die
Zzige Giupper: Sensar physikalische Eigenschaft des Sensors beschreibt, zugeteilt.
P S Unter SENSORTYP kann als Info optional noch eine Type
# Gupe 7 Sensortyp Seriennummer Sienng | Gberinknve | ReklDawm | gder eine Eigenschaft des Sensors hinzugefiigt werden, um
%CW'SN Tranafer Nein 312200 ggf. ahnliche Sensoren besser zu unterscheiden. Die
s Curert B0 N 212200 SERIENNUMMER identifiziert den Sensor, und wird dann im
Current R10778 Mein 31122008 K I Set benutzt m den Sen r auszuwzhlen
4 Curent R10779 Mein 31.12.2008 anal-se Up enu . u €nso us anlen.
5 Curent R10780 Mein 31.12.2008 X ) X .
B Cutent R07e1 Nein 31122008 Unter Skalierung wird die Skalierungsart fiir den Sensor
7 Cunent Ario7ae Nein Nn1zz0m festgelegt. Optional kann auch eine Ubertragungskurve
g Curer FHERES G SLiEA (Amplitude und Phasengang) hinterlegt werden. Ist so ein
— E””e”t 21”7841 :e'” 2523:’2 Sensor ausgewahlt, wird das Frequenzspektrum in der FFT
urrent LMy 0 3 . - D . . .
- . Mein - mit dlesg_r Ube_rtragur1"gskurve korrigiert. Damit kann der
12 e pp— — ppp— Sensor Uber einen groBeren Freque_nzberglch penutzt
12 TEDS turing fork 122613 Nein 2022me werden. Speziell bei Power-Applikationen ist die Korrektur
14 Volage Ras03 Hein 31122008 von Amplitude und Phase sehr wichtig, weil htherfrequente
15 |volage RS0 Ja #1.122008 Anteile mit Amplitude und vor allem mit Phasenlage fir die
16 [wes ENEE biew ENEAE Rechnung eine grolRe Bedeutung haben.
& Kanal Setup fur Kanal 1 Am Ende kann noch ein Rekalibrierdatum eingeben werden. Ist das Datum tberschritten wird im Kanalsetup
mittels roter Schrift darauf hingewiesen. Der ausgewéhlte Sensor wird zusammen mit der Seriennummer im
- - gemesen. meratsg
Datenfile gespeichert.
Sensorgruppe Sensoren
Weg BERETEE -
Verstarkung
0,001615 cm/mV
Offset
0 cm
Beschreibung
Diamferweg rechts vorne
Rekalbrationsdatum
30.03.2011
q o Weg DAQP-5TG SM: 385196 Damferweg rechts vorne 0,001 cm
@ (weaq) CAL _SN:34123 8,075 1 8075
Generelle Datei Information
Abtastrate Speicherdatum und -zeit Anzahl der Kansle
10000 s/sec ﬁ'ﬂs.znu 11:00:09 1
| Roffu;::rteRate Dauer 2 Tﬁggerbedingyan
| Kanal Information
Kanal Nr., | Mame | Rate | Enstellungen Offset | Bereich i Min | Max i
| DAL Weq ; Démferweq rechts vorne 10000 34123; DAQP-5TG (5000 m¥ .. 300 kHz (BU); Exc 0 V) SN: 385196 0 -8,075 .. 8,075 cm -0,001232 2,969E-4

Version 1.4
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& SensorEditor In der Menuizeile kdnnen nun neue Sensoren oder Gruppen hinzugefugt,

= — Gruppe Sonstiges geldscht oder editiert werden.

H +& _& +!J _!] E‘% EXIT Die Sensorliste kann mit Hilfe des Gruppenfilters ZEIGE GRUPPEN
Speichern  Hinzufiigen Entfernen  Hinzufligen Entfernen Umr;Jnuenen. Verlassen elngeschrénkt werden.

Zeige Gruppen: Sensor

|ishle Gruppeny '] [ Import |

& sensor Editor Wird ein Sensor selektiert, kdnnen nun die Eigenschaften definiert werden.
Datei Sensor Gruppe Sonstiges

+ = + . . . . . . . .
- ExT] Unter GNERELL wird die Einheit der physikalischen Eingangsgrofie
Spelchem]j|Hinadigen Entieren [[dinauigen Enflemen Umbenen. | Veriassen eingegeben, und auch die elektrische AusgangsgréRe. Optional kann der
ZHH fnizpes pereet Kanalname und auch die Kanalbeschreibung eingefiigt werden
wes - mpart g eingetug .
# Sensortyp Seriennummer Skalierung Ubertr. Kurve | Rekal. Datum
1 |Patentiomentrisch 323 linear Nein 30032011

< [l
| GENERELL H SKAL. || UBERTRAGUNGSKURVE H VERSTARKER

Eigenschaften Wert
Physikalische (Eingang) Groke cm

Elekrische (Ausgang) Grofe A4
Kanalname Weg

Kanalbeschraibung Démfarweq rechts vorne

£ Sensortyp Seriennummer Skalierung | Obertr. Kurve | Rekal, Datum Unter Skalierung wird nun je nach Skalierungsart die Skalierung des Sensors
1 Potentiomentrisch s et linear Mein 30.03.2011 deﬁniert.

Bei der linearen Skalierung y=k*x+d wird der Skalierfaktor k [cm/V] sowie der
Offset der physikalischen Grof3e [cm] eingeben. In Kanalsetup werden die
Umrechnungen von [mV] auf [V] mitberiicksichtigt. Eingabe in der Datenbank
ist in [cm/V], ist der Moduleingangsbereich in [mV] skaliert, wird das von der
Software mitbericksichtigt.

A Kanal Setup fir Kanal 1 @
B AADPETE = e 'Th
Ganerd Info
- . Messung [Spannung
a] Bereich 5000 ( - T

[ GENERELL “ UBERTRAGUNGSKURVE || VERSTARKER |

Verstarkung Tefpassfiter | 300kitz
[Kenizren | 0,001615 cm/mV
lineare Skalisrung i Tiefpasstyp Bessel
s Versrgung 0 v
Offset [em] 0 Beschfreibung . Ausgangsoffsst 0 %
Diamferweg rechts vorne
Skal. [an/V] 1615 Sensoryerstimmung 0 Y
Rekalbrationsdatum
it S Speichere Verst.

Selbsttest Nicht gemessen

| Dffset wird im Kanalstup definisrt
[ Zuséitiche Skalierung im Kanalsetup

Aktuell kann nur die Skalierung [cm/V], jedoch nicht die Empfindlichkeit [V/cm] eingestellt werden. Liegt nur diese vor, kann sie mit
Skalierung= 1/ Empfindlichkeit

umgerechnet werden.
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Bl el Wird in der Skalierung von LINEAR auf

s POLYNOM umgestellt, wird in der
Skalier-Eigenschaft das Polynomobjekt zur
Eingabe bereitgestellt. Zur Kontrolle wird das
Ergebnis in Diagrammform auf der rechten
Seite angezeigt.

Liegen die Polynom-Koeffizienten in einem
anderen Programm vor, kdnnen Sie mit
KOPEIREN und EINFUGEN importiert oder
exportiert werden.

b e 1 Konietus et
Tismitichn Shasnung im Eanslosng

a B C D Beim Import (EINFUGEN) miissen die Daten in der gezeigten Form zuerst kopiert werden.

1 |Polynom Polynom

2 0 0

3 0,01 1

4 0,2 2

5 0,4 3

6

7

e N Wird Tabelle als Skalier-Art gewahlt, wird das
Tabellenobjekt in den Skalier-Eigenschaften

bereitgestellt. Nach Eingabe der Stutzpunkte,
wird das Ergebnis wiederum rechts in
Diagrammform angezeigt.

Liegen die X-Y-Werte in einem anderen
Programm vor, kdnnen Sie mit KOPEIREN
und EINFUGEN importiert oder exportiert
werden.

Ot wad m Kanshehup defen
Zussirkche Shalenng m Eandseue

13 Beim Import (EINFUGEN) miissen die Daten in der gezeigten Form zuerst kopiert werden.

14 |x
15 |1
16 2,2
17 4,3
18 8

149

=B, I
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GENERELL |[[SKAL. || UBERTRAGUNGSKURVE || VERSTARKER |

Kopieren
Einfiinen

lineare Skalierung

20
21
22
23

26
27
28

Offset [cm]
Skal. [cm/V]

/| Offget wird im Kanalsetup definiert

/| Zuzatzliche Skalierung im K.anaksetup

Sensorgruppe Sensoren
Weg v [34123 =

Verstarkung
0,001615 cm/mV

Offset
0 cm

Beschreibung
Diémferweg rechts vorne

Rekalbrationsdatum

30.03.2013 Speichere Varet.

DEWETRON Training Manual

Manche Anwendungen benétigen auch nach der Sensorskalierung ggf. eine weitere Skalierung. Ein
Beispiel: eine Stromzange misst den Strom eines Stromwandlers. Damit das Ubertrager-Verhéltnis
auch mitberiicksichtig werden kann, wird diese Option ben6tigt.

Auch der Sensor-Offset kann im Kanalsetup gedndert werden, wenn die Option aktiviert ist. Da der
Offset im Kanalsetup eingegeben wird , ist er in der Datenbank nicht beriicksichtigt und wird
ausgeblendet.

Sensorgruppe FrTEmET Sensorskalierung und Offset stehen im Kanalsetup zur
Weg v| |34123 v| Verfligung.

Verstarkung Sensorskalierung

0,001615 cm/mV 1

Offset R

0cm Setze Mull

Beschreibung Ben. Offset

Damferweg rechts va cm

Rekalibrationsdatum

30.03.2013 Speichere Verst.

Juci Juunsey Gy ® o Ist vom Sensor eine Ubertragungsfunktion,
Potentcmeriich M e 00320

Freq Re Im
10 1 0
100 0,6 0,6
1000 0,69713  -0,122933
10000 -0,0173648 -0,0984808
100000 -0,001  -1,22E-19

Amplitude und Phase, bekannt, kann diese in
Listenform hinterlegt werden.

Liegen die Werte in einem anderen
Programm vor, kénnen Sie mit KOPEIREN
und EINFUGEN importiert oder exportiert
werden.

Beim Import (EINFUGEN) miissen die Daten in der gezeigten Form (Freq, Re, Im) vorliegen, kénnen
dann kopiert und eingefuigt werden.

—>Info : die Amplituden- und Phasenkorrektur wird nur in der FFT sowie im Power-Plugln beriicksichtigt!!!
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# Sensortyp Seriennummer Skalierung Ubertr. Kurve Rekal. Datum In der Sensprdatenbank k(;)nnen auch die jeweiligen
1 |Potentiomentrisch - rear Ja [+]a0032013 Verstérkereinstellungen mit abgespeichert werden.

Diese werden in den Eigenschaften VERSTARKER des
jeweiligen Sensors abgelegt, sind aber bei einem neu
angelegten Sensor leer.

Diese Eigenschaften werden tiber das Kanalsetup
beschrieben.

™|

| GENERELL || skaL. || UBERTRAGUNGSKURVE || VERSTARKER

Property ‘ Value

Vor dem Verlassen des Setups, werden die Einstellungen
des/der Sensors/Sensoren gespeichert und der
Sensor-Editor mit EXIT verlassen.

Gruppe

T T &
Grau

nzufiigen Entfernen  Hinzufligen Entfernen Umbenen.

Verlassen

Sensor
V] [ Impart ]
# Sensortyp Seriennummer Skalierung Ubertr, Kurve Rekal. Datum
1 Patentiomentrizch 34123 linear Ja |z|30 032013
T2 Kanal Setup for Kanal 1 [=3s]| Wird der Sensor aus der Datenbank ausgewahlt, kdnnen
® o= 2| nachdem Einstellen des Messverstarkers dessen Werte in
Generell|[ 1nfo die Sensordatenbank zum gewéhlten Sensors geschrieben
werden.
Sensorgruppe Sensoren Messung IW:"
Weag '| IEZB T Bereich (10000 | -V
Verstarkung Tiefpessfiter | 100 Hz -
0,001615 cm/mV Tiefpasstyp IEutIErwnriﬁ ']
ng:t Versorgung 10 -
Beschreibung Ausgangsoffset 0 v %

Damferweg rechts vorne
Rekalibrationsdatum

30.03.2013 Speichere Verst. Verstarkerabgl.
Selbsttest Micht gemessen cal
S

Sensorverstimmung 0 %

# Sensortyp Seriennummer Skalierung Ubertr. Kurve Rekal, Datum Wir der Sensor nun bei einem neuen Setup auSgeWéhlt, werden die
1 |Patentiomentrisch 34123 finear la 0.09.2013 Verstarkereinstellungen des Sensors aus der Datenbank auf die
Einstellungen des Messverstarkers im Kanalsetup Ubertragen.

Ist, bei einem neuen Setup, ein anderer Verstarkertyp vorhanden,
werden nur die Einstellwerte mit derselben Eigenschaft auf den neuen
Verstarker ibernommen.

[

[ cenereLL || UBERTRAGLNGSKURVE | [ VERSTARKER

Property Value
VOLTAGE

Range 10000 v

LFFilter_Type EU

LFFilter_Hz 100

Excitation 10y
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1.4.14 Sensordatenbank, Speicherort, Zusammenfiigen zweier Datenbanken

ORION-DAQ1L -8 x

@ Hife ﬁ_y Einstellungen

Die Daten in der Sensordatenbank werden in einer XML-Datei gespeichert.
Sensors.xml wird standardmafig unter \Dewesoft7\System\VV7_0\ gespeichert.
Kann jedoch unter > EINSTELLUNGEN > GENERELLES SETUP - Sensoren geandert werden.

)| Projekt 3
8| Hardware Setup ..
) Projektsetup ... Globale Einstellungen =
T Generelles Sty \ [Ganersi] [Anzeigen] [Sound] [Dructa]| [verstarked
| Sensor Editar .. =
[ Counter-Sensor Editor ... Sysemverzsichniz

e

Sl units editor ...

Durch den XML-Aufbau kann SENSORS.xml auch aus bestehenden firmeninternen Sensordatenbanken erzeugt werden.
Offnet man das Sensors.xml-File mit einem Editor, kann der Aufbau des Datenfiles nachvollzogen werden.

— «<Sensor ID="3412

<ChannelDesc>Damferweg rechts vorne</ChannelDesc>

<PhUnitIn=cm</PhUnitin=>

<PhUnitOut=V </PhUnitOut >

<Group>Weg</Group>

<ChannelName >Weg</ChannelName:>

<SensorType=Potentiomentrisch</SensorType>

<Scale>1.61500000953674</Scale:

<RecalibDate>2013-03-30</RecalibDate >

- <Scaling>

<CoefNum>4</CoefNumz
<PolyCoef>4;0;0.00999999977648258;0.200000002980232;0.4000000059604
<Tablex>4;0;2.20000004768372;4.30000019073486;8</TableX>
<TableY=4;1;5;7;8</TableY >

</Scaling>

<TransferCurveUsed>True</TransferCurveUsed>

- «TransferCurve>

<CurveF>5;10;100;1000;10000;100000</CurveF >
<CurveAmpldB>5;0;-1.42667508125305;-3.00000715255737;-19.99999809265
«CurvePhase »5;0;45;-9.99996757507324;-99.9999847412109;-180</CurvePha

</TransferCurve:

<Amplifier=
<MeasuredValue >VOLTAGE </MeasuredValue =

#Ranne 100NN mV ~/Ranne~

& Sensor Editor
Datei Sensor Gruppe Sonstiges

H & & & & &

Speichern  Hinzufiigen Entfernen  Hinzufilgen Entfernen Umbenen Verlassen

Zeige Grupper: engor

|<Allel3rup|:uen> v| I Import |

Version 1.4

Wurden auf mehreren DEWETRON-Geréten Sensoren in der
Datenbank gespeichert, so kdnnen diese auf das lokale
Messgerat in eine temporéares Verzeichnis kopiert werden,
und mit Hilfe der Funktion IMPORT in die lokale Datenbank
hinzugefigt werden. Mit dieser Funktion kdnnen mehrere
Datenbanken zu einer SENSORS. XML zusammengefugt
werden. Die zusammengeftigte Dateneinheit kann dann
wiederum auf alle Messgeréte verteilt werden.
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1.4.15 Projekt Setup

Dewesoft verfiigt tiber ein so genanntes PROJEKTSETUP.

Hier kdnnen projektbezogen, Hardwareeinstellungen wie A/D-Wandlerkarten, Mathematikfunktionen, PLUGINS, ... wie auch

Speicherpfade der Daten, der Setups, und der Export-Dateien definiert werden. Auch die Zusatzinformationen (Global Header, Settings) kénnen
projektspezifisch gespeichert werden. Durch diese Option kdnnen die Einstellungen des Messgerates individuell an die Messaufgabe(n)
angepasst werden.

T 1 -E‘Xi

& Hife |y Binstellungen |

Motorl . Projekt N J
Temperaturfessung &8 Hardware Setllﬁ;

v | ALLGEMEIN .| Projektsetup .. ’

[l Projekt hinzufigen __‘, Generelles Setup ...

EJ Projekt umbenennen % Sensor Editor ...

T Projekt entfernen ™ Counter-Sensor Editor ...
Importiere Projekt aus Datei .., 51 units editor ..,

Sl SIS =i IS

Unter - Einstellungen - Projekt kann ein neues Projekt AUSGEWAHLT, UMBENANNT oder HINZUGEFUGT werden.

Beim UMBENENNEN oder LOSCHEN muss zuerst das Projekt selektiert werden (aktuelles Projekt= ALLGEMEIN), danach kann die
gewlinschte Option LOSCHEN oder UMBENENNEN ausgefihrt werden.

Name des neuen Projekts @ Wird ein neues Projekt hinzugefugt, wird immer das aktuelle als Vorlage fiir das neue Projekt
verwendet.
N Prajekt basiert auf . . . . :
'&ELULZSE,.EE' AsErt ey Alle Einstellungen In ROT beziehen sich auf die Projekte BLAU.
Name neues Projekt In den Projekten BLAU werden die Einstellungen (ORANGE) des HARDWARE-SETUP und des
PROJEKT-SETUP gespeichert.
[ oK l [ Cancel ]
¢ e S R T el M == Ist ein Projekt ausgewabhlt, kdnnen nun im

Hardware-Setup projektspezifisch die
Einstellungen gemacht werden. Wird das

|Analog || CAN || GPS || Video || Math ||T|ming H Alarm || Analogausgang || MNet || Plugins || Lizenzierung |

Analogkarte Verstirker I RTINS Projekt erneut ausgewahlt, werden alle
|Denetron DAQ v] | orien onboard x| o M Einstellungen ubernommen.
Dageard Verstarker Fehlende PAD verwerfen
Karte gefunden | DAQ-N Verstarker
. i | MDAQ Verstarker
Treiber Version: 1. 0. 0. 89 PQL Verstarker
/1 PAD Module

/| DAQ-P Verstarker
| MSI AdapterTEDS Sensc. .

CA-CPU
farn et
Dewetron DAQ Hardware ext, Takt :
ext, Taktteler : 1 %
ext. Trigger :
Gerate Information
D Mame Abtastrate | AlKandle AIreferenziert SN (Kal. Datum) CNT DI |OutClk: Exti;Ext2;Exiy
0 ORION-1616-105 100000 16 (16bits)  to SENSE w|15371173 (2011/11f30) 2 w |15 | Video; CAN; Aus
0 |Expansion CNT 100000 - - 15440115 8 w |2 w |Qutd: Aus;Outl: A ...
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Prdjekteinstellungen Im PROJEKT-SETUP kénnen unter PROJEKTORDNER die
Standardordner fur die Setups, Datenfiles, und auch fiir den
Export festgelegt werden.

|Pm]'eldxwd1er || Startsetup || Displays || Sicherheit || Interne Variablen || Daten Header || Speicher || Storing |

Standardordner fir Setupdateien

D+ \DEWESoft7\Setups) E] Mit der Option LETZTEN GEWAHLTEN ORDNER MERKEN

wird jeweils der letzte Ordnerpfad tbernommen.
Standardordner fir die Datenspeicherung

D: D oft7\Da E] Wird im Messsetup unter Speicheroptionen, beim Laden
Standardverzeichnis fir exportierte Dateien eines Setup oder_ in der Analyse von Messdaten, oder in der
D:\DEWESoft7\Exports\, E] Ordneransicht mit der rechten Maustaste auf den selektieren
) Ordner geklickt, kann dieser als STANDARD-ORDNER dem
[Ctetzten gewshiten Ornder merken Projektsetup zugewiesen werden. Ohne in das Projektsetup
zu gehen.
T e g — o ﬂ aalk nn f :\/j I"‘1E‘Is;t‘=_ll'l|I Anaj\yse Setupdateien | Kamal Setup Messen
ol ok . o Y —
Speich. SpeicErn a% Header | Optionen Analog Digit: T :Z
=11}

Laden Symbol  Umben.  Lé

» ) Demo Daten < Als Standard Projektordner wéhlen . Setups e
| \ - o | AlsStandard Projektordner wﬁy
| 1, Mein erstes Setuy [ = fen St ektc
Ordner durchsuch L

[z Ordner durchsuchen | ! (== Ordner durchsuchen
[ Meuer Ordner | [l Neuer Ordner

E] Umbenennen E1 Umbenennen

1T Léschen I 1T Léschen

Projekteinstellungen Unter STARTSETUP kann automatisch ein Setup beim Starten von DEWESOFT geladen und

[Projekiordner |[Starisetup | Dispiays | Sicherhet | nteme Variablen | ausgefihrt werden. Optional kann auch ein definiertes Display (Index 1 bis n) im Vollbildmodus
ausgefihrt werden.

[V]Lade Set? beim Start
Setup Dateiname Pfad . L. . .
Vein erstes Setup.d7s (=] opewesoirsenps) Damit konnen ANWENDER ohne Dewesoft-Programmkenntnisse eine Messung starten.

Anzeige sutomatisch starten

Anzeigeinstrument beim Start (Index)

1 -

Im Vallbildschirmmadus starten

[~ Lade Sequenz beim Starten

Sequenzer Datei Datei Verzeichnis

Projekteinstellungen

| Projektordner || Startsetup || Displays || Sicherheit || Interne Variablen || Daten Header || Speicher || Storing |

Automatically generate displays

Unter Displays kénnen automatisch zusatzliche Messubersichten, wie MODAL, ORDNUNGSANALYSE, LEISTUNGSDISPLAY, ... generiert
werden.

Diese werden aber nur bei Verwendung dieser Software-Optionen beim Messen erzeugt. Im Bild unten ist das Ordnungsanalyse-Display zu
sehen,

das automatisch erzeugt wurde. Das Zahnrad hier bedeutet, dass dieses Display automatisch generiert wurde; weist man diesem Display
andere Kanale zu, und wechselt man von Messen in das Kanalsetup und wieder zuriick, sind die vorher durchgefuihrten Einstellungen wieder
vom Automatikmodus tiberschrieben worden. Um das Display nun individuell anzupassen, muss einmal der Design-Modus aktiviert worden
sein, dann bleiben die Anderungen beim Wechsel von Messen ins Kanal-Setup und wieder zuriick erhalten. Das Zahnrad ist dann
verschwunden.

® 0 O B m m m

Speich. Pause Stopp  Einfrieren Ubersicht Scope Rekorder FFT Order track... Order track...
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Projekteinstellungen

Unter SICHERHEIT kénnen

| Projektordner || Startsetup || Displays || Sicherheit || Interne Variablen || Daten Header || Speicher || Storing |

Sicherheitsstufen mittels Passwort vergeben
werden fir:

—Benuizerzugriffscode Zum

[]... stoppen der Messung
[]... &ndern des Setups

[]... &ndern der Sequenz
[

... Vollbildschirm verlassen

. g 1=

BLAU: Messablauf

ROT: Andern des Hardware- und generellen
Setups

Orange: des (der) Datenfiles

Mit Passwort

Passwort

Projekteinsteflungen

‘ Projektordner H Startsetup || Displays ” Sicherheit ” Interne Variablen Hnalmﬂaada H Speicher || Storing |

@ mio  T1Eingabe 7 Auswanl | 4 2t Fav | & Loschen
Header Eintrige Eigenschaften
Text
Nr
Farbe
Teile
Einheit
Selection Kein v] E] -
eindeutige ID
Input
10,55 VARIABLEQ
Headereingabe ...

.. vor der Messung []... nach der Messung

Header importieren ...
pro

== Auch der DATENHEADER wird im Projektsetup definiert und
gespeichert.

%}jeheil\slellungen

| Projektordner || Startsetup || Displays || Sicherheit || Interne Variablen || Daten Header || Speicher || Storing |

Puffergrébe
SyncDE M Sekunden
MWC DE 50 Sekunden

Freeze Puffer verwenden

Video memory  ©4 Mb

Unter SPEICHER kénnen Systemspeicher-
Einstellungen verandert werden. Diese
sollten in der Regel nicht erfolgen. Bei
speziellen Anwendungen, mit sehr hohen
oder sehr kleinen Abtastraten, oder wenn
mehr Platz fir PRETRIGGER benétigt wird,
kann es vorkommen, dass diese
Einstellungen angepasst werden mussen.

Bei mehr PRETRIGGER, den SYNC DB
erhéhen.

Wenn der FREEZE-Puffer eingeschaltet ist, hat man auch wahrend der Messung im Rekorder die Moglichkeit, den letzten Abschnitt
einzufrieren, mit dem Cursor zu vermessen und zu analysieren. Die Messung und das Speichern der Messdaten wird hierdurch nicht

beeintréchtigt.
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DEWESoft - Setup: Mein erstes Setup.d7s g mm@@;:m‘mm |il CPU: 40: 19% |- 8 x
) e N\ -
// Messen Analyse  Setupdateien  KanalSetup | Messen | Design @l ) Bearbeiten | | i Hife || {3 Einstelungen
Armieren Trig Stopp | Einfrieren  Ubersicht | Ubersicht | Rekorder FFT v
Druck; - [bar] ST Weg; - [cm] ST Beschleunigung; - /s ST Temperatur, - [C]
= - Spaltel ~
et ‘ " E E 38
] Gleiche Parameter “ = Beschleunigung
[¥| Eine Zeitachse: = 22 550 0. Weg - 8,333 om = Temperatur
=] 'S Zniiein ittt i ¥ [o2] CAN/Port0
om W (5] Steering\Wheel
Echte Daten ooz » (5 Frgne
[/ Ereignisse zeigen » (5] Temps
terp. async. Kanale ¥ o
tastpunkte zeichnen T = -
2 5 = BO_CNTO/Winkel
[ rahmen anzeigen L]
[] cursor zeigen B g = BO_CNTO/Frequenz
S s = <. BO_CNTO/Raw_Count
~ BO_CNTO/Raw_EdgeSep
¥ (=] DIfPort 0
= _— N Staus 1
£ g
4 - - oa N Staus 2
=
[ Eine y-Achse 5 t=22.1945; Beschleunigung = -0, 1 bI 2
Z DI 3
QDI 4
["] zeige Cursorwerte A
dt = 300,0 ms f=3,33 Hz H 1 | 1 |

Wird beim Messen die EINFRIEREN-Taste gedruckt, kann der letzte Teil des Signals gleich wie in der Analyse vermessen werden.
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